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T Symbols

1.1 Description of symbols for Chiropro Plus

Symbol

C€

0123

Description

CE Marking with number of the notified body.

3rd

Symbol

Gen units

Description

Recyclable materials.

Main switch - Power OFF.

Separate collection of electric and electronic
equipment.

Main switch - Power ON.

Manufacturer.

Fuse @5 x 20 mm.

Light.

0 —O

Alternating current.

Sound alerts.

~~
=
°
~
\-/

RF emitting device (Interference may occur in the
vicinity of equipment marked with this symbol).

PO EIH®

Warning: in accordance with federal law (USA), this
device is only available for sale upon recommen-
dation by an accredited practitioner.

CAUTION! Consult accompanying documents.
Provides aninstruction that should be observed for
safety reasons.

)

O
X~ -/
®

us

CSA marking - Complies with U.S. and Canadian
standards.

Refer to the accompanying documents (www.bie-
nair.com/ifu).

g

Serial number.

10O P

Reference number.

1.2 Description of symbols for Chiropro Plus 3" Gen accessories

Symbol

C€

0123

Description

CE Marking with number of the notified body.

Symbol

| R

Description

Thermo washer disinfectable.

Expiration date.

@

Recyclable materials.

Do not reuse.

X

Separate collection of electric and electronic
equipment.

|
= . . . )
e Sterilized with Ethylene Oxyde. 1:3?SC Sterilizable in autoclave up to the specified tem
20 perature.

Electrical safety. Applied part type B.

Manufacturer.

> ] @

Reference number.

ul
s

Serial number.




2 |dentification. Intended Use and Notation &

2.1 Identification

Electronically controlled tabletop device for dentistry allowing
operation of a dental handpiece via an MX-i LED micromotor with
variable speed control by a pedal.

A peristaltic pump conveys the physiological liquid via a
disposable irrigation line without being contaminated.

The device's LCD display indicates and allows to control operation
settings.

2.2 Intended use

The equipment is meant to be used by dentists and surgeons in

dental offices and hospitals. Chiropro Plus 3" Gen dental unit is
intended to control a dental micromotor for oral surgery and
implantology. Any use other than what is specified herein is
unauthorized and may be dangerous. The system meets all the
current legal requirements for medical devices.

The intended electromagnetic environment (per IEC 60601-1-2
ed. 4.0) is Professional healthcare facility environment.

2.3 Notation and chapter links

- A B, C, etc.
Text preceded by a letter indicates a procedure to be carried
out step-by-step.

- %
Indicates a procedure result.

« (1), (2), (3), etc.
Text preceded by a number indicates text used in
conjunction with an illustration.

* OK, Settings, etc.
Text in bold italic font style indicates, on-screen elements
such as buttons, menus, menu items, screen areas, values,
fields when they are named and screen names.

In order to simplify the notation, in this manual:
e «Clockwise» is referred to as «CW»;
« «Counterclockwise» is referred to as «CCW»;
* Forward micromotor rotation mode is referred to as «FWD»;
» Reverse micromotor rotation mode is referred to as «REV»;
» Rotational speed unit «revolutions per minute» is referred to
as «rpmp»;
« Torque unit «<newton centimetre» is referred to as «Ncm»;
* Micromotor control unit is referred to as «DMX»;
« Implantology and Surgery are referred to as «IM» and «SR».

&)



3 Warnings & Precautions of Use

/N CAUTION

The power plug is used for disconnection in case of problems, it
must be easily accessible at all times.

/\ CAUTION
Never connect a handpiece on a running MX-i LED micromotor.

/\ CAUTION
Any modification of the medical device is strictly forbidden.

/\ WARNING

The device is not designed for use in an explosive atmosphere
(anaesthetic gas).

/N WARNING

Do not attempt to open the device when it is connected to the
electric mains.
Risk of electrocution.

/\ CAUTION

The parameters contained in the dental procedures are indicative
only. Bien-Air Dental SA cannot be held liable for them.

/\ CAUTION
The device must not be touched by the patient.

/N CAUTION

Do not simultaneously touch the patient and the pump or contacts
of connectors.

/N\ CAUTION

Ensure that there is no water under the unit before switching it
on.

/\ CAUTION

All connectors must be dry before use. Ensure the absence of
residual moisture due to cleaning.

/N WARNING

To avoid the risk of electric shock, this equipment must only be
connected to a supply mains with protective earth.



4 Description

4.1 Chiropro Plus 3" Gen system overview
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FIG. 1
(1) Peristaltic pump lid (10) Button to start/stop irrigation
(2) Pedal connector (11) Foot control to reverse the rotation of the MX-i LED micromo-
(3) Marking tor
(4) Bracket support (12) "Program” button to go to next operation step
(5)  Main switch (13) Motor start
(6) Fuse box (14) MX-i LED micromotor connector
(7)  Mains connector (15) Control knob
(8) Potential equalization connector (16) LCD control screen
(9)  MX-i LED micromotor



4.2 Sets supplied

Chiropro Plus 3 Gen set REF 1700710-001

Chiropro Plus 3™ Gen unit (1x)

1600994-001

MX-i LED micromotor (1x)

1600755-001

3-button pedal (1x)

1600631-001

Cable MX-i LED (2m) (1x)

1601069-001

Sterile protective sheet (2x)

1502329-002

Pack of 5 disposable sterile irrigation lines

1500984-005

Pack of 10 attachment collars for fastening
the sterile irrigation line to a cable

1307727-010

Bracket for fluid bottle (1x)

1303393-001

Handpiece support (1x)

1301575-001

3P cable system, US/Asia, length 2m (1x)

1300067-001

3P cable system, Europe, length 2.5 m (1x)

1300066-001

3P cable system, Switzerland, length 2 m (1x)

1300065-001

Chiropro Plus 3" Gen CA 20:1 L set REF 1700709-001

Chiropro Plus 3™ Gen set (1x)

1700710-001

Contra-angle handpiece CA 20:1 L Micro-
Series (light) (1x)

1600692-001

Chiropro Plus 3™ Gen CA 1:2.5 L set REF 1700751-001

Chiropro Plus 3™ Gen set (1x)

1700710-001

Contra-angle handpiece CA 1:2.5 L Micro-
Series (light) (1x)

1601055-001

Chiropro Plus 3™ Gen KM set REF 1700739-001

Chiropro Plus 3™ Gen unit (1x)

1600994-001

MX-i LED micromotor (1x)

1600755-001

3-button pedal (1x)

1600631-001

Cable MX-i LED (2m) (1x)

1601069-001

Sterile protective sheet (2x)

1502329-002

Kirschner/Meyer pack of 10 disposable ste-
rile lines

1501635-010

Pack of 10 attachment collars for fastening
the sterile irrigation line to a cable

1307727-010

Bracket for fluid bottle (1x)

1303393-001

Handpiece support (1x)

1301575-001

3P cable system, US/Asia, length 2m (1x)

1300067-001

3P cable system, Europe, length 2.5 m (1x)

1300066-001

3P cable system, Switzerland, length 2 m (1x)

1300065-001

Chiropro Plus 3" Gen KM CA 20:1L set REF 1700738-001

Designation REF number

Chiropro Plus 3™ Gen KM set (1x)

1700739-001

Contra-angle handpiece CA 20:1 L KM
Micro-Series (light)

1600786-001

4.3 Options

Designation

REF number

3-button pedal

1600631-001

MX-i LED micromotor

1600755-001

Contra-angle handpiece CA 20:1 L KM
Micro-Series (light)

1600786-001

Contra-angle handpiece CA 20:1 L KM (light)

1600785-001

Contra-angle handpiece CA 20:1 L
Micro-Series (light)

1600692-001

Contra-angle handpiece CA 20:1 L (light)

1600598-001

Contra-angle handpiece EVO.15 1:5 L
Micro-Series (light)

1600940-001

Contra-angle handpiece EV0.15 1:5 L (light)

1600941-001

Contra-angle handpiece CA 1:5 L
Micro-Series (light)

1600690-001

Contra-angle handpiece CA 1:5 L (light)

1600386-001

Contra-angle handpiece CA 1:5

1600325-001

Contra-angle handpiece CA 1:2.5 L Micro-
Series (light)

1601055-001

Straight handpiece PM 1:1

1600052-001

Straight handpiece PM 1:2

1600436-001

Sterile protective sheet (2x)

1502329-002

Box of 100 sterile Bur Guards

1501317-100

Pack of 10 disposable sterile lines 3.5 m

1501738-010

Kirschner/Meyer pack of 10 disposable ste-
rile lines

1501635-010

Kirschner/Meyer type detachable irrigation set
for CA 20:1 L KM and CA 20:1 L KM
Micro-Series, comprising 10 rings and 10 tubes

1501621-010

Pack of 10 disposable sterile lines

1500984-010

Bracket for fluid bottle

1303393-001

Handpiece support

1301575-001

Cable MX-i LED (2m)

1601069-001

3P cable system, US/Asia, length 2m

1300067-001

3P cable system, Europe, length 2.5 m

1300066-001

3P cable system, Switzerland, length 2 m

1300065-001

Pack of 10 attachments collars for fastening
the sterile irrigation line to a cable

1307727-010

Pack of 10 fuses T4.0AH 250 VAC high brea-
king capacity

1307312-010

Knob

1307031-001




4.4 Technical data

Dimensions L x W x H

Chiropro Plus 3™ Gen Uit 240 x 240 x 102 mm
Chiropro Plus 3™ Gen unit (with bracket)....... 240 x 240 x 482 mm
PeAAl s 200 x 180 x 54 mm
Pedal (with handle) ..o 200 x 180 x 144 mm
Motor cable (REF 1601069). ..L20m

Pedal cable.....ccccceunnn. .L29m

MX-i LED micromotor....occeieiceiccie 23 x 91 mm

The pedal is waterproof (IP X8 in accordance with IEC 60529).
Weight

Chiropro PLus 3™ Gen Unite. oo 2.2 kg

Pedal . 830¢g

Bracket . 115 g

Cable i 105¢g

MX-i LED micromotor.....coivcicieie 1159

Electrical data

VOLEGE v 100 - 240 VAC
Frequency 50-60 Hz

Operating parameters

Adjustable speed range ......coccovvvencieiceiienn, 100 - 40.000 rpm
MaX. LOTQUE v 80 Ncm

Environmental conditions

Environmental
conditions

Operating Transport and storage

(max. 15 weeks)

-25°C (-13°F) to
+70°C (158°F)

+5°C (41°F) to

Temperature +35°C (95°F)

Relative humidity

(including 30% to 80% 10% to 100%

condensation)

Atmospheric 700 hPa to

pressure 1060 hPa 500 hPa to 1060 hPa
/\ CAUTION

Do not use Chiropro Plus 3 Gen outside the range of operating
temperature.

Classification

Class lla in accordance with European Directive 93/42/EEC
concerning medical devices.

Electric insulation class

Class | per IEC 60601-1 (apparatus protected against electric shocks).

/\ CAUTION
The device must be only used by the operator.

Applied parts (per IEC 60601-1):
MX-i LED micromotor......cccccoeveeiinnn. REF 1600755-001

CA20:T L, .REF 1600598-001
CA 20:1 L Micro-Series..... .REF 1600692-001
CA20:T LKMo .REF 1600785-001
CA 20:1 L KM Micro-Series................... REF 1600786-001
CA EVO.15 1:5 L Micro-Series.............. REF 1600940-001

CAEVOI5 1B L e,
CA 1:5 L Micro-Series ...

.REF 1600941-001
.REF 1600690-001
.REF 1600386-001

CA 15 REF 1600325-001
CA 1:2.5 L Micro-Series ..., REF 1601055-001
Straight handpiece 1:1 .REF 1600052-001
Straight handpiece 1:2 ..o, REF 1600436-001
Irrigation liNeS ..o REF 1500984-010
KM Irrigation lin€S.....cccovovvvvivviniinnn, REF 1501635-010

Degree of ingress protection

IP 41 (protection against insertion of objects larger than 1 mm
and dripping water (vertically falling drops)).

Memory

Memory storage of 5 steps settings including adjustment of
mode, speed, torque, rotation direction, irrigation, contra-angle
ratio and light intensity for each step.

Languages

English.

Bracket for physiological liquid flask

Stainless steel.

Peristaltic pump

Pump delivery ..o, From 30 to 150 ml/min.
(5 levels)
Hose for pumMpP..ccccieecece External @ 5.60 mm
....................................................................... Internal @ 2.40 mm
Wall thickness ..o 1.60 mm
Intended for use with: See instructions for use
MX-i LED micromotor ..o, REF 2100245
Cable MX=i LED ..o REF 2100163
Contra-angle CA 20:1 L, light oo REF 2100209
Contra-angle CA 20:1 L
Micro-Series, light e, REF 2100209
Contra-angle CA 20:1 L KM, light ..o REF 2100209
Contra-angle CA 20:1 L KM
Micro-Series, light ., REF 2100209
Contra-angle handpiece EV0O.15 1:5 L
Micro-Series, light .., REF 2100294
Contra-angle handpiece EVO.15 1:5 L,
LGNt REF 2100294
Contra-angle handpiece CA 1:5 L
Micro-Series, light ..., REF 2100294
Contra-angle handpiece CA 1:5 L,
LGNt REF 2100294
Contra-angle handpiece CA 1:5 . REF 2100294
Contra-angle handpiece CA 1:2.5 L
Micro-Series, light ..o, REF 2100337
Straight Handpiece T:1 . REF 2100046
Straight Handpiece 1:2 .o REF 2100103
/\ CAUTION

The use of the system with other handpieces, motors

or cables has not been validated/certified (speed and torque
values are not guaranteed in this case).

List of errors & Troubleshooting

See chapter “11 List of errors & Troubleshooting” on page 22.

4.5 Environmental protection and
information for disposal

The disposal and/or recycling of materials must be performed in
accordance with the legislation in force.

X

Separate collection of electric and electronic equipment and
accessories in view of recycling.

Electrical and electronic equipment may contain dangerous
substances which constitute health and environmental hazards.
The user must return the device to its dealer or establish direct
contact with an approved body for treatment and recovery of this
type of equipment (European Directive 2002/96/EC).




4.6 Electromagnetic compatibility (technical description)

4.6.1 Precautions of use

This electronic control is in compliance with electrical safety standards in line with standard IEC 60601-1, edition 3.1, and those governing
electromagnetic compatibility in line with standard IEC 60601-1-2, fourth edition.

/\ CAUTION
The device must be used by a competent person, in particular in compliance with the legal provisions in force regarding occupational
safety, health and accident prevention measures, and the current instruction for use. According to these measures, the user has the
following obligations:

» toonly use devices that are in perfect working order

» to make sure that the device is used solely for the purpose for which it is intended

+ avoid contact with liquids.

4.6.2 Electromagnetic compatibility

/\ CAUTION

The Chiropro Plus 3" Gen complies with the EMC requirements according to IEC 60601-1-2. Radio transmitting equipment, cellular
phones, etc., should not be used in the immediate vicinity of the device, since this could affect its operation. The device is not suitable for
being used close to high-frequency surgical equipment, magnetic resonance imaging (MRI) and other similar devices where the intensity
of electromagnetic disturbances is high. In any case, ensure that no high frequency cables are routed above or near the device. If in doubt,
contact a qualified technician or Bien-Air Dental SA.

Portable RF communications equipment (including peripherals such as antenna cables and external antennas) should be used no closer

than 30 cm (12 inches) to any part of the Chiropro Plus 3" Gen, including cables specified by the manufacturer. Otherwise, degradation of
the performance of this equipment could result.

/N CAUTION

The use of accessories, transducers and cables other than those specified, with the exception of transducers and cables sold by Bien-Air
Dental SA as spare parts for internal components, may result in increased emissions or decreased immunity.

4.6.3 Electromagnetic compatibility — emissions & immunity

Guidance and manufacturer’s declaration — Electromagnetic emissions
The Chiropro Plus 3™ Gen is intended for use in the electromagnetic environment specified below. The customer or the user of the
Chiropro Plus 3™ Gen must ensure that it is actually used in such an environment.

Emissions test Compliance Electromagnetic environment - guidance

The Chiropro Plus 3" Gen uses RF energy for its internal operation only. Therefore, its
RF emissions CISPR 11 Group 1 RF emissions are very low and are not likely to cause any interference in nearby elec-
tronic equipment.

RF emissions CISPR 11 Class B
Harmonic emissions IEC Class A The Chiropro Plus 3™ Gen is suitable for use in any building, including residential buil-
61000-3-2 dings and those directly connected to the public low-voltage power supply network

Emissions due to voltage that supplies buildings used for residential purposes.

fluctuations IEC 61000-3-3 | conforming

Guidance and manufacturer’s declaration — Electromagnetic immunity
The Chiropro Plus 3 Gen is intended for use in the electromagnetic environment specified below. The customer or the user of the
Chiropro Plus 3" Gen must ensure that it is actually used in such an environment.

Electromagnetic
environment - guidance

Immunity test IEC 60601 test level Compliance level

200 o 20 o e
Electrostatic discharge +2 kV air +2 kV air L
. . floors are covered with
(ESD) KV air KV air synthetic material, the
|IEC 61000-4-2 +8 kV air +8 kV air y ) o
. . relative humidity should be
+15 kV air +15 kV air
at least 30%.




Immunity test

Electrical fast transient/
burst

IEC 60601 test level

+2 kV for power supply lines
+1 kV for other lines

Compliance level

+2 KV for power supply lines
N.A.

Electromagnetic
environment - guidance

Mains power quality should
be that of a commercial or

+1 kV line to earth
+2 kV line to earth

+1 kV line to earth
+2 kV line to earth

|IEC 61000-4-4 hospital environment.
+0.5 kV line to line +0.5 kV line to line

Surge +1 kV line to line +1 kV line to line Mains power quality should

IEC 61000-4-5 +0.5 kV line to earth +0.5 kV line to earth be that of a commercial or

hospital environment.

Voltage dips, short inter-
ruptions and voltage varia-
tions on power supply
input lines

|IEC 61000-4-11

0% Uy for 0.5 cycle, at 0°, 45°, 90°,

135°,180°, 225°, 270° and 315°

0% Ut for 1 cycle and
70% Uy for 25/30 cycles at 0°

0% Uy for 250 cycles at 0°

0% Uy for 0.5 cycle, at 0°, 45°, 90°,

135°,180°, 225°, 270° and 315°

0% Ut for 1 cycle and
70% Uy for 25/30 cycles at 0°

0% Uy for 250 cycles at 0°

Mains power quality should
be that of a commercial or
hospital environment. If the
user of the Chiropro Plus

3" Gen requires continued
operation during mains
power interruptions, it is
recommended that the
Chiropro Plus 3" Gen be
powered from an uninter-
ruptible power supply or a
battery.

Magnetic field due to mains

Magnetic fields generated
by the mains frequency
should be at levels charac-

Conducted disturbances
induced by RF fields
|IEC 61000-4-6

0,15 MHz - 80 MHz

6 Vrms in ISM bands
0,15 MHz - 80 MHz

80% AM at 1 kHz

0,15 MHz - 80 MHz

6 VRms in ISM bands
0,15 MHz - 80 MHz

80% AM at 1 kHz

Radiated RF EM fields
|IEC 61000-4-3

3V/m
80 MHz - 2,7 GHz
80 % AM at 1 kHz

3V/m
80 MHz - 2,7 GHz
80 % AM at 1 kHz

frequency (50/60 Hz) 30 A/m 30 A/m teristic of a typical location
IEC 61000-4-8 in a typical commercial or
hospital environment.
3 VrMs 3 VrMs Field strengths from fixed

RF transmitters, as deter-
mined by an electromagne-

tic site survey? should be
less than the compliance
level in each frequency
range.

Interference may occur in
the vicinity of equipment
marked with the following
symbol:

()

Proximity fields from RF
wireless communications
equipment

IEC 61000-4-3

Test freq. [MHz] Max. power [W] I[\r}w/n%L]mity test level
385 1.8 27

450 2 28

710, 745, 780 0.2 9

810, 870, 930 2 28

1720, 1845, 1970 2 28

2450 2 28

5240, 5500, 5785 0.2 9

Distance: 0.3 m

NOTE: Uy is the AC mains voltage prior to application of the test level.

Essential performance per IEC 60601-1: The essential performance is to maintain the visual luminous intensity of the LED and the
motor speed. The maximum speed deviation is £5%.

a. Field strengths from fixed transmitters, such as base stations for radio (cellular/cordless) telephones and mobile field radios, amateur radios, AM and FM radio
broadcasts and TV broadcasts cannot be predicted theoretically with accuracy. To assess the electromagnetic environment due to fixed RF transmitters, an elec-
tromagnetic site survey should be considered. If the measured field strength in the location in which the Chiropro Plus 3 Gen is used exceeds the RF compliance
level mentioned above, the Chiropro Plus 3 Gen should be observed to verify that it is operating normally. If abnormal operation is observed, additional mea-
sures may be necessary, such as reorienting or relocating the Chiropro Plus 3 Gen.
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5.1 Install the Chiropro Plus 3™ Gen
system

FIG. 1

A. Place the Chiropro Plus 3" Gen on a flat surface capable of
bearing its weight.

/\ CAUTION

It may be positioned on a table, on a trolley or any other surface
but in no circumstances on the floor.

FIG. 2

B. The fuse box may be opened with a screwdriver.
100 - 240 VAC = fuse T4.0AH 250 VAC REF 1307312-010.

To replace a fuse, see chapter “12.4 Replacement of fuses” on
page 25.

C. Connect the power cable (1) to the connector (2).
Note 1

N\ CAUTION

The power plug is used for disconnection in case of problems, it
must be easily accessible at all times.

FIG. 3

D. Connect the pedal cable to the input provided on the rear panel,
guiding the connector and plug by means of the index pin on the
connector.

/N CAUTION

Do not lift the pedal holding the connection cable.

To disconnect the pedal cable pull the cable socket connector (1).
Do not pull the cable (2) without disconnecting the cable socket
before.

FIG. 4

E. Connect the MX-i LED micromotor cable to the motor output,
guiding the connector and plug by means of the index pin on the
connector.

FIG. 5

F. Align and attach the bracket to the housing provided on the rear
of the console and suspend the flask or bottle.

FIG. 6

G. Check the packaging integrity, as well as the expiry date of the
irrigation line on the label (1).

/\ CAUTION

The medical device must be used only with lines supplied by
Bien-Air Dental to ensure trouble-free operation. These lines are
sterile and for single use. Re-use may result in microbiological
contamination of the patient.

H. Remove the single-use sterile irrigation line (2) from its pouch.

FIG.7

I. Connect the flexible hose of the irrigation line to the spray tube of
the handpiece or contra-angle.

FIG. 8

J. Install the peristaltic cassette (1) in the peristaltic pump (2).
Check that the cassette is clipped correctly.

FIG. 9

K. Close the pump lid (3). If there is resistance to closing, open the
lid again and check the correct positioning of the cassette. When the
lid is correctly closed, the user should hear a click sound.

/\ CAUTION
Do not run the pump while the lid is open.

/\ CAUTION
Do not run the pump without irrigation line.

/\ CAUTION
Risk of pinching!

FIG. 10

L. Perforate the cap of the physiological liquid flask with the pointed
end of the irrigation line after removing the protective cap.

/\ CAUTION

There is no detection of empty physiological liquid flask! Always
check the content of the flask before operating.

FIG. 11

M. Attach the irrigation line on the motor cable using the 3
attachment collars REF 1307727-010.

5.2 On/off procedure

The device can be switched on and off in complete safety using
the main switch on the Chiropro Plus 3 Gen.

/\ CAUTION
Do not switch off the device while the motor is running.

1 The equipment is powered by the mains power supply (100 -
240 VAC / 300VA / 50-60Hz).
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6 Interface overview

6.1 Chiropro Plus 3" Gen modes

The Chiropro Plus 3 Gen allows to visualize and control
operation parameters by the means of the LCD display.
A unique screen allows to use the following modes:
FIG. 1

+ Operation mode (to perform an operation in 3 steps)
See chapter "7 Operation - Implantology mode” on page 14 for
details.

FIG. 2
+ Settings mode (to set up operation parameters)

See chapter "9 Settings” on page 18 for details.

FIG. 3
+ Special modes (to test system and reset settings)
See chapter “10 Special modes” on page 20 for details.
FIG. 4
A. Long press on the rotating knob (1) to switch between
Operation and Settings modes.

Note 1
See chapter “6.2 Rotating knob functions overview” on page 12 for
details.

See chapter “10 Special modes” on page 20 for entering special
modes.
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6.2 Rotating knob functions overview

Note 2

Knob action Description

Increase current value, go to the element

CW rotation on the right

Decrease current value, go to the element

CCW rotation on the left

One short press
(Operation mode)

Go to the next programmed step,
acknowledge error messages

Enter selected setting, validate and store
the current setting value, exit the current
setting, acknowledge error messages

One short press
(Settings mode)

Switch between Operation and Settings

l
One long press modes

Double short
press

Enter special modes (only when gear
ratio is selected in settings mode)
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6.3 Sound alerts

Sound alert Description

Activating irrigation, going to next step,

One short beep and switching rotation direction to

FORWARD

IO ENER BORES oo s reeilem (0 Q2 REE

Deactivating irrigation,and switching

Two long beeps programmed step

Switching from low speed to high speed

Alternate short

Warning notifications
beeps

Alternate medium
beeps

Micromotor REVERSE running indicator

Alternate long

System failure notification
beeps

FIG. 4

1 The Operation mode is the default startup mode.

2 Any knob or pedal action will be ignored when the motor is
running.
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7 Operation - Implantology mode

7.1 Operation screen description

FIG. 1
The Operation screen differs whether the micromotor is stopped
or running and depending on the active step.
It allows to perform an operation in 3, 4 or 5 predefined steps P1,
P2, P3, P4, P5 (which can respectively be used to program
settings for the bone preparation, drilling, threading and implant
insertion phases), and displays the following information:

(1)  Step P1 (inactive step, in black)

(2) Step P2 (inactive step, in black)

(3) Step P3 (active step, in green)

P4 and P5 steps are disabled by default, see “ Number of steps” on
page 20 for enabling them.
(4) Speedometer
Note 1
(5) Torguemeter
Note 2
(6) Contra-angle ratio
Note 3
(7) Bar graph for torque
Note 4

(8) Operation settings symbols
See chapter "9 Settings” on page 18 for details on adjusting settings.

7.2 Perform an operation, steps P1 and P2

FIG. 2

A. Operate by pressing the footpedal to adjust the MX-i LED
micromotor speed.

%, Inactive steps symbols turn off when the motor is running.

%, Speedometer displays real-time speed value in black.
Note5-6-7

FIG. 3

B. If necessary, release the footpedal to perform the following actions:

%, Speedometer (1) displays the set micromotor maximum
reachable speed in cyan.

e Turn the knob CW or CCW to respectively increase or
decrease the micromotor maximum reachable speed (quick
setting mode).

Note 12

U The speedometer is cyan and displays the set micromotor
maximum reachable speed (1).

Note 8
» Long press on the knob to change operation settings.
U The Settings mode is displayed.
See chapter "9 Settings” on page 18 for details.
» Long press on the orange button of the footpedal to activate
the 5 Ncm torque boost.

Note 9-12
C. Short press on the footpedal's orange button or on the knob to go
to the next step.

&, The next step symbol turns green and the step's last used
settings are restored.

Note 7 - 10

7.3 Perform an operation, steps P3, P4 and P5

FIG. 4

A. In steps P3 (1), P4 and P5, operate by pressing the footpedal to
adjust the MX-i LED micromotor speed.

&, Allinactive steps symbols turn off when the motor is running.
&, Speedometer (2) displays real-time value.

& Torquemeter (3) displays real-time value.

&, The torque bar (5) displays ratio between the real-time torque
value (represented by cyan dots when the micromotor is
running) and the maximum reached torque (represented by
green dot).

Note 5-6-7
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FIG. 3

B. If necessary, release the footpedal to perform the following
actions:

% Torquemeter (3) displays maximum reached value together
with the Max symbol (4).

% Torque bar (5) dots that were displayed in cyan turn black,
except for the maximum value dot which turns green.

e Turn the knob CW or CCW to respectively increase or
decrease the micromotor maximum reachable torque (quick
setting mode).

Note 12

UWThe torquemeter (3) turns cyan and displays the set
micromotor maximum reachable torque.

Note 11
» Long press on the knob to change operation settings.
See chapter "9 Settings” on page 18 for details.
* Long press on the orange button to activate the 5 Ncm
torque boost.

Note 9-12
C. Short press on the footpedal's orange button or on the knob to go
to the next step.

%, The next step symbol turns green and the step’s last used
settings are restored.

Note 7 - 10
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FIG. 4

1 Real-time speed value is displayed in black when the MX-i
LED micromotor is running. Maximum reachable speed value
stored is displayed in cyan when the MX-i LED micromotor is not
running, in steps P1 and P2.

2 Torquemeter is only displayed when micromotor speed is be-
low 100 RPM in steps P1 and P2.

3 The contra-angle ratio is cyan-colored for direct-drive and
green-colored for reduction gears.

4 Torque bar graph is only displayed when micromotor speed is
below 100 RPM, together with the maximum torque reached
during operation.

5 Each step settings are restored from the corresponding step
last used settings, excluding quick settings made directly in the
Operation mode.

6 In REVERSE mode, the rotation direction symbol ) blinks
and there is a sound alert (alternate medium beeps). The torque
value is automatically increased in REVERSE mode when torque-
meter is displayed. The torque value can be increased from 0 to
10 Ncm, see chapter see " Reverse torque boost value” on page 20
to adjust it.

7 Actions on footpedal's buttons have no effect when the micro-
motor is running.

8 Changing the torque in steps P1 or P2 can only be performed
through the Settings mode.

9 The torque boost can only be activated when the torquemeter
is displayed in Operation mode, in low speed steps (<100 RPM).

10 For safety reasons, the speed setting icon turns red and
blinks together with the speedometer for 2 seconds when switch-
ing from low speed to high speed (=100 RPM) step.

11 Changing the speed in steps P3, P4 and P5 can only be per-
formed through the settings mode.

12 Changes made in this mode (either by rotating the knob or by
changing parameters through the footpedal buttons) are consid-
ered as temporary settings and are never saved.
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8 Operation - Surgery mode

8.1 Operation screen description

FIG. 1
The Operation screen differs whether the micromotor is stopped
or running and depending on the active step.
It allows to perform an operation in 3, 4 or 5 predefined steps P1,
P2, P3, P4, P5, and displays the following information:

(1) Step P1 (active step, in green)

(2) Step P2 (inactive step, in black)

(3) Step P3 (inactive step, in black)
P4 and P5 steps are disabled by default, see “ Number of steps” on
page 20 for enabling them.

(4) Speedometer
Note 1
(5) Contra-angle ratio

Note 2

(6) Operation settings symbols
See chapter "9 Settings” on page 18 for details on adjusting settings.

8.2 Perform an operation

FIG. 2

A. Operate by pressing the footpedal to adjust the MX-i LED
micromotor speed.

&, Inactive steps symbols turn off when the motor is running.

&, Speedometer displays real-time speed value in black.

Note 3-4-5

FIG. 3

B. If necessary, release the footpedal to perform the following actions:

& Speedometer (1) displays the set micromotor maximum
reachable speed in cyan.

e Turn the knob CW or CCW to respectively increase or
decrease the micromotor maximum reachable speed (quick
setting mode).

Note 6

U The speedometer is cyan and displays the set micromotor
maximum reachable speed (1).

Note 7
» Long press on the knob to change operation settings.
%, The Settings mode is displayed.
See chapter "9 Settings” on page 18 for details.

C. Short press on the footpedal's orange button or on the knob to go
to the next step.

&, The next step symbol turns green and the step's last used
settings are restored.

Note 5
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9 Settings

FIG. 1

The Settings mode allows changing all parameters of each step.
It is accessed by long pressing the knob from the Operation mode
and leaved by also long pressing the knob or by running the
motor.

Note 1

All changes made in this mode are automatically saved for the
corresponding step.

Note 2

A. From the Settings mode menu, navigate through the operation
parameters by turning the knob CW or CCW.

% The selected parameter symbol (1) is encased in a cyan square
and an arrow points on it.

B. If necessary, short press on the footpedal's orange button to go to
the next step without going back to the Operation mode.

%, The Settings mode is still displayed, the next step symbol
turns green and the step’s last used settings are restored.

C. Short press on the knob to change the selected parameter
setting (setting sub-mode).

%, The selected setting sub-mode is displayed.

9.1 Operation mode

A. From the Settings mode menu, select the ﬁ:}
short press on the knob to change operation mode.
Note 2

B. Turn the knob CW or CCW to alternatively toggle between
IMPLANTOLOGY T} and SURGERY )i mode.
C. Short press on the knob to exit operation mode setting.

symbol and

%, Operation mode is saved and the Settings mode menu is
displayed again, FIG. 1.

9.2 MX-i LED micromotor speed

A. From the Settings mode menu, select the ‘\.”/'/: symbol and

short press on the knob to change maximum reachable speed.
FIG. 2
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B. Turn the knob CW or CCW to respectively increase or decrease
micromotor maximum reachable speed.

&, The speedometer (1) displays the set maximum reachable
speed.

C. Short press on the knob to exit speed setting.

& New maximum reachable speed is saved and the Settings
mode menu is displayed again, FIG. 1.

9.3 MX-i LED micromotor torque

A. From the Settings mode menu, select the (ﬁ) symbol and
short press on the knob to change maximum reachable torque.
FIG. 3

B. Turn the knob CW or CCW to respectively increase or decrease
micromotor maximum reachable torque.

& The torquemeter (1) displays the set maximum reachable
torque.

C. Short press on the knob to exit torque setting.

&, New maximum reachable torque is saved and the Settings
mode menu is displayed again, FIG. 1.

9.4 MX-i LED micromotor rotation direction

A. From the Settings mode menu, select the @ symbol and
short press on the knob to change rotation direction.

Note 2

B. Turn the knob CW or CCW to alternatively toggle between
FORWARD @ and REVERSE (%) micromotor rotation.

C. Short press on the knob to exit rotation direction setting.

&, Rotation direction is saved and the Settings mode menu is
displayed again.

Note 3
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9.5 Irrigation level
A. From the Settings mode menu, select the " symbol and
short press on the knob to change irrigation level. NOTES
Note 2
FIG. 4

B. Turn the knob CW or CCW to set up the irrigation level (1).
6 levels of adjustment are possible:

irrigation OFF, 30mLl/min, 60mLl/min, 0ml/min, 120ml/min,
150mLl/min.

Note 4
C. Short press on the knob to exit irrigation level setting.

& Irrigation level is saved and the Settings mode menu is
displayed again.

9.6 Contra-angle ratio

A. From the Settings mode menu, select the £F symbol and
short press on the knob to change the contra-angle ratio.

B. Turn the knob CW or CCW to change the contra-angle ratio.
Note 5 -6
C. Short press on the knob to exit the contra-angle ratio setting.

%, The contra-angle ratio is saved and the Settings mode menu is
displayed again.

9.7 Luminosity level

1
A. From the Settings mode menu, select the 2:93 symbol and
short press on the knob to change luminosity level.
Note 2

B. Turn the knob CW or CCW to set up the luminosity level.
10 levels of adjustment are possible.

C. Short press on the knob to exit luminosity level setting.

%, Luminosity level is saved and the Settings mode menu is
displayed again.

19
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10 Special modes

The special modes allow to, in the following order:
» Display software version;
« Test LCD display;
 Define number of steps (3, 4 or 5);
» Define reverse torque boost value;
» Restore factory settings.

Note 1 -2

A. From the Operation mode, long press on the rotating knob to
enter Settings modes.

% The Settings mode is displayed.

FIG. 1

B. Turn the knob CW or CCW to select the contra-angle ratio symbol

O ).

%, The contra-angle ratio symbol is encased in a cyan square and
an arrow points on it.

Software version
FIG. 2

C. Double short press on the knob to enter special modes.

%, The contra-angle ratio symbol (3) turns blue to differentiate it
from the ratio change cyan symbol.

%, The software version is displayed as following:

(1) Major version
(2) Minor version

LCD display test
FIG. 3

D. Short press on the knob to test LCD display.

%, All dots are displayed in black, except for the contra-angle
ratio symbol (1).

Number of steps
E. Short press on the knob to define the number of steps.

%, The step number screen is displayed.

F. Turn the knob CW or CCW to alternatively display the 3, 4 or 5
text.

G. Short press on the knob to define the number of steps.

OO

FIG. 2

Reverse torque boost value

Note 3

Reverse torque boost allows an automatic increase of torque
value when in REVERSE mode, in order to ease bur rotation when
stuck.

H. Short press on the knob to define reverse torque boost value.

&, The reverse torque boost screen is displayed.
I. Turn the knob CW or CCW to alternatively display the 0, 5 or 10
text.

J. Short press on the knob to define no boost value when 0 is
displayed, or short press on the knob to respectively define 5 Ncm or
10 Ncm boost value when 5 or 10 is displayed.

Settings reset
FIG. 4

K. Short press on the knob to display factory settings reset screen.

&, The factory settings reset screen is displayed.

L. Turn the knob CW or CCW to alternatively display the reset yes or
reset no text (1).

Note 4

M. Short press on the knob to restore factory settings when the
reset yes text is displayed, or short press to go back to the Settings
mode when the reset no text is displayed.

&, Reset can take up to 2 seconds. Meanwhile, the Z symbol is
displayed, and the yes text is turned off. When reset is done,
the Settings mode is displayed again.
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1 Pressing the footpedal has no effect in the Special modes.

2 Gothrough all the special modes to display the Settings mode
again.

3 Reverse torque boost value is only available in Implantology
mode when torquemeter is displayed (i.e. with speeds below 100

rpm).

4 The reset no text is displayed by default.
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11

11.1 Safety warning (operating)

Warning description

Motor overheating

Low to high speed step tran-
sition

Footpedal not connected

Message

A

\‘.”/,—

Speedometer blinking.

Cause of warning

Excessive power demand of
the MX-i LED micromotor.

User switches from low speed
to high speed (> 100 RPM) step

in Implantology mode.

Pedal is not connected to
device.

List of errors & Troubleshooting

Action

Avoid extended use. Let system cool down.

No action needed, the warning disappears after 2

seconds.

Connect pedal to the device.




11.2 Device operating error

Error description Cause of error When Action

ERROR 1
ERROR 2
ERROR 3

ERROR 4

ERROR 5

ERROR 6

ERROR 7

ERROR 8

ERROR 9

23
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FIG. 1

172 Maintenance

/\ CAUTION

Only use original Bien-Air Dental maintenance products and parts
or those recommended by Bien-Air Dental. Using other products
or parts may cause operational failure and/or void the guarantee.

12.1 Servicing

Never disassemble the device. For any modification and repair,
we recommend that you contact your regular supplier or Bien-Air
Dental SA directly.

Note 1

12.2 Cleaning & disinfection

FIG. 1

» Disinfect the surfaces of the Chiropro Plus 3™ Gen unit and
footpedal by gently rubbing with a clean cloth soaked in a
suitable product (i.e. Bien-Air Dental Spraynet or isopropyl
alcohol for about 15 sec.).

« Remove the knob (1) and sterilize it a class B autoclave at
135°C.

Note 2
« Do not immerse in disinfectant solution.
» Not designed for an ultrasonic bath.

» Use a new sterile irrigation line for each patient.
« Use a new sterile protective sheet for each patient.

12.3 Important

For maintenance: ... See instructions for use
MX-1 LED micromotor.....ccccccoviceiceiccee, REF 2100245
Cable for micromotor.................. . REF 2100163
Contra-angle CA 20:1 L, light .o, REF 2100209
Contra-angle CA 20:1 L

Micro-Series, light. s REF 2100209

Contra-angle CA 20:1 L KM, light
Contra-angle CA 20:1 L KM

REF 2100209

Micro-Series, light..eees REF 2100209
Contra-angle handpiece EV0.15 1:5 L

Micro-Series, light ..o, REF 2100294
Contra-angle handpiece EV0.15 1:5 L,
LGNt REF 2100294
Contra-angle handpiece CA 1:5 L

Micro-Series, light..ees REF 2100294
Contra-angle handpiece CA 1:5 L,

HGNt e REF 2100294
Contra-angle handpiece CA 1:5...iiiiiiiiiin. REF 2100294
Contra-angle handpiece CA 1:2.5 L

Micro-Series, light...ociiiices REF 2100337
Straight Handpiece 1:1 ..... ..REF 2100046

Straight Handpiece 1:2 oo, REF 2100103



FIG. 2

12.4 Replacement of fuses

A. Switch off the Chiropro Plus 3" Gen unit.
B. Disconnect the mains cable.

/\ CAUTION

The power cable must be disconnected at least 10 seconds before
opening the fusebox.

FIG. 2
C. Remove the fuse box (1) with a flat screwdriver.

FIG. 3

D. Replace the fuses (2) by the new ones and put the fuse box
back (1) in place.

/N CAUTION
Only use fuses T4.0AH 250 VAC REF 1307312-010.

FIG. 3

25
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13 General information and guarantee

13.1 General information

The device must be used by qualified professionals in compliance
with the current legal provisions concerning occupational safety,
health and accident prevention measures, and these instructions
for use. In accordance with such requirements, the operators:

» must only use devices that are in perfect working order; in
the event of irregular functioning, excessive vibration,
abnormal heating or other signs that may indicate
malfunction of the device, the work must be stopped
immediately; in this case, contact a repair center that is
approved by Bien-Air Dental SA;

» must ensure that the device is used only for the purpose for
which it is intended, must protect themselves, their patients
and third parties from any danger.

13.2 Terms of guarantee

Bien-Air Dental SA grants the user a guarantee covering all
functional defects, material or production faults.

The device is covered by this guarantee from the date of invoicing
for:
* 12 months for the hose;

* 24 months for the Chiropro Plus 3™ Gen unit and CA 20:1 L
Micro-Series;
* 36 months for the MX-i LED micromotor.

In case of justified claim, Bien-Air Dental SA or its authorized
representative will fulfill the company’'s obligations under this
guarantee by repairing or replacing the product free of charge.
Any other claims, of whatever nature, in particular in the form of
a claim for damages and interest, are excluded.

Bien-Air Dental SA shall not be held responsible for damage or
injury and the consequences thereof, resulting from:
» excessive wear and tear
* improper use
* non-observance of the instructions for installation,
operation and maintenance
» unusual chemical, electrical or electrolytic influences
« poor connections, whether of the air, water or electricity
supply.

The guarantee does not cover flexible “fiber optic” type light
conductors, or any parts made of synthetic materials.

The guarantee shall become null and void if the damage and its
consequences are due to improper manipulation of the product,
or modifications to the product carried out by persons not
authorized by Bien-Air Dental SA.

Claims under the terms of the guarantee will be considered only
on presentation, together with the product, of the invoice or the
consignment note, on which the date of purchase, the product
reference and the serial no. should be clearly indicated.

Please refer to the General Terms and Conditions of Sale on
www.bienair.com.
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T Symboles

1.1 Description des symboles pour la console Chiropro Plus

Symbole

C€

0123

Description

Marquage CE avec le numéro d'organisme notifié.

Symbole

3 Gen
Description

Matériaux recyclables.

Interrupteur de l'alimentation principale — Hors
tension (OFF).

Collecte séparée des appareils électrigues et élec-
troniques.

Interrupteur de l'alimentation principale — Sous
tension (ON).

Fabricant.

Fusible @ 5 x 20 mm.

Lumiere.

0 —O

Courant alternatif.

Alertes sonores.

~~
=
°
~
\—/

Emetteur RF (des interférences peuvent apparaitre
au voisinage d'équipements marqués par ce sym-
bole).

PO EIH®

Attention : selon la loi fédérale (Etats-Unis), cet
appareil est disponible a la vente uniquement sur
ordonnance d'un praticien agrée.

ATTENTION ! Consultez les documents joints.
Instruction a respecter impérativement pour des
raisons de sécurité.

)
O
= -/

G ©

Marque de conformité CSA — Conforme aux normes
américaines et canadiennes.

Référez-vous aux documents d'accompagnement
(www.bienair.com/ifu).

g

Numeéro de série.

10O P

Numeéro de référence.

1.2 Description des symboles pour les accessoires Chiropro Plus 3™ Gen

Symbole

C€

0123

Description

Marquage CE avec le numéro d'organisme notifié.

Symbole

Description

Thermodésinfectable.

Date d'expiration.

Matériaux recyclables.

Ne pas réutiliser.

Collecte séparée des appareils électriques et élec-
troniques.

TERILE[EO]

Stérilisé a l'oxyde d'éthylene.

Stérilisable en autoclave jusqu'a la température
spécifiée.

Sécurité électrique. Partie appliquée, type B.

Fabricant.

> ] @

Numeéro de référence.

s EE I ®© &

Numeéro de série.




2 ldentification, emploi prévu et notation

2.1 Identification

Cet appareil de table a commande électronique destiné aux
dentistes permet d'entrainer une piece a main dentaire via un
micromoteur MX-i LED a vitesse variable régulée par une pédale.
Une pompe péristaltique fait circuler le liquide physiologique
sans risque de contamination via une ligne d'irrigation a usage
unique.

'écran a cristaux liquides de l'appareil affiche les parameétres de
l'intervention et permet de les controler.

2.2 Emploi prévu

Cet équipement est destiné a étre utilisé par les dentistes et les
chirurgiens dans des cabinets dentaires et des hopitaux/

cliniques. L'unit dentaire Chiropro Plus 3 Gen vise a commander
un micromoteur dentaire pour la chirurgie orale et
limplantologie. Toute utilisation autre que celle spécifiée ici est
interdite et peut étre dangereuse. Le systeme est en conformité
avec toutes les exigences légales courantes applicables aux
dispositifs médicaux.

L'environnement électromagnétique prévu (selon la norme CEl
60601-1-2 éd. 4.0) correspond a un environnement médical
professionnel.

2.3 Notation et liens des chapitres

A B, C etc.
Un texte précédé d'une lettre indique une procédure devant
étre effectuée étape par étape.

®

Indique un résultat de procédure.

(1), (2), (3), etc.

Un texte précédé d'un chiffre indique un texte en rapport
avec une illustration.

OK, Settings (Réglages), etc.

Un texte dans un style de police italique gras indique des
éléments affichés a l'écran tels que des boutons de
commande, des menus, des éléments de menu, des zones
d'écran, des valeurs et des champs.

Pour simplifier la notation, dans le présent manuel :

La désignation employée pour « Horaire » est « HOR » ;

La désignation employée pour «Antihoraire» est
« ANTIHOR » ;

La désignation employée pour le mode de rotation vers
'avant du micromoteur est « FWD » ;

La désignation employée pour le mode de rotation vers
'arriere du micromoteur est « REV » ;

L'unité de vitesse de rotation «tours par minute » est
indiquée sous la forme « tr/min » ;

L'unité de couple « Newton centimetres » est indiquée sous
la forme « Ncm » ;

La désignation employée
micromoteur est « DMX » ;
Les désignations employées pour limplantologie et la
chirurgie sont « IM » et « SR ».

pour la commande de
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3 Avertissements et précautions d'utilisation

N\ ATTENTION

La fiche d'alimentation vise a permettre un débranchement en
cas de probleme et doit donc rester accessible en permanence.

N\ ATTENTION

Ne connectez jamais une piéce a main sur un micromoteur MX-i
LED en fonctionnement.

/\ ATTENTION
|l est strictement interdit de modifier le dispositif médical.

/\ AVERTISSEMENT

L'appareil n'est pas congu pour étre utilisé dans une atmosphére
explosive (gaz anesthésique).

/\ AVERTISSEMENT

Ne tentez pas d'ouvrir l'appareil s'il est raccordé au secteur.
Risque d'électrocution.

/N\ ATTENTION

Les parametres indiqués dans les procédures dentaires sont
fournis uniguement a titre indicatif et n'engagent pas la
responsabilité de Bien-Air Dental SA.

/\ ATTENTION
'appareil ne doit pas étre touché par le patient.

N\ ATTENTION

Ne touchez pas simultanément le patient et la pompe ou les
contacts des connecteurs.

/\ ATTENTION
Vérifiez qu'il n'y a pas d'eau sous l'unit avant sa mise en marche.

/N ATTENTION

Tous les connecteurs doivent étre secs avant l'utilisation. Vérifiez
'absence d’'humidité résiduelle due au nettoyage.

/\ AVERTISSEMENT

Pour éviter le risque de choc électrique, cet équipement doit
uniguement étre raccordé a un réseau d'alimentation équipé
d'une mise a la terre.



4 Description

4.1 Vue d’ensemble du systeme Chiropro Plus 3™ Gen

[

7 L7
Aol

FIG. 1
(1) Couvercle de pompe péristaltique (10) Bouton de mise en marche/d'arrét de lirrigation
(2) Connecteur de pédale (11) Pédale d'inversion de la rotation du micromoteur MX-i LED
(3) Marquage (12) Bouton « Programme » pour passer a l'étape suivante de
(4)  Support de potence lintervention
(5) Interrupteur principal (13) Démarrage du moteur
(6) Boitier a fusibles (14) Connecteur de micromoteur MX-i LED
(7) Connecteur d'alimentation secteur (15) Bouton de commande
(8) Connecteur de mise a la terre (16) Ecran de commande a cristaux liquides
9)

Micromoteur MX-i LED
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4.2 Sets livrés

Set Chiropro Plus 3™ Gen REF 1700710-001

Unit Chiropro Plus 3 Gen (1x)

1600994-001

Set KM Chiropro Plus 3™ Gen (1x)

Set KM CA 20:1L Chiropro Plus 3™ Gen REF 1700738-001

Désignation N° de REF

1700739-001

Micromoteur MX-i LED (1x)

1600755-001

Contre-angle CA 20:1 L KM
Micro-Series (avec lumiére)

1600786-001

Pédale a 3 boutons (1x)

1600631-001

Cable MX-i LED (2 m) (1x)

1601069-001

Feuille de protection stérile (2x)

1502329-002

Pack de 5 lignes d'irrigation stériles a usage
unigque

1500984-005

4.3 Options

Désignation

Pédale a 3 boutons

N° de REF
1600631-001

Micromoteur MX-i LED

1600755-001

Pack de 10 colliers de serrage pour la fixation
de la ligne d'irrigation stérile a un cable

1307727-010

Contre-angle CA 20:1 L KM
Micro-Series (avec lumiére)

1600786-001

Potence pour une bouteille de liquide (1x)

1303393-001

Contre-angle CA 20:1 L KM (avec lumiere)

1600785-001

Support de piece a main (1x)

1301575-001

Systeme de cable 3P, Etats-Unis/Asie, lon-
gueur 2 m (1x)

1300067-001

Contre-angle CA 20:1 L
Micro-Series (avec lumiére)

1600692-001

Contre-angle CA 20:1 L (avec lumiére)

1600598-001

Systeme de cable 3P, Europe, longueur 2,6 m
(1x)

1300066-001

Contre-angle EVO.15 1:5 L
Micro-Series (avec lumiére)

1600940-001

Systeme de cable 3P, Suisse, longueur 2 m
(1x)

1300065-001

Contre-angle EV0.15 1:5 L (avec lumiére)

1600941-001

Set CA 20:1L Chiropro Plus 3" Gen REF 1700709-001

Set Chiropro Plus 3™ Gen (1x)

1700710-001

Contre-angle CA1:5 L
Micro-Series (avec lumiére)

1600690-001

Contre-angle CA 1:5 L (avec lumiére)

1600386-001

Contre-angle CA 1:5

1600325-001

Contre-angle CA 20:1 L Micro-Series (avec
lumiére) (1x)

1600692-001

Contre-angle CA 1:25 L
Micro-Series (avec lumiére)

1601055-001

Set CA 1:2.5L Chiropro Plus 3" Gen REF 1700751-001

Set Chiropro Plus 3™ Gen (1x)

1700710-001

Piece a main droite PM 1:1

1600052-001

Piece a main droite PM 1:2

1600436-001

Feuille de protection stérile (2x)

1502329-002

Contre-angle CA 1:2.5 L Micro-Series (avec
lumiere) (1x)

1601055-001

Boite de 100 douilles Bur Guards stériles

1501317-100

Pack de 10 lignes stériles a usage unique de 3,5 m

1501738-010

Set KM Chiropro Plus 3" Gen REF 1700739-001

Unit Chiropro Plus 3 Gen (1x)

1600994-001

Pack Kirschner/Meyer de 10 lignes stériles a
usage unique

1501635-010

Set d'irrigation amovible de type Kirschner/
Meyer pour CA 20:1 L KM et CA 20:1 L KM
Micro-Series, comprenant 10 bagues et 10 tubes

1501621-010

Micromoteur MX-i LED (1x)

1600755-001

Pack de 10 lignes stériles a usage unique

1500984-010

Pédale a 3 boutons (1x)

1600631-001

Potence pour une bouteille de liquide

1303393-001

Cable MX-i LED (2 m) (1x)

1601069-001

Support de piéce a main

1301575-001

Feuille de protection stérile (2x)

1502329-002

Cable MX-i LED (2 m)

1601069-001

Pack Kirschner/Meyer de 10 lignes stériles a
usage unigue

1501635-010

Systeme de cable 3P, Etats-Unis/Asie, lon-
gueur 2m

1300067-001

Pack de 10 colliers de serrage pour la fixation
de la ligne d'irrigation stérile a un cable

1307727-010

Systeme de cable 3P, Europe, longueur 2,5 m

1300066-001

Potence pour une bouteille de liquide (1x)

1303393-001

Systeme de cable 3P, Suisse, longueur 2 m

1300065-001

Support de piéce & main (1x)

1301575-001

Pack de 10 colliers de serrage pour la fixation
de la ligne d'irrigation stérile a un cable

1307727-010

Systeme de cable 3P, Etats-Unis/Asie, lon-
gueur 2 m (1x)

1300067-001

Pack de 10 fusibles T4.0AH 250 Vc.a. a pou-
voir de coupure élevé

1307312-010

Systeme de cable 3P, Europe, longueur 2,5 m (1x)

1300066-001

Bouton

1307031-001

Systeme de cable 3P, Suisse, longueur 2 m (1x)

1300065-001




4.4 Données techniques

Dimensions L x Lx H

Unit Chiropro Plus 3™ GON e 240 x 240 x 102 mm
Unit Chiropro Plus 3" Gen (avec potence) ..... 240 x 240 x 482 mm
PEAALE ..o 200 x 180 x 54 mm
Pédale (avec manche) ..., 200 x 180 x 144 mm
Cable moteur (REF 1601069). .L20m

Cable de pédale............... L29m

Micromoteur MX=i LED.......cccccooovivieivieiicie 23x91T mm

La pédale est étanche a l'eau (IP X8, conformément a la norme
CEl 60529).

Poids

Unit Chiropro PLus 3™ Gen v 2,2 kg

Caractéristiques électriques

Tension.......... .. 100 - 240 Vc.a.
FrEQUENCE oo 50-60 Hz
Parameétres de fonctionnement

Plage de vitesses réglable ..., 100 a 40 000 tr/min
Couple Max. cnvienns ..80 Ncm

Conditions environnementales

Conditions Fonctionnement

Transport et stockage
(15 semaines max.)

environnementale
s

+5°C (41 °F) a
+35 °C (95 °F)

-25°C(-13°F) a

Température +70 °C (158 °F)

Humidité relative

(condensation 30 % a 80 % 10% a100%

incluse)
Pression atmos- 700 hPa a .
phérique 1060 hPa 500 hPa a 1060 hPa

/N\ ATTENTION

N'utilisez pas le Chiropro Plus
température d'exploitation.
Classification

Classe lla en conformité avec la directive du Conseil européen 93/
42/CEE sur les dispositifs médicaux.

Classe d’isolation électrique

Classe | selon la norme CEl 60601-1 (appareil protégé contre les
chocs électriques).

3" Gen hors de la plage de

/\ ATTENTION
L'appareil doit uniquement étre utilisé par 'opérateur.
Piéces appliquées (selon la norme CEl 60601-1) :

Micromoteur MX-=i LED.......c.ccccovevvnne. REF 1600755-001
CA20:T Lo, REF 1600598-001
CA 20:1 L Micro-Series....cccccovvverennnn. REF 1600692-001
CA20:T LKMo .REF 1600785-001

CA 20:1 L KM Micro-Series...... .REF 1600786-001
CA EV0.15 1:5 L Micro-Series. .REF 1600940-001
CAEVOI5 15 L e, REF 1600941-001
REF 1600690-001
.REF 1600386-001
REF 1600325-001

CA 1:2.5 L Micro-Series......cccocoveveren. REF 1601055-001
Piece a main droite T:1 oo, REF 1600052-001
Piece a main droite 1:2..cocevvvevceiea, REF 1600436-001
Lignes d'irrigation.......... .REF 1500984-010

Lignes d'irrigation KM......cccocooivivininee REF 1501635-010

Degré de protection contre Uintroduction

IP 41 (protection contre l'introduction d'objets supérieurs a T mm
et contre les égouttements (chutes de gouttes d'eau a la
verticale)).

Mémoire

Mémorisation des parametres de 5 étapes, incluant le réglage du
mode, de la vitesse de rotation, du couple, du sens de rotation, de
lirrigation, du rapport de transmission du contre-angle et de
l'intensité lumineuse pour chaque étape.

Langues

Francais.

Potence pour flacon de liquide physiologique

Acier inoxydable.

Pompe péristaltique

Débit de la pOMPe .o, 30 a 150 ml/min. (5 niveaux)
Tuyau de POMPE...c.cceiirieieieieieeieae @ ext. 5,60 mm

@int. 2,40 mm

1,60 mm

A utiliser avec : Voir les instructions d'utilisation
Micromoteur MX-i LED ..o REF 2100245
CableMX-i LED ..o, ..REF 2100163
Contre-angle CA 20:1 L, avec lumiére... REF 2100209
Contre-angle CA 20:1 L

Micro-Series, avec lUMIEre......cccooeveevevevcnnn, REF 2100209
Contre-angle CA 20:1 L KM, avec lumiere....... REF 2100209
Contre-angle CA 20:1 L KM

Micro-Series, avec lUMIEre......cccoooveevevceveeenen. REF 2100209
Contre-angle EVO.15 1:5 L
Micro-Series, avec lUMIEre.....ccccoovvevevecceean. REF 2100294

Contre-angle EVO.15 1:5 L, avec lumiére........ REF 2100294
Contre-angle CA1:5 L

Micro-Series, avec lUMIEre.....cccocoveevevceveeennn, REF 2100294
Contre-angle CA 1:5 L, avec lumiere ................ REF 2100294
Contre-angle CA 1:5. e REF 2100294
Contre-angle CA 1:2.5 L

Micro-Series, avec lUMIEre.....cococvvvevevercennne, REF 2100337
Piece a main droite 1:7 .o REF 2100046
Piece a main droite 1:2 oo, REF 2100103
/\ ATTENTION

L'utilisation du systeme avec d'autres pieces a main, moteurs
ou cables n'a pas été validée/certifiée (les valeurs de vitesse et de
couple ne sont pas garanties dans ce cas).

Liste des erreurs et dépannage
Voir chapitre 11 Liste des erreurs et dépannage” a la page 52.
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4.5 Protection environnementale et
informations sur la mise au rebut

La mise au rebut et/ou le recyclage de matériaux doivent
respecter la législation en vigueur.

X

Veuillez séparer les équipements et accessoires électriques et
électroniques en vue de leur recyclage.

Les équipements électriques et électroniques peuvent intégrer
des substances dangereuses pour la santé et l'environnement.
['utilisateur doit renvoyer lappareil a son revendeur ou
s'adresser directement a un organisme agréé de traitement et de
récupération de ce type d'équipement (Directive européenne
2002/96/CE).

4.6 Compatibilité éelectromagnétique
(description technique)

4.6.1

Cette commande électronique respecte les regles de sécurité
électrique, conformément a la norme CEl 60601-1, édition 3.1, et
les regles sur la compatibilité électromagnétique, conformément

3 la norme CEI 60601-1-2, 4° édition.

Précautions d’utilisation

N\ ATTENTION

['appareil doit étre utilisé par une personne compétente
respectant notamment les dispositions légales en vigueur
concernant la sécurité au travail, les mesures d'hygiene et la
prévention des accidents, ainsi que les instructions d'utilisation
en vigueur. Conformément a ces dispositions, les obligations
suivantes incombent a l'utilisateur :

- utiliser uniguement des appareils en parfait état de marche ;

» s'assurer que lappareil est utilisé exclusivement pour

l'usage auquel il est destiné;
- ¢viter les contacts avec les liquides.

4.6.2 Avertissements concernant la
compatibilité électromagnétique

/N ATTENTION

Le Chiropro Plus Gen répond aux exigences CEM de la norme
CEl  60601-1-2. Les équipements de radiotransmission,
téléphones cellulaires etc. ne doivent pas étre utilisés a proximité
immédiate de lappareil car cela pourrait affecter son
fonctionnement. L'appareil n'est pas congu pour une utilisation a
proximité  d'équipements  chirurgicaux haute fréquence,
d'appareils d'imagerie par résonance magnétique (IRM) et
d'autres appareils similaires ou lintensité des perturbations
électromagnétiques est élevée. Dans tous les cas, vérifiez
qu'aucun cable haute fréguence ne chemine au-dessus ou a
proximité de lappareil. En cas de doute, veuillez contacter un
technicien qualifié ou Bien-Air Dental SA.

Les équipements de communication RF portables (y compris les
accessoires comme les cables d'antenne et les antennes
extérieures) ne doivent pas étre utilisés a moins de 30 cm de

3I‘d

n'importe quelle partie du Chiropro Plus 3™ Gen, y compris les
cables spécifiés par le fabricant. Sinon, il pourrait en résulter une
dégradation des performances de cet équipement.

/N\ ATTENTION

['utilisation d'accessoires, de transducteurs et de cables autres
que ceux spécifiés, a l'exception des transducteurs et cables
vendus par Bien-Air Dental SA en tant que piéces de rechange
pour des composants internes, peut entrainer des émissions
accrues ou une immunité diminuée.



4.6.3 Compatibilité électromagnétique — Emissions et immunité

Directives et déclaration du fabricant — Emissions électromagnétiques
Le Chiropro Plus 3 Gen est prévu pour étre utilisé dans un environnement électromagnétique tel que spécifié ci-dessous. Le client ou
['utilisateur du Chiropro Plus 3" Gen doit s'assurer gu'il est effectivement utilisé dans un tel environnement.

Test d'émissions Conformité Directives relatives a l'environnement électromagnétique

’ Le Chiropro Plus 3" Gen utilise de 'énergie RF pour son fonctionnement interne seule-
Emissions RF CISPR 11 Groupe 1 ment. C'est pourquoi ses émissions RF sont trés faibles et provoquent peu d'interfé-
rences avec les équipements électroniques environnants.

Emissions RF CISPR 11 Classe B

Emissions harmoniques cl , rd X L . : A

CEl 61000-3-2 asse A Le Chiropro Plus 3'" Gen peut étre utilisé dans tout immeuble, y compris les batiments
_ domestiques et ceux connectés directement au réseau public basse tension desser-
Emissions dues aux varia- vant des immeubles d’'habitation.

tions de tension CEl Conforme

61000-3-3
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Directives et déclaration du fabricant - Immunité électromagnétique
Le Chiropro Plus 3" Gen est prévu pour étre utilisé dans un environnement électromagnétique tel que spécifié ci-dessous. Le client ou
['utilisateur du Chiropro Plus 3 Gen doit s'assurer qu'il est effectivement utilisé dans un tel environnement.

Test d'immunité

Niveau de test CEl 60601

Niveau de conformité

Directives relatives a
l'environnement

électromagnétique

Décharge électrostatique
(DES)
CEl 61000-4-2

+ 8 kV par contact
+2 kV dans lair
+4 kV dans l'air
+ 8 kV dans lair
+ 15 kV dans lair

+ 8 kV par contact
+2 kV dans lair
+4 kV dans l'air
+ 8 kV dans lair
+ 15 kV dans lair

Les sols doivent étre en
bois, béton ou carrelage. Si
les sols sont recouverts de
matériaux synthétiques,
'humidité relative doit étre
d'au moins 30 %.

Surtension breve/disrup-

+2 kV pour les lignes d'alimenta-

+2 kV pour les lignes d'alimenta-

La qualité du courant sec-
teur sera celle d'un envi-

+ 1 kV ligne a terre
+ 2 kV ligne a terre

+ 1 kV ligne a terre
+ 2 kV ligne a terre

s el el ronnement commercial ou
CEl 61000-4-4 +1 kV pour les autres lignes N.A. o
hospitalier.
+05 k\( l|gm\e a. ligne 0,5 k\( l|gm\e a. ligne La qualité du courant sec-
. + 1 kV ligne a ligne + 1 kV ligne a ligne . .
Surtension 4 05 KV liane & terre 4 05 KV liane & terre teur sera celle d'un envi-
CElI 61000-4-5 - 9 - 9 ronnement commercial ou

hospitalier.

Baisses de tension, inter-
ruptions breves et varia-
tions de tension sur les
lignes d'entrée d'alimenta-
tion

CEl 61000-4-11

0 %Ut pendant 0,5 cycle, a 0°, 45°,
90°, 135°,180°, 225°, 270° et 315°

0 % Uy pendant 1 cycle et
70 % Ut pendant 25/30 cycles a 0°

0 % Ut pendant 250 cycles a 0°

0 %Ut pendant 0,5 cycle, a 0°, 45°,
90°, 135°,180°, 225°, 270° et 315°

0 % Uy pendant 1 cycle et
70 % Ut pendant 25/30 cycles a 0°

0 % Ut pendant 250 cycles a 0°

La qualité du courant sec-
teur sera celle d'un envi-
ronnement commercial ou
hospitalier. Si ['utilisateur

du Chiropro Plus 3™ Gen a
besoin d'un fonctionne-
ment continu en cas
d'interruptions de l'alimen-
tation secteur, le branche-

ment du Chiropro Plus 3™
Gen sur une alimentation
électrique non interruptible
ou une batterie est recom-
mandé.

Champ magnétique dd a la
fréquence du secteur (50/

Les champs magnétiques
générés par la fréquence
du secteur doivent se
situer a des niveaux carac-

Perturbations des
conduites

induites par les champs RF
CEl 61000-4-6

0,15 MHz - 80 MHz

6 VRus dans les bandes ISM
0,15 MHz - 80 MHz

80 % AM a 1 kHz

0,15 MHz - 80 MHz

6 VRus dans les bandes ISM
0,15 MHz - 80 MHz

80 % AM a 1 kHz

Champs électromagné-
tiques RF rayonnés
CElI 61000-4-3

3V/m
80 MHz - 2,7 GHz
80 % AM a 1 kHz

3V/m
80 MHz - 2,7 GHz
80 % AM a 1 kHz

60 Hz) SUA/m S0 A/m téristiques d'un emplace-
CEI 61000-4-8 ment habituel dans un
environnement commer-
cial ou hospitalier typique.
3 VrMs 3 VrMs Les intensités de champ

provenant d'émetteurs RF
fixes déterminées par un
relevé électromagnétique

du site® doivent étre infé-
rieures au niveau de
conformité dans chaque
gamme de fréquence.

Des interférences peuvent
apparaitre au voisinage
d'équipements marqués du
symbole suivant :

()
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Directives relatives a
Test d'immunité Niveau de test CElI 60601 Niveau de conformité l'environnement

électromagnétique

a ) Niveau de test

Fréq. de test [MHz] Puissance max. [W] dimmunité [V/m]

385 1,8 27
Champs de proximité géné- 450 2 28
rés par lgs egwpemenjcs de | 710, 745, 780 072 9 Distance : 0.3 m
communication sans fil RF
CEl 61000-4-3 810, 870, 930 2 28

1720, 1845, 1970 2 28

2450 2 28

5240, 5500, 5785 0,2 9
REMARQUE : Uy est la tension secteur c.a. avant l'application du niveau de test.
Performances essentielles selon la norme CEI 60601-1 : Les performances essentielles consistent a maintenir constantes l'intensité
lumineuse visuelle de la LED et la vitesse du moteur. L'écart maximal autorisé pour la vitesse est de +5 %.

a. Les intensités de champ provenant d'émetteurs fixes, tels que les stations de base pour radiotéléphones (cellulaires/sans fil) et les radios mobiles terrestres,
radios amateurs, émissions radio AM et FM et émissions TV ne sont pas prévisibles théoriquement avec précision. Pour déterminer l'environnement électroma-
gnétique dd aux émetteurs RF fixes, un relevé électromagnétique du site devra étre envisagé. Si l'intensité de champ, mesurée a l'emplacement ou le Chiropro
Plus 3™ Gen est utilisé, s'avere dépasser le niveau de conformité RF susmentionné, le fonctionnement normal du Chiropro Plus 3 Gen devra étre vérifié. Si un
fonctionnement anormal est constaté, des mesures supplémentaires seront éventuellement nécessaires, telles qu'une réorientation ou un déplacement du Chi-
ropro Plus 3™ Gen.
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5.1 Installation du systéeme Chiropro Plus
3 Gen

FIG. 1

A. Placez le Chiropro Plus 3 Gen sur une surface plane capable
de supporter son poids.

/N\ ATTENTION

L'unit peut étre placée sur une table, un chariot ou toute autre
surface, mais elle ne doit en aucun cas étre posée sur le sol.

FIG. 2

B. Le boitier a fusibles peut étre ouvert a 'aide d'un tournevis.
100 - 240 Vc.a. = fusible T4.0AH 250 Vc.a. REF 1307312-010.

Pour remplacer un fusible, voir “12.4 Remplacement des fusibles” a
la page 55.

C. Branchez le cable d'alimentation (1) sur le connecteur (2).
Note 1

/N\ ATTENTION

La fiche d'alimentation vise a permettre un débranchement en
cas de probléme et doit donc rester accessible en permanence.

FIG. 3

D. Branchez le cable de la pédale sur lentrée présente sur le
panneau arriere, en faisant correspondre le connecteur et la fiche
au moyen du détrompeur sur le connecteur.

N\ ATTENTION

Ne soulevez pas la pédale a l'aide du cable de raccordement.
Pour débrancher le cable de la pédale, retirez son connecteur de
la prise électrique (1).

Ne tirez pas sur le cable (2) sans l'avoir au préalable débranché
de la prise.

FIG. 4

E. Branchez le cable du micromoteur MX-i LED sur la sortie du
moteur, en faisant correspondre le connecteur et la fiche au moyen
du détrompeur sur le connecteur.

FIG. 5

F. Alignez et fixez la potence dans le logement prévu a l'arriere de
la console et suspendez le flacon ou la bouteille.

FIG. 6

G. Vérifiez l'intégrité de 'emballage ainsi que la date d'expiration de
la ligne d'irrigation sur 'étiquette (1).

N\ ATTENTION

Le dispositif médical doit étre utilisé exclusivement avec des
lignes fournies par Bien-Air Dental, afin de garantir des
opérations sans problemes. Ces lignes sont stériles et sont a
usage unique. Leur réutilisation peut entrainer une contamination
microbiologique du patient.

H. Retirez la ligne d'irrigation stérile & usage unique (2) de sa
pochette.

FIG.7

I. Raccordez le tuyau flexible de la ligne d'irrigation au conduit de
spray de la piece a main ou du contre-angle.
FIG. 8

J. Placez la cassette péristaltique (1) dans la pompe péristaltique
(2).

Vérifiez que la cassette est correctement clipsée.

FIG. 9

K. Fermez le couvercle de la pompe (3). En cas de résistance lors de
la fermeture, ouvrez de nouveau le couvercle et vérifiez l'insertion
appropriée de la cassette. Lutilisateur doit entendre un clic a la
fermeture correcte du couvercle.

/\ ATTENTION
Ne faites pas fonctionner la pompe avec le couvercle ouvert.

/\ ATTENTION
Ne faites pas fonctionner la pompe sans ligne d'irrigation.

/\ ATTENTION
Risque de pincement !

FIG. 10

L. Perforez le capuchon du flacon de liquide physiologique avec
Uextrémité pointue de la ligne d'irrigation apres avoir retiré le
capuchon de protection.

/\ ATTENTION

Il n'y a pas de fonction de détection de flacon de liquide
physiologique vide ! Vérifiez systématiquement le contenu du
flacon avant lintervention.

FIG. 11

M. Attachez la ligne d'irrigation au cable du moteur a l'aide des trois
colliers de serrage REF 1307727-010.

5.2 Procédure de mise en marche/arrét

L'appareil peut étre mis en marche et arrété en toute sécurité a
l'aide de linterrupteur principal du Chiropro Plus 3 Gen.

/\ ATTENTION
N'arrétez pas l'appareil pendant le fonctionnement du moteur.

1 L'équipement est alimenté par le secteur (100 - 240 Vc.a. /
150 W / 50-60 Hz).
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6 Vue d'ensemble de l'interface

6.1 Modes du Chiropro Plus 3™ Gen
Le Chiropro Plus 3™ Gen permet de visualiser et de controler les
parametres d'intervention au moyen de lécran a cristaux
liquides.
Un écran unique permet d'utiliser les modes suivants :
FIG. 1

» Mode Intervention (pour effectuer une intervention en 3

étapes)

Voir chapitre "7 Intervention — Mode Implantologie” a la page 44 pour
plus de détails.

FIG. 2
« Mode Réglages
l'intervention)

(pour configurer les parametres de

Voir chapitre "9 Réglages” a la page 48 pour plus de détails.

FIG. 3
+ Modes spéciaux (pour tester le systeme et réinitialiser les
parametres)
Voir chapitre "10 Modes spéciaux” a la page 50 pour plus de détails.
FIG. 4
A. Une pression longue sur le bouton rotatif (1) permet d'alterner
entre les modes Intervention et Réglages.

Note 1
Voir chapitre “6.2 Présentation des fonctions du bouton rotatif” a la
page 42 pour plus de détails.

Voir chapitre 10 Modes spéciaux” a la page 50 pour accéder aux
modes spéciaux.

6.2 Présent
rotatif

Note 2

Action du bouton

ation des fonctions du bouton

Rotation dans le
sens horaire

Description

Augmentation de la valeur actuelle, pas-
sage a l'élément sur la droite

Rotation dans le
sens antihoraire

Diminution de la valeur actuelle, passage
a 'élément sur la gauche

Une pression
breve

(mode Interven-
tion)

Passage a l'étape suivante du pro-
gramme, acquittement des messages
derreur

Une pression
breve
(mode Réglages)

Saisie du parameétre sélectionné, valida-
tion et mémorisation de la valeur de
parameétre actuelle, sortie du parametre
actuel, acquittement des messages
d'erreur

Une pression
longue

Commutation entre les modes Interven-
tion et Réglages

Double pression
bréve

Accés aux modes spéciaux (uniguement
lorsque le rapport de transmission est
sélectionné en mode Réglages)
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6.3 Alertes sonores

Alerte sonore Description 1 Le mode Intervention est le mode par défaut au démarrage.

Activation de lirrigation, passage a 2 Toute action sur le bouton ou la pédale sera ignorée pendant
Un bip court l'étape suivante et commutation du sens le fonctionnement du moteur.

de rotation vers ['avant

Désactivation de l'irrigation et commuta-

DR 1SS el tion du sens de rotation vers l'arriere

Passage de l'étape a vitesse lente a

Deuxbips longs ['étape a vitesse rapide programmeée

Ei[ES BiEe e Notifications d'avertissement

nés
Bips moyens Indication que le micromoteur tourne en
alternés sens inverse (vers l'arriere)

Bips longs alter-

, Indication d'un défaut systeme
nés
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7 Intervention — Mode Implantologie

7.1 Description de l'écran Intervention

FIG. 1
['écran Intervention differe selon que le micromoteur est a l'arrét
ou en marche et selon l'étape active.
Il permet de réaliser une intervention en 3, 4 ou 5 étapes
prédéfinies P1, P2, P3, P4, P5 (lesquelles peuvent étre employées
respectivement pour programmer les réglages des phases de
préparation de l'os, de fraisage, de taraudage et d'insertion de
l'implant) et affiche les informations suivantes :

(1) Etape P1 (étape inactive, en noir)

(2) Etape P2 (étape inactive, en noir)

(3) Etape P3 (étape active, en vert)
Les étapes P4 et P5 sont désactivées par défaut, voir “ Nombre
d'étapes” a la page 50 pour les activer.

(4) Indicateur de vitesse

Note 1
(5) Indicateur de couple
Note 2
(6) Rapport de transmission du contre-angle
Note 3
(7) Graphique a barre du couple
Note 4

(8) Symboles des réglages du mode Intervention
Voir chapitre "9 Réglages” a la page 48 pour des détails sur
l'ajustement des réglages.

7.2 Reéalisation d'une intervention, étapes
P1 et P2

FIG. 2
A. Procédez a lintervention en régulant la vitesse de rotation du
micromoteur MX-i LED a l'aide de la pédale.

% Les symboles des étapes inactives s'éteignent lorsque le
moteur est en marche.

%, Lindicateur de vitesse affiche la valeur en temps réel en noir.
Note5-6-7
FIG. 3

B. Si nécessaire, relachez la pédale pour effectuer les actions
suivantes :

& Lindicateur de vitesse (1) affiche en cyan la vitesse maximale
possible réglée du micromoteur.

» Tournez le bouton dans le sens horaire ou antihoraire pour
respectivement augmenter ou diminuer la vitesse maximale
possible du micromoteur (mode de réglage rapide).

Note 12

Y 'indicateur de vitesse est de couleur cyan et affiche la
vitesse maximale possible réglée du micromoteur (1).

Note 8
» Pressez longtemps le bouton pour modifier les réglages de
l'intervention.
U Le mode Réglages est affiché.
Voir chapitre "9 Réglages” a la page 48 pour plus de détails.
» Pressez longtemps le bouton orange sur la pédale pour
activer 'augmentation temporaire du couple a 5 Ncm.

Note 9-12
C. Pressez brievement le bouton orange de la pédale ou le bouton
pour passer a l'étape suivante.

%, Le symbole de l'étape suivante passe au vert et les derniers
réglages utilisés de |'étape sont restaurés.

Note 7- 10

7.3 Réalisation d'une intervention, étapes P3,
P4 et P5

FIG. 4

A. Aux étapes P3 (1), P4 et P5, procédez a lintervention en
régulant la vitesse de rotation du micromoteur MX-i LED a l'aide
de la pédale.

%, Tous les symboles des étapes inactives s'éteignent lorsque le
moteur est en marche.

%, Lindicateur de vitesse (2) affiche la valeur en temps réel.
& Lindicateur de couple (3) affiche la valeur en temps réel.

%, La barre de couple (5) affiche le rapport entre la valeur de
couple en temps réel (représentée par des points de couleur
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FIG. 3

cyan lorsque le micromoteur est en marche) et le couple
maximal atteint (représenté par un point vert).

Note5-6-7

B. Si nécessaire, relachez la pédale pour effectuer les actions

suivantes :

%, Lindicateur de couple (3) affiche la valeur maximale atteinte
avec le symboleMayx (4).

%, Les points de la barre de couple (5) affichés jusque-la en cyan
deviennent noirs, hormis le point de valeur maximale, qui
devient vert.

» Tournez le bouton dans le sens horaire ou antihoraire pour
respectivement augmenter ou diminuer le couple maximal
possible du micromoteur (mode de réglage rapide).

Note 12

% 'indicateur de couple (3) passe au cyan et affiche le couple
maximal possible réglé du micromoteur.

Note 11

« Pressez longtemps le bouton pour modifier les réglages de
l'intervention.

Voir chapitre "9 Réglages” a la page 48 pour plus de détails.
« Pressez longtemps le bouton orange pour activer
'augmentation temporaire du couple a 5 Ncm.
Note 9-12
C. Pressez brievement le bouton orange de la pédale ou le bouton
pour passer a l'étape suivante.

%, Le symbole de l'étape suivante passe au vert et les derniers
réglages utilisés de l'étape sont restaurés.

Note 7 - 10
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FIG. 4

1 La valeur en temps réel de la vitesse est affichée en noir
lorsque le micromoteur MX-i LED est en marche. La valeur de la
vitesse maximale possible est affichée en cyan lorsque le micro-
moteur MX-i LED est arrété, aux étapes P1 et P2.

2 L'indicateur de couple est affiché uniquement lorsque la vitesse
du micromoteur est inférieure a 100 tr/min aux étapes P1 et P2.

3 Lerapport de transmission du contre-angle est de couleur cyan pour
latransmission directe et de couleur verte pour les rapports de réduction.

4 e graphigue a barre du couple est visible uniquement lorsque
la vitesse du micromoteur est inférieure a 100 tr/min, alors que, si-
multanément, le couple maximal est atteint pendant l'intervention.

5 Lesréglages de chaque étape sont restaurés a partir des der-
niers réglages d'étape employés, hormis les réglages rapides ré-
alisés directement en mode Intervention.

6 En mode de rotation vers l'arriére, le symbole de sens de ro-
tation (£ clignote et une alerte sonore retentit (bips moyens al-
ternés). La valeur du couple augmente automatiqguement en mode
de rotation vers l'arriere lorsque l'indicateur de couple est affiché.
La valeur de couple peut augmenter de 0 a 10 Ncm, voir “ Valeur
d'augmentation temporaire du couple en sens inverse” a la

page 50 pour la régler.

7 Les actions sur les boutons de la pédale n'ont aucun effet
lorsque le micromoteur est en marche.

8 La modification du couple aux étapes P1 ou P2 est possible
uniguement en mode Réglages.

9 L'augmentation temporaire du couple peut étre activée uni-
guement lorsque l'indicateur de couple est affiché en mode Inter-
vention, a des étapes a vitesses réduites (< 100 tr/min).

10 Pour des raisons de sécurité, l'icone de réglage de la vitesse
passe au rouge et clignote avec lindicateur de vitesse pendant
2 secondes lors du passage de 'étape a vitesse réduite a l'étape a
vitesse élevée (= 100 tr/min).

11 La modification de la vitesse aux étapes P3, P4 et P5 est pos-
sible uniqguement en mode Réglages.

12 Les modifications réalisées dans ce mode (soit en tournant le
bouton, soit en modifiant les paramétres au moyen des boutons
de la pédale) sont considérées comme des réglages temporaires
et ne sont jamais mémorisées.
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8 Intervention — Mode Chirurgie

8.1 Description de 'écran Intervention

FIG. 1
['écran Intervention differe selon que le micromoteur est a l'arrét
ou en marche et selon l'étape active.
Il permet d'effectuer une intervention en 3, 4 ou 5 étapes
prédéfinies P1, P2, P3, P4, P5, et affiche les informations
suivantes :

(1) Etape P1 (étape active, en vert)

(2) Etape P2 (étape inactive, en noir)

(3) Etape P3 (étape inactive, en noir)
Les étapes P4 et P5 sont désactivées par défaut, voir “ Nombre
d'étapes” a la page 50 pour les activer.

(4) Indicateur de vitesse
Note 1
(5) Rapport de transmission du contre-angle

Note 2

(6) Symboles des réglages du mode Intervention
Voir chapitre "9 Réglages” a la page 48 pour des détails sur
l'ajustement des réglages.

8.2 Réalisation d’'une intervention

FIG. 2
A. Procédez a lintervention en régulant la vitesse de rotation du
micromoteur MX-i LED a l'aide de la pédale.

U Les symboles des étapes inactives s'éteignent lorsque le
moteur est en marche.

&, Lindicateur de vitesse affiche la valeur en temps réel en noir.
Note 3-4-5

FIG. 3

B. Si nécessaire, relachez la pédale pour effectuer les actions
suivantes :

& Lindicateur de vitesse (1) affiche en cyan la vitesse maximale
possible réglée du micromoteur.

» Tournez le bouton dans le sens horaire ou antihoraire pour
respectivement augmenter ou diminuer la vitesse maximale
possible du micromoteur (mode de réglage rapide).

Note 6

Y 'indicateur de vitesse est de couleur cyan et affiche la
vitesse maximale possible réglée du micromoteur (1).

Note 7
» Pressez longtemps le bouton pour modifier les réglages de
lintervention.
U Le mode Réglages est affiché.
Voir chapitre 9 Réglages” a la page 48 pour plus de détails.

C. Pressez brievement le bouton orange de la pédale ou le bouton
pour passer a ['étape suivante.

& Le symbole de l'étape suivante passe au vert et les derniers
réglages utilisés de ['étape sont restaurés.

Note 5
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9 Reglages

FIG. 1

Le mode Réglages permet de modifier tous les parametres de
chaque étape.

Pour y accéder, pressez longtemps le bouton a partir du mode
Intervention et, pour en sortir, pressez longtemps le bouton ou
faites fonctionner le moteur.

Note 1

Toutes les modifications réalisées dans ce mode sont
automatiqguement mémorisées pour l'étape correspondante.

Note 2

A. A partir du menu du mode Réglages, parcourez les parameétres
d'intervention en tournant le bouton dans le sens horaire ou
antihoraire.

% Le symbole de parametre sélectionné (1) est encadré d'un
carré de couleur cyan, avec une fleche pointant dessus.

B. Si nécessaire, pressez brievement le bouton orange de la pédale
pour passer a l'étape suivante sans revenir au mode Intervention.

%, e mode Réglages reste affiché, le symbole de ['étape suivante
passe au vert et les derniers réglages utilisés de ['étape sont
restaurés.

C. Pressez brievement le bouton pour modifier le réglage
sélectionné (sous-mode du réglage).

%, Le sous-mode du réglage s'affiche.

9.1 Mode Intervention

A. Dans le menu du mode Réglages, sélectionnez le symbole
M et pressez brievement le bouton pour modifier le mode
Intervention.

Note 2

B. Tournez le bouton dans le sens horaire ou antihoraire pour

alterner entre le mode IMPLANTOLOGIE Dy et CHIRURGIE [y .

C. Pressez brievement le bouton pour sortir du réglage du mode
Intervention.

% Le mode Intervention est mémorisé et le menu du mode
Réglages s'affiche de nouveau, FIG. 1.
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9.2 Vitesse de rotation du micromoteur MX-
i LED

A. Dans le menu du mode Réglages, sélectionnez le symbole
“.”/’/: et pressez brievement le bouton pour modifier le couple
maximal possible.

FIG. 2

B. Tournez le bouton dans le sens horaire ou antihoraire pour
respectivement augmenter ou diminuer la vitesse de rotation
maximale possible du micromoteur.

% Lindicateur de vitesse (1) affiche la vitesse maximale possible
réglée.
C. Pressez brievement le bouton pour sortir du réglage de vitesse.

% La nouvelle vitesse maximale possible est mémorisée et le
menu du mode Réglages s'affiche de nouveau, FIG. 1.

9.3 Couple du micromoteur MX-i LED

A. Dans le menu du mode Réglages, sélectionnez le symbole

(@ et pressez brievement le bouton pour modifier le couple

maximal possible.

FIG. 3

B. Tournez le bouton dans le sens horaire ou antihoraire pour

respectivement augmenter ou diminuer le couple maximal possible

du micromoteur.

& Lindicateur de couple (1) affiche le couple maximal possible
réglé.

C. Pressez brievement le bouton pour sortir du réglage de couple.

%, Le nouveau couple maximal possible est mémorisé et le menu
du mode Réglages s'affiche de nouveau, FIG. 1.

9.4 Sens de rotation du micromoteur MX-i
LED

A. Dans le menu de mode Réglages, sélectionnez le symbole @
et pressez brievement le bouton pour modifier le sens de
rotation.

Note 2

B. Tournez le bouton dans le sens horaire ou antihoraire pour
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alterner le sens de rotation du micromoteur vers l'avant ( §) etvers

l'arriere @

C. Pressez brievement le bouton pour sortir du réglage du sens de

rotation.

% Le sens de rotation est mémorisé et le menu du mode
Réglages s'affiche de nouveau.

Note 3

9.5 Niveau d'irrigation

A. Dans le menu du mode Réglages, sélectionnez le symbole
" et pressez brievement le bouton pour modifier le niveau
d'irrigation.

Note 2

FIG. 4

B. Tournez le bouton dans le sens horaire ou antihoraire pour régler
le niveau d'irrigation (1).

6 niveaux de réglage sont possibles :

Arrét de lirrigation (OFF), 30 mU/min, 60 ml/min, 90 ml/min,
120 ml/min,

150 ml/min.

Note 4
C. Pressez brievement le bouton pour sortir du réglage du niveau
d'irrigation.

% Le niveau d'irrigation est mémorisé et le menu du mode
Réglages s'affiche de nouveau.

9.6 Rapport de transmission du contre-
angle

A. Dans le menu du mode Réglages, sélectionnez le symbole
O" et pressez brievement le bouton pour modifier le rapport de
transmission du contre-angle.

B. Tournez le bouton dans le sens horaire ou antihoraire pour
modifier le rapport de transmission du contre-angle.

Note 5 -6
C. Pressez brievement le bouton pour sortir du réglage du rapport
de transmission du contre-angle.

%, Le rapport de transmission du contre-angle est mémorisé et le
menu du mode Réglages s'affiche de nouveau.
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FIG. 4

9.7 Niveau de luminosité

1
A. Dans le menu du mode Réglages, sélectionnez le symbole ::I::
et pressez brievement le bouton pour modifier le niveau de

luminosité.

Note 2

B. Tournez le bouton dans le sens horaire ou antihoraire pour régler
le niveau de luminosité.
10 niveaux de réglage sont possibles.

C. Pressez brievement le bouton pour sortir du réglage du niveau de
luminosité.

& Le niveau de luminosité est mémorisé et le menu du mode
Réglages s'affiche de nouveau.

1 Il est impossible de passer directement d'un sous-mode de
réglage au mode Intervention. Le réglage doit d'abord étre confir-
mé au moyen d'une breve pression.

2 Les symboles du mode Intervention, du sens de rotation, du
niveau d'irrigation et du niveau de luminosité different selon les
réglages réels.

3 En mode Implantologie, la valeur de couple augmente auto-
matiquement en mode de rotation inverse (vers l'arriere) lorsque
l'indicateur du couple est affiché. La valeur de couple peut aug-
menter de 0 a 10 Ncm, voir “ Valeur d'augmentation temporaire du
couple en sens inverse” a la page 50 pour la régler.

4 Lorsque le niveau d'irrigation est désactivé (OFF), tous les
points (1) sont affichés en noir. Le niveau d'irrigation est désactivé
lorsque lirrigation est completement désactivée au moyen du
bouton bleu de la pédale, ce quelle que soit ['étape active. Dans ce
cas, le symbole de désactivation est affiché en mode Intervention.
L'irrigation est considérée comme un réglage rapide et, par
conséquent, est activée lorsque vous redémarrez a l'étape P1.

5 Le rapport de transmission du contre-angle est de couleur
cyan pour la transmission directe, de couleur verte pour les rap-
ports de réduction et de couleur rouge pour les rapports de mul-
tiplication.

6 Le contre-angle portant la désignation « 125L » correspond a
un rapport de multiplication de 1:2.5.
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10 Modes spéciaux

Les modes spéciaux permettent les opérations indiquées dans
'ordre suivant :

« Afficher la version du logiciel ;

» Tester 'écran a cristaux liquides ;

« Définir le nombre d'étapes (3, 4 ou b) ;

« Définir la valeur d'augmentation temporaire du couple en

sens inverse ;
» Restaurer les réglages usine.

Note 1 -2

A. A partir du mode Intervention, presser longtemps le bouton
rotatif pour accéder au mode Réglages.

%, Le mode Réglages est affiché.

FIG. 1

B. Tournez le bouton dans le sens horaire ou antihoraire pour
sélectionner le symbole du rapport de transmission du contre-angle

o 40

%, Le symbole de rapport de transmission du contre-angle est
encadré d'un carré de couleur cyan, avec une fleche pointant
dessus.

Version du logiciel

FIG. 2

C. Pressez brievement deux fois le bouton pour accéder aux modes
spéciaux.

%, Le symbole du rapport de transmission du contre-angle (3)
passe au bleu pour se différencier du symbole cyan du
changement du rapport.

% La version du logiciel est affichée comme suit :

(1) Version majeure
(2) Version mineure

Test de U'écran a cristaux liquides
FIG. 3

D. Pressez brievement le bouton pour tester l'écran a cristaux
liquides.

%, Tous les points sont affichés en noir, hormis le symbole du
rapport de transmission du contre-angle (1).

OO

FIG. 2

Nombre d’étapes
E. Pressez brievement le bouton pour définir le nombre d'étapes.

&, L'écran du nombre d'étapes apparait.

F. Tournez le bouton dans le sens horaire ou antihoraire pour
afficher alternativement le texte 3, 4 ou 5.

G. Pressez brievement le bouton pour définir le nombre d'étapes.

Valeur d’augmentation temporaire du couple en sens inverse
Note 3

['augmentation temporaire du couple en sens inverse permet une
augmentation automatique de la valeur du couple en mode de
rotation vers l'arriere, afin de faciliter la rotation de la fraise si
elle est coincée.

H. Pressez brievement le bouton pour définir la valeur

d'augmentation temporaire du couple en sens inverse.

&, L'écran d'augmentation temporaire du couple en sens inverse
apparait.

I. Tournez le bouton dans le sens horaire ou antihoraire pour

afficher alternativement le texte 0, 5 ou 10.

J. Presser brievement le bouton pour ne définir aucune valeur
d'augmentation temporaire si 0 est affiché, ou presser brievement le
bouton pour définir respectivement une augmentation temporaire
de 5 Ncmou 10 Ncm si 5 ou 10 est affiché.
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Réinitialisation des réglages

K. Pressez brievement le bouton pour afficher lécran de
restauration des réglages usine.

%, ['écran correspondant apparait.

L. Tournez le bouton dans le sens horaire ou antihoraire pour
afficher alternativement le texte reset yes (réinitialiser oui) ou reset
no (réinitialiser non) (1).

Note 4

M. Pressez brievement le bouton pour restaurer les réglages usine
lorsque le texte reset yes (réinitialiser oui) est affiché, ou pressez
brievement pour revenir au mode Réglages lorsque le texte reset no
(réinitialiser non) est affiché.

%, La réinitialisation peut durer jusqu'a 2 secondes. Entre temps,

le symbole g apparait et le texte yes (oui) s'éteint. Une fois
la réinitialisation effectuée, le mode Réglages apparait de
nouveau.

Settings
oy D)

OO

1 L'utilisation de la pédale n'a aucun effet sur les modes spé-
ciaux.

2 Parcourez tous les modes spéciaux pour afficher de nouveau
le mode Réglages.

3 La valeur d'augmentation temporaire du couple en sens in-
verse est uniguement disponible en mode Implantologie lorsque
l'indicateur de couple est affiché (a savoir avec des vitesses infé-
rieures a 100 tr/min).

4 Le texte reset no (réinitialiser non) est affiché par défaut.
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11

11.1 Avertissements de sécurité (manipulation)

Description de l'avertissement

Message

Cause de l'avertissement

Liste des erreurs et dépannage

Action

Surchauffe du moteur

555
[ T

Demande de puissance
excessive du micromoteur

MX-i LED.

Evitez toute utilisation prolongée. Laissez refroidir
le systeme.

Relachez la pédale

« La pédale est pressée lors de
l'acces aux sous-modes des
réglages.

« La pédale est pressée pendant
la mise en route de l'appareil.

e La pédale est pressée apres la
récupération d'une erreur.

« Confirmez le réglage en pressant le bouton.
» Relachez la pédale et pressez-la de nouveau.
« Relachez la pédale et pressez-la de nouveau.

Transition de ['étape a vitesse
réduite vers ['étape a vitesse
élevée

A

Ny,

P
Clignotement de l'indicateur
de vitesse.

L'utilisateur passe de l'étape a
vitesse réduite a l'étape a
vitesse élevée (= 100 tr/min) en
mode Implantologie.

Aucune action n'est requise, l'avertissement dispa-
rait au bout de 2 secondes.

Moteur bloqué

A

Le moteur est blogué pendant
plus de 2 secondes. L'alimenta-
tion électrique du moteur est

Relachez la pédale, libérez la fraise et pressez de
nouveau la pédale.

--:.:(- coupée pour éviter une sur-
chauffe.
. . A La pédale n'est pas connectée . . :
Pédale non connectée 3 Lappareil Connectez la pédale a l'appareil.
am =3 )
1. Acquittez l'erreur.
A Le moteur n'est pas connecté 2. (Re)connectez le cable du moteur.
Moteur non connecté correctement a l'appareil, 3. Pressez le bouton rotatif.
s - e moteur est endommagé. 4. Si le probleme persiste, contactez Bien-Air Den-

tal SA.




11.2 Erreurs de manipulation de 'appareil

Description de l'erreur Cause de l'erreur Action

ERREUR 1

ERREUR 2
ERREUR 3

ERREUR 4

ERREUR 5

ERREUR 6

ERREUR 7

ERREUR 8

ERREUR 9
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FIG. 1

172 Entretien

/N ATTENTION

Utilisez uniguement les produits d'entretien et piéces d'origine
Bien-Air Dental ou ceux recommandés par Bien-Air Dental. Toute
utilisation d'autres produits ou pieces est susceptible de
provoquer des dysfonctionnements et/ou d'annuler la garantie.

12.1 Révision

Vous ne devez en aucune circonstance démonter ['appareil. Pour
toute modification et réparation, nous vous recommandons de
contacter votre fournisseur habituel ou directement Bien-Air
Dental SA.

Note 1

12.2 Nettoyage et désinfection

FIG. 1

» Désinfectez les surfaces de l'unit Chiropro Plus 3" Gen et de
la pédale en les frottant délicatement avec un chiffon propre
imbibé de produit (a savoir Bien-Air Dental Spraynet ou
alcool isopropylique pendant env. 15 secondes).

+ Retirez le bouton (1) et stérilisez-le dans un autoclave de
classe B a 135 °C.

Note 2

» Ne limmergez pas dans une solution désinfectante.

» Non prévus pour un bain a ultrasons.

« Utilisez une nouvelle ligne d'irrigation stérile pour chaque
patient.

+ Utilisez une nouvelle protection stérile pour chaque patient.

12.3 Important

Pour l'entretien : ..o Voir les instructions d'utilisation
Micromoteur MX=i LED......cccovovvvvieveceicecces REF 2100245
Cable pour micromoteur......ccccoevveeveecevcccenen. REF 2100163
Contre-angle CA 20:1 L, avec lumiére.............. REF 2100209
Contre-angle CA 20:1 L

Micro-Series, avec lUMIEre .......cccooeevevececeree, REF 2100209

Contre-angle CA 20:1 L KM, avec lumiere ...... REF 2100209
Contre-angle CA 20:1 L KM

Micro-Series, avec lUMIEre ......cccevvevcevevennnn, REF 2100209
Contre-angle EVO.15 1:5 L

Micro-Series, avec lUMIEre .....ccocooveveveceee, REF 2100294
Contre-angle EVO.15 1:5 L,

AVEC LUMIBTE (o REF 2100294
Contre-angle CA1:5 L

Micro-Series, avec lUMIEre .....cccocvveveeeveennnn, REF 2100294
Contre-angle CA 1:5 L,

AVEC LUMIBIE (o REF 2100294
Contre-angle CA 1:5 e REF 2100294
Contre-angle CA 1:25 L

Micro-Series, avec lUMIEre ......cccccveveveeeveenen, REF 2100337

Piece a main droite T:1 .o REF 2100046
Piece a main droite 1:2 .o REF 2100103



FIG. 2

12.4 Remplacement des fusibles

A. Arrétez lunit Chiropro Plus 3" Gen.
B. Débranchez le cable de l'alimentation électrique.

/\ ATTENTION

Le cable d'alimentation doit étre débranché au moins dix
secondes avant d'ouvrir le boitier a fusibles.

FIG. 2
C. Déposez le boitier a fusibles (1) a l'aide d'un tournevis plat.

FIG. 3

D. Remplacez les fusibles (2) par des nouveaux et remettez en
place le boitier a fusibles (1).

N\ ATTENTION

Utilisez uniquement des fusibles T4.0AH 250 Vc.a. REF 1307312-
010.
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13

13.1 Informations générales

L'appareil doit étre utilisé par des professionnels qualifiés,
conformément aux dispositions légales actuellement en vigueur
relatives aux mesures de protection en matiére de sécurité et de
santé au travail et de prévention des accidents, ainsi qu'aux
présentes instructions d'utilisation. Conformément a ces
exigences, les opérateurs :

- doivent uniqguement utiliser des appareils en parfait état de
marche ; en présence d'un fonctionnement irrégulier, de
vibrations excessives, d'un échauffement anormal ou de
tout autre signe susceptible d'indiquer un
dysfonctionnement de lappareil, le travail doit étre
immédiatement interrompu ; dans un tel cas, contactez un
centre de réparation agréé par Bien-Air Dental SA ;

- doivent s'assurer que l'appareil est utilisé exclusivement
pour l'usage auquel il est destiné, doivent se protéger eux-
mémes, leurs patients et les tiers de tout danger.

13.2 Conditions de garantie

Bien-Air Dental SA octroie a l'utilisateur une garantie couvrant
tous les dysfonctionnements, défauts matériels et défauts de
production.

L'appareil est couvert par cette garantie a compter de la date de
facturation pendant :
* 12 mois pour le tuyau ;

e 24 mois pour l'unit Chiropro Plus 3" Gen et le CA 20:1 L
Micro-Series ;
« 36 mois pour le micromoteur MX-i LED.

En cas de réclamation fondée, Bien-Air Dental SA ou son
représentant autorisé s'acquittera des obligations de la société
en vertu de cette garantie en procédant a la remise en état ou au
remplacement gratuit du produit.

Toute autre réclamation de quelque nature que ce soit, en
particulier sous forme de demande de dommages et intéréts, est
exclue.

Bien-Air Dental SA ne pourra étre tenue responsable de
dommages ou de blessures ni des conséquences résultant :
» d'une usure excessive,
« d'une utilisation inappropriée,
« d'une non-observation des
d'utilisation et d'entretien,
« d'influences chimiques,
inhabituelles,
» de mauvais raccordements, que ce soit pour l'alimentation
en air ou en eau, ou pour l'alimentation électrique.

instructions  d'installation,

électriques ou électrolytiques

La garantie ne couvre ni les conducteurs flexibles de type fibre
optique, ni les pieces fabriquées dans des matériaux
synthétiques.

La garantie devient caduque lorsque les dommages et leurs
conséquences résultent d'interventions inadaptées ou de
modifications du produit effectuées par des tiers non autorisés
par Bien-Air Dental SA.

Informations genéerales et garantie

Les réclamations au titre de la garantie seront prises en compte
uniguement sur présentation du produit avec la facture ou le
bordereau d'expédition sur lesquels doivent étre clairement
indiqués la date d'achat, la référence du produit et son numéro de
série.

Veuillez vous référer aux conditions générales de vente sur
www.bienair.com.
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T Symbole

1.1 Beschreibung der Symbole fur Chiropro Plus 3" Gen Einheiten

Symbol

C€

0123

Beschreibung

Hinweis auf die CE-Konformitat mit der Nummer
der benannten Stelle.

Symbol

Beschreibung

Recycelbare Materialien.

Hauptschalter AUS: Das Gerat ist vom elektrischen
Versorgungsnetz getrennt.

Elektrische und elektronische Gerate separat sam-
meln.

Hauptschalter EIN: Das Gerat ist mit dem elektri-
schen Versorgungsnetz verbunden.

Hersteller.

Sicherung @ 5 x 20 mm.

Licht.

0 —O

Wechselstrom.

Akustische Warnungen.

~~
=
°
~
\—/

Gerat mit Radiofrequenzstrahlung (In der Nahe von
Geraten, die mit diesem Symbol gekennzeichnet
sind, kénnen Interferenzen auftreten).

PO EIH®

Warnhinweis: Laut US-Bundesrecht darf dieses
Gerat nur von einem Arzt selbst oder auf dessen
Anordnung verkauft werden.

ACHTUNG! Begleitdokumente beachten.
Diese enthalten aus Sicherheitsgrinden zu beach-
tende Anweisungen.

)
O
= -/

G ©

CSA-Kennzeichen — Entspricht US-amerikanischen
und kanadischen Normen.

Begleitdokumente beachten (www.bienair.com/ifu).

g

Seriennummer.

10O P

Artikelnummer.

1.2 Beschreibung der Symbole fur Chiropro Plus 3™ Gen Zubehér

Symbol

C€

0123

Beschreibung

Hinweis auf die CE-Konformitat mit der Nummer
der benannten Stelle.

Symbol

Beschreibung

Thermisch desinfizierbar.

Ablaufdatum.

Recycelbare Materialien.

Nicht wiederverwenden.

Elektrische und elektronische Gerate separat sam-
meln.

TERILE[EO]

Mit Ethylenoxid sterilisiert.

Sterilisierbar im Autoklav bis zur angegebenen
Temperatur.

Elektrische Sicherheit. Anwendungsteil vom Typ B.

Hersteller.

> ] @

Artikelnummer.

Seriennummer.




2 Beschreibung, Verwendungszweck

und Notation

2.1 Beschreibung

Elektronisch gesteuertes zahnmedizinisches Tischgerat zum
Betrieb eines zahnarztlichen Handstlcks mit einem Mikromotor
MX-i LED mit variabler Drehzahlkontrolle per Fusspedal.
Peristaltikpumpe fir die kontaminationsfreie Fihrung der
physiologischen Flussigkeit Gber eine Einweg-Irrigationsleitung.
Auf dem LCD-Display des Gerats konnen
Behandlungseinstellungen angezeigt und kontrolliert werden.

2.2 Vorgesehener Verwendungszweck

Das Gerat ist zur Verwendung durch Zahnarzte und Chirurgen in
Zahnarztpraxen und Krankenhdusern bestimmt. Die Chiropro

Plus 3™ Gen Behandlungseinheit ist fur die Steuerung eines
zahnarztlichen  Mikromotors  fur die Oralchirurgie und
Implantologie vorgesehen. Jede andere Verwendung als die hier
genannte ist nicht erlaubt und kann gefahrlich sein. Das System
erfullt  alle derzeitigen gesetzlichen Vorgaben  fur
Medizinprodukte.

Die vorgesehene elektromagnetische Umgebung (nach I[EC
60601-1-2 Ausg. 4.0) ist die einer professionellen medizinischen
Einrichtung.

2.3 Notation und Kapitelverknipfungen

A B, Cusw.
Text mit vorangestelltem Buchstaben bedeutet, dass das
folgende Vorgehen Schritt flr Schritt auszuflihren ist.

%

gibt das Resultat eines Vorgehens an.
(1), (2), (3) usw.

Text mit vorangestellter Ziffer
Zusammenhang mit einer Abbildung.
OK, Settings (Einstellungen) usw.
Fetter kursiver Text bezeichnet Bildschirmelemente, wie
Schaltflachen, Mentls, Menlpunkte, Bildschirmbereiche,
Werte, Felder und Bildschirmtitel.

verweist auf den

Zur vereinfachten Bezeichnung in diesem Handbuch:

.Im Uhrzeigersinn” wird abgekirzt mit ,CW" (Clockwise);
.Gegen den Uhrzeigersinn® wird abgekirzt mit ,CCW"
(Counterclockwise);

Mikromotorrotation im Vorwartsmodus wird abgektrzt mit
LFWD" (Forward);

Mikromotorrotation im Rickwartsmodus wird abgekirzt mit
.REV" (Reverse);

Die Drehzahleinheit ,Umdrehungen pro Minute”
abgekiirzt mit ,rpm* (revolutions per minute);

Die Drehmomenteinheit .Newtonzentimeter” wird abgekurzt
mit .Ncm”;

Die Mikromotor-Steuereinheit wird abgekurzt mit ,DMX";
Implantologie und Chirurgie werden abgekirzt mit ,IM"
(Implantology) und ,SR" (Surgery).

wird
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3 Warnhinweise und Sicherheitsvorkeh-

rungen

/\ WARNHINWEIS

Der Netzstecker muss fur die Trennung vom Stromnetz im Fall
eines Problems jederzeit zuganglich sein.

/N WARNHINWEIS

Setzen Sie nie Instrumente auf einen laufenden Mikromotor MX-i
LED auf.

/N WARNHINWEIS

Jegliche Modifikation des Medizinprodukts ist strengstens
verboten.

/A\ ACHTUNG

Dieses Gerat ist nicht fur den Einsatz in explosionsgefahrdeten
Bereichen zugelassen (Anasthesiegas).

A\ ACHTUNG

Versuchen Sie nie, ein Gerat zu offnen, das am Stromnetz
angeschlossen ist.
Stromschlaggefahr.

/N WARNHINWEIS

Die Parameter der zahnmedizinischen Eingriffe sind nur indikativ.
Bien-Air Dental SA Ubernimmt keine Haftung fur sie.

/N WARNHINWEIS
Das Gerat darf nicht vom Patienten berihrt werden.

/A WARNHINWEIS

Berlihren Sie niemals gleichzeitig den Patienten und die Pumpe
oder Kontakte der Steckverbinder.

/N WARNHINWEIS

Vergewissern Sie sich, dass sich kein Wasser unter der
Behandlungseinheit befindet, bevor Sie diese einschalten.

/\ WARNHINWEIS

Alle Stecker mussen vor dem Gebrauch trocken sein.
Vergewissern Sie sich, dass keine Restfeuchte von einer
Reinigung vorhanden ist.

/\ ACHTUNG

Um die Gefahr eines Stromschlags zu vermeiden, darf dieses
Gerat nur an ein Versorgungsnetz mit Schutzleiter angeschlossen
werden.



4 Beschreibung

4.1 Chiropro Plus 3™ Gen - Systemiibersicht

[

7 L7
Aol

ABB. 1
(1)  Peristaltikpumpendeckel (10) Taste zum Starten/Stoppen der Spillung
(2) Steckverbinder fiir Fusspedal (11) Pedalsteuerung zur Umkehr der Drehrichtung des Mikromo-
(3) Beschriftung tors MX-i LED
(4) Halterung fir Stander (12) Schaltflache ,Programm®”, um zum nachsten Behandlungs-
(5) Hauptschalter schritt zu gelangen
(6) Sicherungsgehduse (13) Motorstart
(7) Netzstecker (14) Steckverbinder fir den Mikromotor MX-i LED
(8) Erdungsstecker (15) Drehknopf
(9)  Mikromotor MX-i LED (16) LCD-Bedienbildschirm
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4.2 Lieferumfang

Set Chiropro Plus 3™ Gen REF 1700710-001

Chiropro Plus 3 Gen Einheit (1x)

1600994-001

Mikromotor MX-i LED (1x)

1600755-001

3-Tasten-Fusspedal (1x)

1600631-001

Kabel MX-i LED (2m) (1x)

1601069-001

Sterile Schutzfolie (2x)

1502329-002

Packung mit 5 sterilen Einweg-Irrigationslei-
tungen

1500984-005

Packung mit 10 Klammern zur Befestigung
der sterilen Irrigationsleitung am Kabel

1307727-010

Stander fir Flissigkeitsflasche (1x)

1303393-001

Handstlickauflage (1x)

1301575-001

3-poliges Kabel, USA/Asien, Lange 2 m (1x)

1300067-001

3-poliges Kabel, Europa, Léange 2,5 m (1x)

1300066-001

3-poliges Kabel, Schweiz, Lange 2 m (1x)

1300065-001

Set Chiropro Plus 3" Gen CA 20:1L REF 1700709-001

Set Chiropro Plus 3 Gen (1x)

1700710-001

Set Chiropro Plus 3" Gen KM CA 20:1L REF 1700738-001

Bezeichnung

Artikelnummer

Set Chiropro Plus 3" Gen KM (1x)

1700739-001

Winkelstlick CA 20:1 L KM
Micro-Series (Licht)

1600786-001

4.3 Optionen

Artikelnummer

Bezeichnung

3-Tasten-Fusspedal

1600631-001

Mikromotor MX-i LED

1600755-001

Winkelstlick CA 20:1 L KM
Micro-Series (Licht)

1600786-001

Winkelstiick CA 20:1 L KM (Licht)

1600785-001

Winkelstlick CA 20:1 L
Micro-Series (Licht)

1600692-001

Winkelstlick CA 20:1 L (Licht)

1600598-001

Winkelsttck EVO.15 1:5 L
Micro-Series (Licht)

1600940-001

Winkelstiick EV0.15 1:5 L (Licht)

1600941-001

Winkelsttick CA 1:5 L
Micro-Series (Licht)

1600690-001

Winkelsttick CA 1:5 L (Licht)

1600386-001

Winkelstiick CA 20:1 L Micro-Series (Licht) (1x)

1600692-001

Winkelstlick CA 1:5

1600325-001

Set Chiropro Plus 3" Gen CA 1:2.5L REF 1700751-001

Set Chiropro Plus 3™ Gen (1x)

1700710-001

Winkelstlick CA 1:2.5 L Micro-Series (Licht)

1601055-001

Gerades Handstlick PM 1:1

1600052-001

Gerades Handstlick PM 1:2

1600436-001

Sterile Schutzfolie (2x)

1502329-002

Winkelstiick CA 1:2.5 L Micro-Series (Licht) (1x)

1601055-001

VPE zu 100 Stlck sterile Bur Guards

1501317-100

Set Chiropro Plus 3" Gen KM REF 1700739-001

Chiropro Plus 3™ Gen Einheit (1x)

1600994-001

Mikromotor MX-i LED (1x)

1600755-001

3-Tasten-Fusspedal (1x)

1600631-001

Kabel MX-i LED (2m) (1x)

1601069-001

Sterile Schutzfolie (2x)

1502329-002

Packung mit 10 sterilen Einweg-Irrigations-
leitungen Kirschner/Meyer

1501635-010

Packung mit 10 Klammern zur Befestigung
der sterilen Irrigationsleitung am Kabel

1307727-010

Stander fir Flussigkeitsflasche (1x)

1303393-001

Handstlickauflage (1x)

1301575-001

3-poliges Kabel, USA/Asien, Lange 2 m (1x)

1300067-001

3-poliges Kabel, Europa, Léange 2,5 m (1x)

1300066-001

3-poliges Kabel, Schweiz, Lange 2 m (1x)

1300065-001

Packung mit 10 sterilen Einweg-Irrigations-
leitungen 3,5 m

1501738-010

Packung mit 10 sterilen Einweg-Irrigations-
leitungen Kirschner/Meyer

1501635-010

Abnehmbares Irrigations-Set Kirschner/Meyer
fir CA 20:1 L KM und CA 20:1 L KM
Micro-Series, bestehend aus 10 Ringen und 10
Spilrohren

1501621-010

Packung mit 10 sterilen Einweg-Irrigations-
leitungen

1500984-010

Stander fur Flussigkeitsflasche

1303393-001

Handstuckauflage

1301575-001

Kabel MX-i LED (2 m)

1601069-001

3-poliges Kabel, USA/Asien, Lange 2 m

1300067-001

3-poliges Kabel, Europa, Lange 2,5 m

1300066-001

3-poliges Kabel, Schweiz, Lange 2 m

1300065-001

Packung mit 10 Klammern zur Befestigung
der sterilen Irrigationsleitung am Kabel

1307727-010

Packung mit 10 Sicherungen T4.0AH 250 VAC
mit hoher Abschaltleistung

1307312-010

Drehknopf

1307031-001




4.4 Technische Daten

Abmessungen (L x B x H)
Chiropro Plus 3" Gen Steuereinheit.. 240 x 240 x 102 mm
Chiropro Plus 3" Gen Steuereinheit

(Mit StANEN) oo 240 x 240 x 482 mm
Fusspedal ..., 200 x 180 x 54 mm
Fusspedal (mit Biigel) .200 x 180 x 144 mm
Motorkabel (REF 1601069)......cc........... L20m
Fusspedalkabel.....ccccovovvevviciccicnn, L29m

Mikromotor MX-i LED ..o, 23x 91 mm

Das Fusspedal ist wasserdicht (IP X8 gemdss IEC 60529).
Gewicht

Chiropro Plus 3" Gen Einheit.............. 2,2 kg..
Fusspedal ..., 830¢g
Stander

Elektrische Kenndaten

SPANNUNG oo 100-240 VAC
Frequenz ., 50-60 Hz
Betriebsparameter

Einstellbarer Drehzahlbereich............. 100-40.000 rpm
Max. Drehmoment ..., 80 Ncm
Umweltbedingungen

Umweltbedingungen Betrieb Transport und Lagerung

(max. 15 Wochen)

+5 °C (41 °F)
Temperatur bis
+35°C (95 °F)

-25°C (-13 °F) bis
+70 °C (158 °F)

Relative Feuch-
tigkeit (mit
Kondensation)

30 % bis 80 % 10 % bis 100 %

700 hPa bis .
Luftdruck 1060 hPa 500 hPa bis 1060 hPa
/\ WARNHINWEIS
Chiropro Plus 3rd Gen nicht ausserhalb des

Behandlungstemperaturbereichs verwenden.

Klassifizierung

Klasse Ila gemass EWG-Richtlinie 93/42 fir Medizinprodukte.
Elektrische Isolationsklasse

Klasse | nach IEC 60601-1 (gegen elektrische Schlage geschitztes
Gerat).

/N WARNHINWEIS

Das Gerat darf nur vom Bediener verwendet werden.
Anwendungsteile (nach IEC 60601-1):

Mikromotor MX-i LED ... REF 1600755-001
CA 20:1 L, Licht o, REF 1600598-001
CA 20:1 L Micro-Series, Licht............. REF 1600692-001

CA 20:1 L KM, Licht REF 1600785-001
CA 20:1 L KM Micro-Series, Licht........ REF 1600786-001
CA EV0.15 1:5 L Micro-Series, Licht...REF 1600940-001

CAEVO.15 1:5 L, Lichtu e, REF 1600941-001
CA 1:5 L Micro-Series, Licht.................. REF 1600690-001
CA1:5 L, Lichti .REF 1600386-001
CA 1D, REF 1600325-001
CA 1:2.5 L Micro-Series, Licht .............. REF 1601055-001
Gerades Handstlck 1:1 i, REF 1600052-001
Gerades Handstlck 1:2 oo REF 1600436-001
Irrigationsleitungen ..REF 1500984-010

Irrigationsleitungen KM.....ccooviiiinnee. REF 1501635-010

Eindringschutzgrad

IP 41 (Schutz gegen Eindringen von festen Fremdkorpern mit
einem Durchmesser grosser als 1 mm und Tropfwasser
(senkrecht fallende Tropfen)).

Speicher

Speicher mit den Einstellungen von 5 Behandlungsschritten,

einschliesslich  der  Einstellung von Modus, Drehzahl,
Drehmoment, Drehrichtung, Spilung, Winkelstuck-
Ubersetzungsverhaltnis und Lichtintensitat fiir jeden Schritt.
Sprachen

Deutsch.

Stander fiir Spiilfliissigkeitsflasche
Rostfreier Stahl.

Peristaltikpumpe
Pumpenfordermenge.............. 30 bis 150 ml/min (5 Stufen)
Schlauch fir Pumpe................. Aussendurchmesser 5,60 mm

................................................ Innendurchmesser 2,40 mm
Wandstarke ......cccocoeevivierenenne, 1,60 mm

Bestimmt zur Verwendung mit: Siehe Bedienungsanleitung
Mikromotor MX-i LED ......c.ccccooovveviieicieiceccea REF 2100245
KabelMX-i LED ..REF 2100163
Winkelstlick CA 20:1 L, Licht ..o, REF 2100209
Winkelstlck CA 20:1 L Micro-Series, Licht....REF 2100209
Winkelstlick CA 20:1 L KM, Licht.....ccccoovevennne. REF 2100209
Winkelstlick CA 20:1 L KM

Micro-Series, Licht ..o, REF 2100209
Winkelstlick EVO.15 1:5 L

Micro-Series, Licht ..o REF 2100294
Winkelstlick EVO.15 1:5 L, Licht..ccovoevereenne. REF 2100294
Winkelstlck CA 1:5 L Micro-Series, Licht ....... REF 2100294
Winkelstlick CA 1:5 L, Licht oo, REF 2100294
Winkelstlick CA T:5. e REF 2100294
Winkelstlick CA 1:2.5 L Micro-Series, Licht...REF 2100337
Gerades Handstlck T:1 i REF 2100046
Gerades Handstlck 1:2...oiieeecceeeer REF 2100103

/N WARNHINWEIS

Die Verwendung des Produkts mit anderen Handsticken,
Motoren

oder Kabeln wurde nicht validiert/zertifiziert (Drehzahl- und
Drehmomentwerte sind in diesem Fall nicht garantiert).
Fehlerliste und Fehlerbehebung

Siehe Kapitel "11 Fehlerliste und Fehlerbehebung” auf Seite 82.

4.5 Umweltschutz und
Entsorgungsrichtlinien

Dig_Entsorgung und/oder das Recycling von Materialien missen
in Ubereinstimmung mit den gelten Rechtsvorschriften erfolgen.

X

Elektrische und elektronische Gerate und Zubehar in Hinblick auf
Recycling separat sammeln.

Elektrische bzw. elektronische Gerate konnen gesundheits- und
umweltgefahrdende Substanzen enthalten. Der Benutzer muss
das Gerat an seinen Handler zurlckgeben oder sich direkt an
eine fur die Behandlung oder Verwertung von Ausrustungen
dieses Typs zugelassene Einrichtung wenden (Europaische
Richtlinie 2002/96/EG).
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4.6 Elektromagnetische Vertraglichkeit
(technische Beschreibung)

4.6.1 Vorsichtsmassnahmen fur den
Gebrauch
Dieses elektronische Steuergerat entspricht elektrischen

Sicherheitsnormen in Ubereinstimmung mit Norm IEC 60601-1,
Ausgabe 3.1 sowie Normen Uber die elektromagnetische
Vertraglichkeit in Ubereinstimmung mit Norm IEC 60601-1-2,
vierte Ausgabe.

/A ACHTUNG

Das Gerat muss von einer sachkundigen Person unter Einhaltung
der aktuellen gesetzlichen Bestimmungen in Bezug auf
Arbeitssicherheit, Massnahmen hinsichtlich Arbeitshygiene und
Unfallverhitung sowie gemass dieser Bedienungsanleitung
verwendet werden. Aufgrund dieser Massnahmen obliegt es dem
Benutzer:
e nur  Produkte in
einzusetzen
+ sicherzustellen, dass das Gerat ausschliesslich zu seinem
vorgesehenen Zweck verwendet wird
+ Kontakt mit Flussigkeiten zu vermeiden.

einwandfreiem Betriebszustand

4.6.2 Warnungen zur elektromagnetischen
Vertraglichkeit

/N\ ACHTUNG

Die Chiropro Plus 3" Gen erfillt die EMV-Anforderungen gemass
IEC 60601-1-2. Funksender, Mobiltelefone usw. sollten nicht in
unmittelbarer Nahe dieses Gerates betrieben werden, da dessen
Betrieb dadurch beeinflusst werden konnte. Das Gerat ist nicht
geeignet flr die Verwendung in der Nahe von chirurgischen
Hochfrequenzgeraten, Kernspintomographen (MRI) und dhnlichen
Geraten mit starken elektromagnetischen Interferenzen. In jedem
Fall ist sicherzustellen, dass keine Hochfrequenzleitungen Uber
oder in der Nahe des Gerats verlaufen. Im Zweifelsfall einen
qualifizierten Techniker oder Bien-Air Dental SA hinzuziehen.

Tragbare Funksender (einschliesslich Peripheriegerate wie
Antennenkabel und externe Antennen) sollten mindestens 30 cm

(12 Inch) von samtlichen Teilen der Chiropro Plus 3™ Gen,
einschliesslich der vom Hersteller angegebenen Kabel, entfernt
sein. Andernfalls konnte die Leistung des Gerats beeintrachtigt
werden.

/\ ACHTUNG

Die Verwendung anderer Zubehorteile, Messwertumwandler und
Kabel als der angegebenen, unter Ausnahme der von Bien-Air
Dental SA als Ersatzteile fur interne Bestandteile verkauften
Messwertumwandler und  Kabel, kann zu erhohten
Aussendungen oder einer verminderten Storfestigkeit fihren.



4.6.3 Elektromagnetische Vertraglichkeit — Aussendungen und Storfestigkeit

Richtlinien und Herstellererklarung — Elektromagnetische Aussendungen
Die Chiropro Plus 3" Gen ist zum Betrieb in der nachfolgend beschriebenen elektromagnetischen Umgebung vorgesehen. Der Kunde oder
der Benutzer der Chiropro Plus 3" Gen muss sicherstellen, dass sie tatsachlich in einer solchen Umgebung verwendet wird.

Aussendungsmessung Ubereinstimmung = Elektromagnetische Umgebung — Richtlinien

Die Chiropro Plus 3 Gen nutzt HF-Energie nur fur interne Funktionszwecke. Ihre RF-
Gruppe 1 Abstrahlung ist daher sehr gering und es ist unwahrscheinlich, dass sie Storungen in
elektronischen Geraten in der Nahe hervorruft.

HF-Aussendungen CISPR
11

HF-Aussendungen CISPR
11

Klasse B

Oberschwingungen [EC Klasse A Die Chiropro Plus 3" Gen eignet sich zum Betrieb in allen Geb&uden, einschliesslich
61000-3-2 Wohngebauden und Einrichtungen, die direkt an das 6ffentliche Niederspannungsnetz
fur Wohngebaude angeschlossen sind.

Aussendungen durch
Spannungsschwankun- Konform
gen IEC 61000-3-3
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Leitlinie und Herstellererkldarung — Elektromagnetische Storfestigkeit

Die Chiropro Plus 3" Gen ist zum Betrieb in der nachfolgend beschriebenen elektromagnetischen Umgebung vorgesehen. Der Kunde oder

der Benutzer der Chiropro Plus 3™ Gen muss sicherstellen, dass sie tatsachlich in einer solchen Umgebung verwendet wird.

Storfestigkeitsprifung

Priifpegel IEC 60601

Konformitatsniveau

Elektromagnetische

Umgebung - Richtlinien

Elektrostatische Entladung
(ESD)
|IEC 61000-4-2

+8 kV Kontaktentladung
+2 kV Luftentladung

+4 kV Luftentladung

+8 kV Luftentladung
+15 kV Luftentladung

+8 kV Kontaktentladung
+2 kV Luftentladung

+4 kV Luftentladung

+8 kV Luftentladung
+15 kV Luftentladung

Der Fussboden sollte aus
Holz, Beton oder Fliesen
sein. Bei synthetischen
Fussbodenbelagen sollte
die relative Luftfeuchtigkeit
mindestens 30 % betragen.

Schnelle elektrische Tran-
siente/burst

+2 kV fur Netzleitungen

+2 kV fur Netzleitungen

Die Qualitat der Versor-
gungsspannung sollte

vy +1 kV fUr sonstige Leitungen N/A einer Geschafts- oder Klini-
2GSt kumgebung entsprechen.
+0,5 kV Gegentaktspannung +0,5 kV Gegentaktspannung Die Qualitst der Versor-
Stossspannung +1 kV Gegentaktspannung +1 kV Gegentaktspannung gungsspannung sollte
IEC 61000-4-5 +0,5 kV Gleichtaktspannung +0,5 kV Gleichtaktspannung ciner Geschifts- oder Klini-

+1 kV Gleichtaktspannung
+2 kV Gleichtaktspannung

+1 kV Gleichtaktspannung
+2 kV Gleichtaktspannung

kumgebung entsprechen.

Spannungseinbriche,
kurze Unterbrechungen
und Spannungsschwan-
kungen an Netzleitungen
IEC 61000-4-11

0 % Uy fur 0,5 Zyklus bei 0°, 45°,

90°, 135°,180°, 225°, 270° und
315°

0 % Uy fur 1 Zyklus und
70 % Uy fir 25/30 Zyklen bei 0°

0 % Uy fur 250 Zyklen bei 0°

0 % Uy fur 0,5 Zyklus bei 0°, 45°,
90°, 135°,180°, 225°, 270° und
315°

0 % Uy fur 1 Zyklus und
70 % Uy fir 25/30 Zyklen bei 0°

0 % Uy fur 250 Zyklen bei 0°

Die Qualitat der Versor-
gungsspannung sollte
einer Geschafts- oder Klini-
kumgebung entsprechen.

Wenn die Chiropro Plus 3™
Gen auch bei Stromunter-
brechungen weiter funktio-
nieren soll, wird
empfohlen, die Chiropro

Plus 3" Gen mittels einer
unterbrechungsfreien
Stromversorgung oder
einer Batterie zu betreiben.

Magnetfeld durch Netzfre-

Von der Stromfrequenz
erzeugte Magnetfelder
sollten ein flr eine typische

quenz (50/60 Hz) 30 A/m 30 A/m Geschafts- oder Klinikum-
|IEC 61000-4-8 gebung charakteristisches
Intensitatsniveau aufwei-
sen.
3 VrMs 3 VrMs Die durch eine elektroma-

Leitungsgeflihrte Storgros-
sen,

induziert durch hochfre-
guente Felder

|IEC 61000-4-6

0,15 MHz - 80 MHz

6 VRus in ISM-Bandern
0,15 MHz - 80 MHz

80 % AM bei 1 kHz

0,15 MHz - 80 MHz

6 VRus in ISM-Bandern
0,15 MHz - 80 MHz

80 % AM bei 1 kHz

Abgestrahlte RF-/EM-Fel-
der
IEC 61000-4-3

3V/m
80 MHz - 2,7 GHz
80 % AM bei 1 kHz

3V/m
80 MHz - 2,7 GHz
80 % AM bei 1 kHz

gnetische Standortvermes-

sung? erhobenen
Feldstarken von festste-
henden Funksendern soll-
ten in jedem
Frequenzbereich unter
dem Konformitatsniveau
liegen.

Interferenzen konnen in
der Nahe von Geraten auf-
treten, die mit dem folgen-
den Symbol
gekennzeichnet sind:

()




Storfestigkeitsprifung

Priifpegel IEC 60601

Konformitatsniveau

Elektromagnetische
Umgebung - Richtlinien

Testfreq. [MHz] Max. Leistung [W] fjg;‘selzt/lgrﬁ}t/?{u_

385 1.8 27

450 2 28
Nahbereiche von kabello-
sen Funksendern 710, 745,780 02 ? Abstand: 0,3 m
IEC 61000-4-3 810, 870, 930 2 28

1720, 1845, 1970 2 28

2450 2 28

5240, 5500, 5785 0,2 9

ANMERKUNG: Uy ist die Netzwechselspannung vor Beaufschlagung mit dem Priifpegel.

Wesentliches Leistungsmerkmal nach IEC 60601-1: Das wesentliche Leistungsmerkmal besteht in der Aufrechterhaltung der Lichtin-
tensitat der LED und der Motordrehzahl. Die maximale Drehzahlabweichung betragt +5 %.

a. Feldstarken von feststehenden Funksendern, wie z.B. Basisstationen fiir Funktelefone (mobil/kabellos), mobile Feld- und Amateurfunkgeréte sowie AM-, FM- und TV-Rundfunk, sind
theoretisch nicht genau vorausberechenbar. Zur Ermittlung des von feststehenden Funksendern erzeugten elektromagnetlschen Umfeldes sollte eine elektromagnetische Standort-
vermessung in Betracht gezogen werden. Wenn die ermittelte Feldstdrke am Standort, an dem die Chiropro Plus 3™ Gen verwendet wird, den oben angegebenen HF-Ubereinstim-
mungspegel tberschreitet, sollte die Chiropro Plus 3" Gen beobachtet werden, um sicherzustellen, dass sie normal funktioniert. Wenn ein anomaler Betrieb beobachtet wird, kann es
notwendig sein, zusatzliche Massnahmen zu ergreifen, wie z. B. eine Verdnderung der Ausrichtung oder des Aufstellungsortes der Chiropro Plus 3 Gen.
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Hh Installation

ABB. 6

ABB. 7

ABB. 9 ABB. 10

ABB. 11

ABB. 8




5.1 Installation des Chiropro Plus 3™ Gen
Systems

ABB. 1

A. Stellen Sie den Chiropro Plus 3" Gen auf eine flache
Oberflache, die sein Gewicht tragen kann.

/N WARNHINWEIS

Das Gerat darf auf einen Tisch, einen Wagen oder eine andere
Flache, keinesfalls jedoch auf den Boden, gestellt werden.

ABB. 2

B. Das Sicherungsgehause kann mit einem Schraubendreher
geoffnet werden.

100 - 240 VAC = Sicherung T4.0AH 250 VAC REF 1307312-010.

Zum Auswechseln einer Sicherung siehe Kapitel “12.4 Austausch
von Sicherungen” auf Seite 85.

C. Stecken Sie das Netzstromkabel (1) in die Buchse (2).

Bemerkung 1

/N WARNHINWEIS

Der Netzstecker muss fur die Trennung vom Stromnetz im Fall
eines Problems jederzeit zuganglich sein.

ABB. 3

D. Schliessen Sie das Pedalkabel am dafiir vorgesehenen Eingang
auf der Riickseite des Gerates an, Steckbuchse und Stecker werden
dabei durch einen Stift in der Buchse gefiihrt.

/N WARNHINWEIS

Heben Sie das Fusspedal nicht am Anschlusskabel an.
Um das Fusspedalkabel =zu entfernen, ziehen
Kabelanschlussstecker (1) ab.

Ziehen Sie nicht am Kabel (2), ohne zuvor den Kabelanschluss
getrennt zu haben.

Sie den

ABB. 4

E. Schliessen Sie das Kabel des Mikromotors MX-i LED an den
Motorausgang an, Steckbuchse und Stecker werden dabei durch
den Stift in der Buchse gefiihrt.

ABB. 5

F. Setzen Sie den Stander in die Aufnahme an der Ruckseite der
Konsole ein und hangen Sie den Behalter oder die Flasche ein.

ABB. 6

G. Prufen Sie die Verpackung auf Unversehrtheit und ebenso das
auf dem Etikett angegebene Verfallsdatum der Irrigationsleitung (1).

/N WARNHINWEIS

Das Medizingerat darf nur mit den von Bien-Air Dental gelieferten
Leitungen verwendet werden, um einen problemlosen Betrieb
sicherzustellen. Diese Irrigationsleitungen sind steril und zum
einmaligen Gebrauch. Eine Wiederverwendung kann zu einer
mikrobiologischen Kontamination des Patienten flihren.

H. Nehmen Sie die sterile Einweg-Irrigationsleitung (2) aus ihrem
Beutel.

ABB. 7

I. Verbinden Sie den Schlauch der Irrigationsleitung mit dem
Spilrohr des Hand- oder Winkelstiicks.
ABB.8

J. Setzen Sie die Peristaltikkassette (1) in die Peristaltikpumpe (2)
ein.

Vergewissern Sie sich, dass die Kassette richtig eingerastet ist.
ABB. 9

K. Schliessen Sie den Deckel der Pumpe (3). Treffen Sie beim
Schliessen auf einen Widerstand, offnen Sie den Deckel wieder und
prufen Sie, ob die Kassette richtig sitzt. Wenn der Deckel richtig
geschlossen wird, ist ein Klicken zu horen.

/\ WARNHINWEIS
Betreiben Sie die Pumpe nicht mit gedffnetem Deckel.

/\ WARNHINWEIS
Betreiben Sie die Pumpe nicht ohne Irrigationsleitung.

/\ WARNHINWEIS
Klemmgefahr!

ABB. 10

L. Durchstechen Sie die Kappe der Spulflussigkeitsflasche mit dem
spitzen  Ende der Irrigationsleitung, nachdem Sie die
Schutzabdeckung abgenommen haben.

/\ WARNHINWEIS

Es gibt keine Erkennung fir leere Spulflissigkeitsflaschen!
Prifen Sie vor dem Betrieb stets den Inhalt der Flasche.

ABB. 11

M. Befestigen Sie die Irrigationsleitung mit Hilfe der drei
Befestigungsklammern REF 1307727-010 am Motorkabel.

5.2 Ein- und Ausschalten

Das Gerat kann mit dem Hauptschalter an der Chiropro Plus 3rd
Gen in volliger Sicherheit ein- und ausgeschaltet werden.

/N WARNHINWEIS
Schalten Sie das Gerat nicht aus, wahrend der Motor lauft.

1 Das Gerat wird vom Stromnetz (100 - 240 VAC / 150W / 50-
60Hz) mit Strom versorgt.
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6 Schnittstelle — Ubersicht

6.1 Modi der Chiropro Plus 3" Gen

Die Chiropro Plus 3 Gen ermoglicht die Anzeige und Kontrolle
von Behandlungsparametern Uber das LCD-Display.
Auf einem einzigen Bildschirm konnen folgende Modi genutzt
werden:
ABB. 1
 Betriebsmodus (zur Durchfiihrung einer Behandlung in drei
Schritten)

Siehe Kapitel "7 Behandlung - Implantologie-Modus” auf Seite 74.

ABB. 2
» Einstellungsmodus
Behandlungsparametern)

(zum Einstellen von

Siehe Kapitel "9 Einstellungen” auf Seite 78.

ABB. 3
» Sondermodi (zum Testen des Systems und Zuriicksetzen
der Einstellungen)
Siehe Kapitel “10 Sondermodi” auf Seite 80.
ABB. 4
A. Dricken Sie lange auf den Drehknopf (1), um zwischen dem
Behandlungs- und dem Einstellungsmodus umzuschalten.

Bemerkung 1
Siehe Kapitel "6.2 Funktionstbersicht Drehknopf” auf Seite 72.

Siehe Kapitel "10 Sondermodi” auf Seite 80 zum Aufrufen der
Sondermodi.

ABB. 2

6.2 Funktionsubersicht Drehknopf

Bemerkung 2

Knopfbetatigung

Drehen im Uhrzei-
gersinn

Beschreibung

Aktuellen Wert erhohen, zum rechten
Element springen

Drehen gegen den
Uhrzeigersinn

Aktuellen Wert verringern, zum linken

Element springen

Einmaliges, kur-
zes Dricken
(Behandlungsmo-
dus)

Zum nachsten vorprogrammierten
Schritt weiterschalten, Fehlermeldungen
bestatigen

Einmaliges, kur-
zes Drucken
(Einstellungsmo-
dus)

Ausgewahlte Einstellung aufrufen, den
aktuellen Einstellungswert bestatigen
und speichern, die aktuelle Einstellung
verlassen, Fehlermeldungen bestatigen

Einmaliges, lan-
ges Drlcken

Zwischen Behandlungs- und Einstel-
lungsmodus umschalten

Zweimaliges, kur-
zes Dricken

Sondermodi aufrufen_(nur wenn im Ein-
stellungsmodus das Ubersetzungsver-
haltnis ausgewahlt ist)
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ABB. 3

6.3 Akustische Warnungen

©

Akustische

- Beschreibung

Ein kurzer Signal-

Spulung wird gestartet, Weiterschaltung
zum nachsten Schritt und Wechsel zu

ton Drehrichtung VORWARTS
Zwei kurze Spllung wird gestoppt und Wechsel zu
Signaltone Drehrichtung RUCKWARTS

Zwei lange Signal-

tone hoher Drehzahl

Wechsel von vorprogrammiertem Schritt
mit niedriger Drehzahl zu Schritt mit

Alternierende

kurze Signaltone Warnmeldungen
Alternierende mit- ] ]
tellange Signal- Mikromotor lauft RUCKWARTS

tone

Alternierende

[ange/S ghaltans Systemfehlermeldung

ABB. 4

Beim Einschalten ist standardmassig der Behandlungsmo-

2 Bei laufendem Motor werden Betatigungen von Drehknopf
und/oder Pedal ignoriert.
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7/ Behandlung — Implantologie-Modus

7.1 Beschreibung des
Behandlungsbildschirms

ABB. 1
Der Behandlungsbildschirm sieht bei
laufendem  Mikromotor und je nach
unterschiedlich aus.
Er ermoglicht die Durchfihrung einer Behandlung in 3, 4 oder 5
vordefinierten Schritten P1, P2, P3, P4, P5 (die jeweils zur
Programmierung  von  Einstellungen  flr die Etappen
Knochenpraparation, Bohren, Gewindeschneiden und
Implantatinsertion genutzt werden kénnen) und zeigt folgende
Informationen an:

(1) Schritt P1 (inaktiver Schritt, schwarz)

(2)  Schritt P2 (inaktiver Schritt, schwarz)

(3) Schritt P3 (aktiver Schritt, grin)

Die Schritte P4 und P5 sind standardmadassig deaktiviert, siehe *
Schrittanzahl” auf Seite 80 zur Aktivierung.

gestopptem oder
aktuellem  Schritt

(4) Drehzahlmesser
Bemerkung 1

(5) Drehmomentmesser
Bemerkung 2

(6) Winkelstlick-Ubersetzungsverhaltnis
Bemerkung 3

(7) Balkenanzeige fir Drehmoment

Bemerkung 4

(8) Symbole Behandlungseinstellungen
Siehe Kapitel "9 Einstellungen” auf Seite 78 fir Einzelheiten zur
Anderung der Einstellungen.

7.2 Durchfuhren einer Behandlung, Schritt
P1 und P2

ABB. 2

A. Dricken Sie das des Fusspedal, um die Drehzahl des

Mikromotors MX-i LED anzupassen.

&, Die Symbole der inaktiven Schritte erléschen, wenn der Motor
lauft.

& Der Drehzahlmesser zeigt den Echtzeit-Drehzahlwert in
Schwarz an.

Bemerkung 5-6-7

ABB. 3

B. Lassen Sie bei Bedarf das Fusspedal los, um folgendermassen

vorzugehen:

&, Der Drehzahlmesser (1) zeigt die eingestellte maximal
erreichbare Drehzahl des Mikromotors in Cyanblau an.

» Drehen Sie den Knopf im bzw. gegen den Uhrzeigersinn, um
die maximal erreichbare Drehzahl des Mikromotors zu
erhohen bzw. zu verringern (Schnelleinstellmodus).

Bemerkung 12

%Der Drehzahlmesser ist cyanblau und zeigt die eingestellte
maximal erreichbare Drehzahl an (1).

Bemerkung 8

e Dricken  Sie lang auf den
Behandlungseinstellungen zu andern.

Knopf, um die

%Der Einstellungsmodus wird angezeigt.

Siehe Kapitel "9 Einstellungen” auf Seite 78.

» Dricken Sie lange auf die orangefarbene Taste am
Fusspedal, um die Drehmomentverstarkung um 5 Ncm zu
aktivieren.

Bemerkung 9- 12
C. Dricken Sie kurz auf die orangefarbene Taste des Fusspedals
oder auf den Knopf, um mit dem nachsten Schritt fortzufahren.

% Das Symbol des néachsten Schritts wird grin und die zuletzt
verwendeten  Einstellungen  dieses  Schritts  werden
wiederhergestellt.

Bemerkung 7 - 10
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7.3 Durchfiihren einer Behandlung, Schritt P3
P4 und P5

ABB. 4

A. Dricken Sie bei den Schritten P3 (1), P4 und P5 das Fusspedal,

um die Drehzahl des Mikromotors MX-i LED anzupassen.

%, Die Symbole der inaktiven Schritte erloschen, wenn der Motor
l&uft.

%, Der Drehzahlmesser (2) zeigt den Wert in Echtzeit an.

%, Der Drehmomentmesser (3) zeigt den Wert in Echtzeit an.

%, Der Drehmomentbalken (5) zeigt das Verhaltnis zwischen dem
Echtzeit-Drehmomentwert  (dargestellt durch cyanblaue
Punkte, wenn der Mikrometer l&uft) und dem maximal
erreichten Drehmoment (dargestellt durch griinen Punkt).

Bemerkung 5-6 -7
B. Lassen Sie bei Bedarf das Fusspedal los, um folgendermassen
vorzugehen:

% Der Drehmomentmesser (3) zeigt den maximal erreichten
Wert und das Symbol Mgx (4) an.

% Die Punkte des Drehmomentbalkens (5), die cyanblau waren,
werden schwarz, ausser dem Punkt fir den Maximalwert,
dieser wird grun.

» Drehen Sie den Knopf im bzw. gegen den Uhrzeigersinn, um
das maximal erreichbare Drehmoment des Mikromotors zu
erhéhen bzw. zu verringern (Schnelleinstellmodus).

Bemerkung 12

&.Der Drehmomentmesser (3) wird cyanblau und zeigt das
eingestellte maximal erreichbare Drehmoment an.

Bemerkung 11

e Dricken Sie lang auf den Knopf, um die
Behandlungseinstellungen zu andern.

Siehe Kapitel "9 Einstellungen” auf Seite 78.
« Dricken Sie lange auf die orangefarbene Taste, um die
Drehmomentverstarkung um 5 Ncm zu aktivieren.
Bemerkung 9 - 12
C. Dricken Sie kurz auf die orangefarbene Taste des Fusspedals
oder auf den Knopf, um mit dem nachsten Schritt fortzufahren.

%, Das Symbol des nachsten Schritts wird griin und die zuletzt
verwendeten  Einstellungen  dieses  Schritts  werden
wiederhergestellt.

Bemerkung 7 - 10

N
—
~

o1

ABB. 4

1 Wenn der Mikromotor MX-i LED lauft, wird der Echtzeit-
Drehzahlwert in Schwarz angezeigt. Die gespeicherte maximal
erreichbare Drehzahl wird bei den Schritten P1 und P2 cyanblau
angezeigt, wenn der Mikromotor MX-i LED stillsteht.

2 Der Drehmomentmesser wird nur angezeigt, wenn die Mikro-
motordrehzahl in Schritt P1 und P2 unter 100 rpm liegt.

3 Das Winkelstiick-Ubersetzungsverhaltnis ist cyanblau bei Di-
rektantrieb und griin bei Untersetzungsgangen.

4 Die Drehmoment-Balkenanzeige wird nur angezeigt, wenn
die Drehzahl des Mikromotors unter 100 rpm liegt, zusammen mit
dem bei der Behandlung erreichten maximalen Drehmoment.

5 Die Einstellungen fiir jeden Schritt werden anhand der zuletzt
verwendeten Einstellungen des jeweiligen Schritts wiederherge-
stellt, mit Ausnahme von direkt im Behandlungsmodus vorge-
nommenen Schnelleinstellungen.

6 Im RUCKWARTS-Modus blinkt das Symbol fiir die Drehrich-
tung @) und eine akustische Warnung ertont (alternierende
mittellange Signaltone). Der Drehmomentwert wird im RUCK-
WARTS-Modus automatisch erhoht, wenn der Drehmomentmes-
ser angezeigt wird. Der Drehmomentwert kann um 0 bis 10 Ncm
erhoht werden, siehe Kapitel “ Wert fir die Riickwarts-Drehmo-
mentverstarkung” auf Seite 80 zur Anderung.

7 Wenn der Mikromotor lauft, hat die Betatigung der Fusspedal-
tasten keine Auswirkung.

8 Die Anderung des Drehmoments in Schritt P1 oder P2 kann
nur Uber den Einstellungsmodus vorgenommen werden.

9 Die Drehmomentverstarkung kann nur aktiviert werden,
wenn im Behandlungsmodus bei Schritten mit niedriger Drehzahl
(<100 rpm) der Drehmomentmesser angezeigt wird.

10 Aus Sicherheitsgriinden wird das Drehzahleinstellungssym-
bol rot und blinkt zusammen mit dem Drehzahlmesser zwei Se-
kunden lang, wenn von einem Schritt mit niedriger Drehzahl zu
einem Schritt mit hoher Drehzahl (=100 rpm) gewechselt wird.

11 Die Anderung der Drehzahl in Schritt P3, P4 und P5 kann nur
Uber den Einstellungsmodus vorgenommen werden.

12 In diesem Modus vorgenommenen Anderungen (entweder
durch Drehen am Knopf oder durch Anderung von Parametern
mit den Tasten des Fusspedals) werden als voriibergehende Ein-
stellungen betrachtet und nicht gespeichert.
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8 Behandlung — Chirurgie-Modus

8.1 Beschreibung des
Behandlungsbildschirms

ABB. 1
Der Behandlungsbildschirm sieht bei
laufendem  Mikromotor und je nach
unterschiedlich aus.
Er ermoglicht das Durchflhren einer Behandlung in 3, 4 oder 5
voreingestellten Schritten P1, P2, P3, P4, P5 und zeigt folgende
Informationen an:

(1) Schritt P1 (aktiver Schritt, grin)

(2)  Schritt P2 (inaktiver Schritt, schwarz)

(3)  Schritt P3 (inaktiver Schritt, schwarz)

Die Schritte P4 und P5 sind standardmassig deaktiviert, siehe
Schrittanzahl” auf Seite 80 zur Aktivierung.

gestopptem oder
aktuellem  Schritt

(4) Drehzahlmesser

Bemerkung 1
(5)  Winkelstiick-Ubersetzungsverhiltnis

Bemerkung 2

(6) Symbole Behandlungseinstellungen
Siehe Kapitel "9 Einstellungen” auf Seite 78 fur Einzelheiten zur
Anderung der Einstellungen.

8.2 Durchfuhren einer Behandlung

ABB. 2
A. Dricken Sie das des Fusspedal, um die Drehzahl des
Mikromotors MX-i LED anzupassen.

&, Die Symbole der inaktiven Schritte erléschen, wenn der Motor
lauft.

& Der Drehzahlmesser zeigt den Echtzeit-Drehzahlwert in
Schwarz an.

Bemerkung 3-4-5

ABB. 3

B. Lassen Sie bei Bedarf das Fusspedal los, um folgendermassen
vorzugehen:

&, Der Drehzahlmesser (1) zeigt die eingestellte maximal
erreichbare Drehzahl des Mikromotors in Cyanblau an.

» Drehen Sie den Knopf im bzw. gegen den Uhrzeigersinn, um
die maximal erreichbare Drehzahl des Mikromotors zu
erhohen bzw. zu verringern (Schnelleinstellmodus).

Bemerkung 6

WDer Drehzahlmesser ist cyanblau und zeigt die eingestellte
maximal erreichbare Drehzahl an (1).

Bemerkung 7

* Dricken Sie lang auf den Knopf, um die

Behandlungseinstellungen zu andern.
%Der Einstellungsmodus wird angezeigt.
Siehe Kapitel "9 Einstellungen” auf Seite 78.

C. Driicken Sie kurz auf die orangefarbene Taste des Fusspedals
oder auf den Knopf, um mit dem nachsten Schritt fortzufahren.

%, Das Symbol des nadchsten Schritts wird griin und die zuletzt
verwendeten  Einstellungen  dieses  Schritts  werden
wiederhergestellt.

Bemerkung 5
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9 Einstellungen

ABB. 1

Im Einstellungsmodus konnen samtliche Parameter jedes
Schritts geandert werden.

Er wird durch langes Dricken auf den Knopf im
Behandlungsmodus aufgerufen und durch erneutes langes
Drlcken auf den Knopf oder Starten des Motors beendet.
Bemerkung 1

Alle in diesem Modus vorgenommen Anderungen werden
automatisch fir den jeweiligen Schritt gespeichert.

Bemerkung 2

A. Blattern Sie im Menu des Einstellungsmodus durch Drehen des
Knopfes im oder gegen den Uhrzeigersinn durch die
Behandlungsparameter.

% Das Symbol des gewdhlten Parameters (1) ist cyanblau
umrandet und mit einem Pfeil versehen.

B. Driicken Sie bei Bedarf kurz auf die orangefarbene Taste des
Fusspedals, um zum nachsten Schritt zu gelangen, ohne in den
Behandlungsmodus zurtickzukehren.

%, Der Einstellungsmodus wird weiterhin angezeigt, das Symbol

des nachsten Schritts wird grin und die zuletzt verwendeten
Einstellungen dieses Schritts werden wiederhergestellt.

C. Dricken Sie kurz auf den Knopf, um die Einstellung des
gewahlten Parameters zu dndern (Einstellungsuntermodus).

%, Der gewahlte Einstellungsuntermodus wird angezeigt.

9.1 Betriebsmodus

A. Wahlen Sie im Menu des Einstellungsmodus das Symbol ﬁ!}
und driicken Sie kurz auf den Knopf, um den Betriebsmodus zu
andern.

Bemerkung 2

B. Drehen Sie den Knopf im bzw. gegen den Uhrzeigersinn, um

zwischen IMPLANTOLOGIE- B und CHIRURGIE- {§ Modus zu
wechseln.

C. Dricken Sie kurz auf den Knopf, um die Einstellung des
Betriebsmodus zu beenden.

%, Der Betriebsmodus wird gespeichert und es wird wieder das
MenU des Einstellungsmodus angezeigt, ABB. 1.
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9.2 Drehzahl des Mikromotors MX-i LED

R

A. Wahlen Sie im MenU des Einstellungsmodus das Symbol * g%
und driicken Sie kurz auf den Knopf, um die maximal erreichbare
Drehzahl zu andern.

ABB. 2

B. Drehen Sie den Knopf im bzw. gegen den Uhrzeigersinn, um die
maximal erreichbare Drehzahl des Mikromotors zu erhchen bzw. zu
verringern.

&, Der Drehzahlmesser (1) zeigt die eingestellte maximal

erreichbare Drehzahl an.

C. Dricken Sie kurz auf den Knopf, um die Drehzahleinstellung zu
beenden.

% Die neue maximal erreichbare Drehzahl wird gespeichert und

es wird wieder das Menu des Einstellungsmodus angezeigt,
ABB. 1.

9.3 Drehmoment des Mikromotors MX-i
LED

A. Wahlen Sie im Mentu des Einstellungsmodus das Symbol (@
und dricken Sie kurz auf den Knopf, um das maximal erreichbare
Drehmoment zu andern.

ABB. 3

B. Drehen Sie den Knopf im bzw. gegen den Uhrzeigersinn, um das
maximal erreichbare Drehmoment des Mikromotors zu erhchen
bzw. zu verringern.

&, Der Drehmomentmesser (1) zeigt das eingestellte maximal
erreichbare Drehmoment an.

C. Dricken Sie kurz auf den Knopf, um die Drehmomenteinstellung
zu beenden.

& Das neue maximal erreichbare Drehmoment wird gespeichert
und es wird wieder das Menlu des Einstellungsmodus
angezeigt, ABB. 1.

9.4 Drehrichtung des Mikromotors MX-i
LED

A. Wahlen Sie im Menu des Einstellungsmodus das Symbol Cs)
und dricken Sie kurz auf den Knopf, um die Drehrichtung zu andern.
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Bemerkung 2
B. Drehen Sie den Knopf im bzw. gegen den Uhrzeigersinn, um

zwischen VORWARTS-(g) und RUCKWARTS-(*)Rotation des

Mikromotors zu wechseln.

C. Dricken Sie kurz auf den Knopf, um die Drehrichtungseinstellung

zuU beenden.

%, Die Drehrichtung wird gespeichert und es wird wieder das
Menu des Einstellungsmodus angezeigt.

Bemerkung 3

9.5 lIrrigationsstufe

A. Wahlen Sie im Meni des Einstellungsmodus das Symbol """
und dricken Sie kurz auf den Knopf, um die Irrigationsstufe zu
andern.

Bemerkung 2

ABB. 4

B. Drehen Sie den Knopf im bzw. gegen den Uhrzeigersinn, um die
Irrigationsstufe (1) einzustellen.

Es sind 6 Stufen verflgbar:

Irrigation OFF (AUS), 30 ml/min, 60 ml/min, 90 ml/min, 120 ml/min,
150 ml/min.

Bemerkung 4

C. Dricken Sie kurz auf den
Irrigationsstufeneinstellung zu beenden.

Knopf, um die

%, Die Irrigationsstufe wird gespeichert und es wird wieder das
Menu des Einstellungsmodus angezeigt.

9.6 Winkelstiick-Ubersetzungsverhaltnis

A. Wahlen Sie im Menii des Einstellungsmodus das Symbol £¥°
und drucken Sie kurz auf den Knopf, um das Winkelstlck-
Ubersetzungsverhaltnis zu dndern.

B. Drehen Sie den Knopf im bzw. gegen den Uhrzeigersinn, um das
Winkelstiick-Ubersetzungsverhiltnis zu dndern.

Bemerkung 5 - 6
C. Dricken Sie kurz auf den Knopf, um die Einstellung des
Winkelstiick-Ubersetzungsverhltnisses zu beenden.

% Das Winkelstiick-Ubersetzungsverhiltnis wird gespeichert
und es wird wieder das Menlu des Einstellungsmodus
angezeigt.

Settings
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ABB. 4

9.7 Lichtintensitat

A. Wahlen Sie im Meni des Einstellungsmodus das Symbol
und dricken Sie kurz auf den Knopf, um die Lichtintensitat zu
andern.

Bemerkung 2

B. Drehen Sie den Knopf im bzw. gegen den Uhrzeigersinn, um die
Lichtintensitat einzustellen.
Es sind 10 Stufen verfigbar.

C. Dricken Sie kurz auf den Knopf, um die Einstellung der
Lichtintensitat zu beenden.

% Die Lichtintensitat wird gespeichert und es wird wieder das
Menu des Einstellungsmodus angezeigt.

1 Es kann nicht direkt von einem Einstellungsuntermodus in
den Betriebsmodus gewechselt werden. Die Einstellung muss
erst durch kurzes Driicken bestatigt werden.

2 Die Symbole fiir Betriebsmodus, Drehrichtung, Irrigationsstu-
fe und Lichtintensitat variieren je nach aktueller Einstellung leicht.

3 Im Implantologie-Modus wird der Drehmomentwert im RUC-
KWARTS-Modus automatisch erhéht, wenn der Drehmoment-
messer angezeigt wird. Der Drehmomentwert kann um 0 bis 10
Ncm erhoht werden, siehe Kapitel “ Wert fir die Rickwarts-
Drehmomentverstarkung” auf Seite 80 zur Anderung.

4 Wenn die Irrigationsstufe auf OFF (AUS) gestellt wird, werden
alle Punkte (1) schwarz angezeigt. Die Irrigationsstufe ist ausge-
schaltet, wenn die Spilung mit der blauen Taste am Fusspedal
komplett ausgeschaltet wird, unabhangig vom aktiven Schritt. In
diesem Fall wird im Behandlungsmodus das OFF-Symbol ange-
zeigt. Die Spulung wird als Schnelleinstellung betrachtet und wird
daher wieder eingeschaltet, wenn wieder mit Schritt P1 begonnen
wird.

5 Das Winkelstiick-Ubersetzungsverhaltnis ist cyanblau bei Di-
rektantrieb, grin bei Untersetzungsgangen und rot bei Uberset-
zungsgangen.

6 Das mit ,125L" gekennzeichnete Winkelstiick entspricht ei-
nem Ubersetzungsverhaltnis von 1:2.5.
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10 Sondermodi

Die Sondermodi ermaoglichen in folgender Reihenfolge:
« das Anzeigen der Softwareversion;
» das Testen des LCD-Displays;
 das Festlegen der Schrittanzahl (3, 4 oder 5);
* das Festlegen des Werts fur die
Drehmomentverstarkung;
» das Wiederherstellen der Werkseinstellungen.

Rickwarts-

Bemerkung 1 -2

A. Dricken Sie im Behandlungsmodus lange auf den Drehknopf,
um den Einstellungsmodus aufzurufen.

% Der Einstellungsmodus wird angezeigt.

ABB. 1

B. Drehen Sie den Knopf im bzw. gegen den Uhrzeigersinn, um das
Symbol  fir das  Winkelstlck-Ubersetzungsverhaltnis O”‘
auszuwdhlen (1).

% Das Symbol fiir das Winkelstiick-Ubersetzungsverhiltnis ist
cyanblau umrandet und mit einem Pfeil versehen.

Softwareversion

ABB. 2

C. Driicken Sie zweimal kurz auf den Knopf, um die Sondermodi

aufzurufen.

% Das Symbol fiir das Winkelstiick-Ubersetzungsverhaltnis (3)
wird blau, damit_es vom cyanblauen Symbol fir die

Einstellung des Ubersetzungsverhaltnisses unterschieden
werden kann.

% Die Softwareversion wird folgendermassen angezeigt:

(1) Hauptversion
(2) Unterversion

Test des LCD-Displays
ABB. 3

D. Driicken Sie kurz auf den Knopf, um das LCD-Display zu testen.

%, Alle Punkte werden schwarz angezeigt, mit Ausnahme des
Symbols fiir das Winkelstlick-Ubersetzungsverhaltnis (1).

OO

ABB. 2

Schrittanzahl

E. Dricken Sie kurz auf den Knopf, um die Anzahl der Schritte
einzustellen.

&, Der Bildschirm fir die Schrittanzahl wird angezeigt.

F. Drehen Sie den Knopf im bzw. gegen den Uhrzeigersinn, um
zwischen der Zahl 3, 4 oder 5 umzuschalten.

G. Dricken Sie kurz auf den Knopf, um die Anzahl der Schritte
einzustellen.

Wert fiir die Riickwarts-Drehmomentverstarkung

Bemerkung 3

Die  Ruckwarts-Drehmomentverstarkung  ermoglicht  eine
automatische Erhéhung des Drehmomentwerts im RUCKWARTS-
Modus, um die Bohrerrotation zu erleichtern, wenn er feststeckt.

H. Dricken Sie kurz auf den Knopf, um den Wert fiir die Rickwarts-
Drehmomentverstarkung einzustellen.

&, Der Bildschirm fir die Rickwdarts-Drehmomentverstarkung
wird angezeigt.

I. Drehen Sie den Knopf im bzw. gegen den Uhrzeigersinn, um
zwischen den Werten 0, 5 oder 10 umzuschalten.

J. Dricken Sie kurz auf den Knopf, wenn 0 angezeigt wird, um keine
Ruckwarts-Drehmomentverstarkung einzustellen, oder dricken Sie
kurz auf den Knopf, wenn 5 oder 10 angezeigt wird, um den Wert b
Ncm bzw. 10 Ncm einzustellen.



Zuriicksetzen der Einstellungen

K. Driicken Sie kurz auf den Knopf, um den Bildschirm fir das
Zurlcksetzen auf die Werkseinstellungen aufzurufen.

% Der  Bildschirm  fir das  Zurlcksetzen auf die
Werkseinstellungen wird angezeigt.

L. Drehen Sie den Knopf im bzw. gegen den Uhrzeigersinn, um

zwischen reset yes (Zurlicksetzen ja) oder reset no (Zuriicksetzen

nein) umzuschalten (1).

Bemerkung 4

M. Driicken Sie kurz auf den Knopf, wenn reset yes (Zuriicksetzen
ja) angezeigt wird, um die Werkseinstellungen wiederherzustellen,
oder driicken Sie kurz auf den Knopf, wenn reset no (Zuriicksetzen
nein) angezeigt wird, um zum Einstellungsmodus zuriickzukehren.

%, Das Zurilicksetzen kann bis zu zwei Sekunden dauern.

Wahrenddessen wird das Symbol g angezeigt und der Text
yes (ja) verschwindet. Wenn das Zurlcksetzen abgeschlossen
ist, wird der Einstellungsmodus angezeigt.

Settings
oo U

OO

1 Die Betatigung des Fusspedals in den Sondermodi hat keine
Auswirkung.

2 Gehen Sie durch alle Sondermodi, um wieder den Einstel-
lungsmodus anzuzeigen.

3 Rickwarts-Drehmomentverstarkung ist nur im Implantolo-
giemodus verflighar, wenn der Drehmomentmesser angezeigt
wird (d.h. bei Drehzahlen unter 100 rpm).

4 Standardmassig wird der Text reset no (Zurlicksetzen nein)
angezeigt.
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11

11.1 Sicherheitswarnung (Betrieb)

Beschreibung der Warnung

Motoruberhitzung

Meldung

A

555
[ T

Ursache der Warnung

Ubermassiger Energiebe-
darfdes Mikromotors MX-i
LED.

Fehlerliste und Fehlerbehebung

Vorgehen

Andauernde Verwendung vermeiden. System
abkuhlen lassen.

Fusspedal loslassen

» Fusspedal wird beim
Aufrufen von
Einstellungsuntermodi
gedruckt.

» Fusspedal wird beim
Einschalten des Gerats
gedruickt.

» Fusspedal wird nach
einer
Storungsbehebung
gedruckt.

« Einstellung durch Drucken auf den Knopf

bestatigen.
e Fusspedal loslassen und erneut
betatigen.
« Fusspedal loslassen und erneut
betatigen.

Ubergang von Schritt mit
niedriger Drehzahl zu
Schritt mit hoher Drehzahl

A

\\%

Drehzahlmesser blinkt.

Der Benutzer wechselt im
Implantologiemodus von
einem Schritt mit niedriger
Drehzahl zu einem Schritt
mit hoher Drehzahl (= 100
rpm).

Kein Handlungsbedarf, die Warnung ver-
schwindet nach zwei Sekunden.

Motor blockiert

\/,

Der Motor ist langer als zwei
Sekunden blockiert. Die
Stromversorgung des Motors
wird getrennt, um Uberhit-
zung zu vermeiden.

Fusspedal loslassen, Bohrer absetzen und
Fusspedal erneut betatigen.

Fusspedal nicht ange-
schlossen

Das Fusspedal ist nicht an
das Gerat angeschlossen.

Fusspedal an das Gerat anschliessen.

am =)
Der Motor ist nicht richtig [l (I e e, :
: i - 2. Motorkabel (erneut) verbinden.
Motor nicht angeschlos- A mit dem Gerat verbunden, -
sen die Motorhardware ist 3. Auf den Drehknopf driicken.
o - 4. Falls das Problem weiterhin besteht, Bien-

defekt.

Air Dental SA kontaktieren.




11.2 Funktionsfehler des Gerats

Fehlerbeschreibung

FEHLER 1

Fehlerursache

Wann

Vorgehen

Motor-Kurzschluss

Elektrische Storung: Kurz-
schluss zwischen Motor-
phasen.

Im Betriebsmodus.

Motor und/oder Kabel austauschen.

FEHLER 2

Storung der Hauptsteue-
rung

Anderer Fehlerzustand
von Software erkannt.

Jederzeit.

1. System ausschalten.
2. Bien-Air Dental SA kontaktieren.

FEHLER 3

Zeituberschreitungsfehler
Motor-Treiber-Kommuni-
kation

Storung der DMX-Steue-
rung.

Storung der Hauptsteuerung
RS-232.

Im Betriebsmodus.

1. System ausschalten.
2. Bien-Air Dental SA kontaktieren.

FEHLER 4

Unglltiger EEPROM-Spei-

Storung des EEPROM-

Bien-Air Dental SA kontaktieren.
Durch Bestatigung dieses Fehlers kann der
Bediener normal arbeiten, aber es konnen

cher Speichers Jederzeit. keine Einstellungen gespeichert oder wieder-
P ' hergestellt werden. Dieser Fehler erscheint
bei jedem Speicher- oder Wiederherstel-
lungsversuch erneut.
FEHLER 5
Motoruberlastung in einer
Umgebung mit hohen 1. Warten, bis sich das System abgekuhlt hat.
Motor Uberhitzt Temperaturen. Jederzeit. 2. Falls das Problem weiterhin besteht, Bien-
Storung der DMX-Steue- Air Dental SA kontaktieren.
rung.
FEHLER 6
Motoruberlastung in einer
A B Umgebung mit hohen 1. Fehler bestatigen.
:ffrtogtf;erf:rr S Temperaturen. Jederzeit. 2. Falls das Problem weiterhin besteht, Bien-
¢ Storung der Stromversor- Air Dental SA kontaktieren.
gung.
FEHLER 7
Storung der Stromversor-
N i gung. 1. Fehler bestatigen.
Motortreiber-Uberspan Das verwendete Instru- Jederzeit. 2. Falls das Problem weiterhin besteht, Bien-

nungsfehler

ment hat ein zu hohes
Tragheitsmoment.

Air Dental SA kontaktieren.

FEHLER 8

Allgemeiner Irrigati-
onspumpenfehler

Elektrische Storung: Kurz-
schluss zu Erde oder
Stromzufuhr.

Elektrische Storung: Kurz-
schluss zwischen Motor-
phasen.

Im Betriebsmodus.

1. System ausschalten.
2. Bien-Air Dental SA kontaktieren.

FEHLER 9

Knopfstorung

Elektrische Storung des
Knopf-Encoders.

Jederzeit.

1. System ausschalten.
2. Bien-Air Dental SA kontaktieren.
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ABB. 1

12 Wartung

/\ WARNHINWEIS

Verwenden Sie ausschliesslich von Bien-Air Dental hergestellte
oder empfohlene Pflegeprodukte und Teile. Bien-Air DentalDie
Verwendung anderer Produkte oder Teile kann zu
Funktionsstorungen und/oder Verlust der Garantie fiihren.

12.1 Instandhaltung

Gerat niemals zerlegen. Fiir jegliche Anderungen und
Reparaturen empfehlen wir |hnen, mit |hrem zustandigen
Vertriebspartner oder direkt mit Bien-Air Dental SA Kontakt
aufzunehmen.

Bemerkung 1

12.2 Reinigung und Desinfektion

ABB. 1

» Desinfizieren Sie die Oberflachen von Chiropro Plus 3 Gen
Behandlungseinheit und  Fusspedal durch sanftes
Abwischen mit einem feuchten, mit einem geeigneten
Produkt getrankten Lappen (z.B. Bien-Air Dental Spraynet
oder Isopropylalkohol fur etwa 15 Sek.).

+ Entfernen Sie den Knopf (1) und sterilisieren Sie ihn bei 135
°Cin einem Autoclav der Klasse B.

Bemerkung 2
» Nicht in Desinfektionslosung eintauchen.
» Nicht geeignet fur die Reinigung im Ultraschallbad.
« Fur jeden Patienten eine neue sterile Irrigationsleitung
verwenden.
« Fir jeden Patienten eine neue sterile Liegenauflage
verwenden.

12.3 Wichtig

Wartung: coeeeeeseeses Siehe Bedienungsanleitung
Mikromotor MX-i LED REF 2100245

Kabel flr Mikromotor REF 2100163
Winkelstlick CA 20:1 L, Licht...ccoooioceicecceceea REF 2100209
Winkelsttick CA 20:1 L Micro-Series, Licht............ REF 2100209

Winkelstlick CA 20:1 L KM, Licht REF 2100209
Winkelstlick CA 20:1 L KM Micro-Series, Licht..... REF 2100209
Winkelstiick EVO.15 1:5 L Micro-Series, Licht..... REF 2100294

Winkelstlick EVO.15 1:5 L, Lichtu.ieiceiceieeas REF 2100294
Winkelstlick CA 1:5 L Micro-Series, Licht.............. REF 2100294
Winkelstlick CA 1:5 L, Licht oo REF 2100294
Winkelstlck CA T:5 e REF 2100294
Winkelsttick CA 1:2.5 L Micro-Series, Licht.. REF 2100337
Gerades Handstlck 1:1 e REF 2100046
Gerades Handstlck 1:2 oo, REF 2100103



ABB. 2

12.4 Austausch von Sicherungen

A. Schalten Sie die Behandlungseinheit Chiropro Plus 3" Gen
aus.

B. Trennen Sie das Netzkabel von der Stromversorgung.

/\ WARNHINWEIS

Das Stromkabel muss mindestens 10 Sekunden ausgesteckt
sein, bevor Sie das Sicherungsgehause entfernen.

ABB. 2

C. Entfernen Sie das Sicherungsgehause (1) mit einem flachen
Schraubendreher.

ABB. 3

D. Ersetzen Sie die Sicherungen (2) durch die neuen Sicherungen
und setzen Sie das Sicherungsgehdause (1) wieder ein.

/\ ACHTUNG

Verwenden Sie nur Sicherungen vom Typ T4.0AH 250 VAC REF
1307312-010.

BEMERKUNGEN
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13Allgemeines und Garantie

13.1 Allgemeines

Das Produkt muss von einer Fachperson unter Einhaltung der
geltenden gesetzlichen Bestimmungen in Bezug auf die
Arbeitssicherheit, die Massnahmen hinsichtlich Arbeitshygiene
und Unfallverhitung sowie gemadss der vorliegenden Anleitung
verwendet werden. Aufgrund dieser Bestimmungen obliegt es
dem Benutzer:

e nur  Produkte in  einwandfreiem  Betriebszustand
einzusetzen. Bei unregelmassigem Lauf, Ubermassigen
Vibrationen, abnormaler Erwarmung oder anderen
Anzeichen einer Storung des Produktes muss die Arbeit
sofort abgebrochen werden. Wenden Sie sich in diesem Fall
an ein von Bien-Air Dental SA  autorisiertes
Reparaturzentrum;
sicherzustellen, dass das Gerat nur fir den vorgesehenen
Zweck verwendet wird und Bediener, Patient und Dritte vor
jeglicher Gefahr geschutzt sind.

13.2 Garantiebedingungen

Bien-Air Dental SA gewahrt dem Benutzer eine Garantie, die sich
auf samtliche Funktions-, Material- und Verarbeitungsfehler
erstreckt.

Diese Garantie gilt fir das Gerat ab dem Rechnungsdatum fur:
* 12 Monate fur den Schlauch

» 24 Monate fur die Behandlungseinheit Chiropro Plus 3 Gen
und das Winkelstltick CA 20:1 L Micro-Series;
« 36 Monate fir den Mikromotor MX-i LED.

Bei berechtigter Beanstandung udbernimmt Bien-Air Dental SA
oder ihr autorisierter Vertreter die Instandsetzung oder den
kostenlosen Ersatz des Produkts.

Andere Anspruche, gleich welcher Art, insbesondere auf
Schadenersatz, sind ausgeschlossen.

Bien-Air Dental SA haftet nicht flir Schaden, Verletzungen und
ihre Folgen resultierend aus:

» Ubermassiger Abnutzung

» unsachgemasser Verwendung

» Nichtbeachtung der Installations-, Bedienungs- und

Wartungsanleitungen

« ungewohnlichen chemischen, elektrischen oder
elektrolytischen Einflissen
fehlerhaften Anschlissen fur Luft, Wasser und Elektrizitat.

Die Garantie erstreckt sich weder auf Lichtleiter aus Glasfasern
noch auf irgendwelche Kunststoffteile.

Die Garantieleistung entfallt, wenn die Schaden und deren
Folgeschaden auf unsachgemasse Eingriffe oder Veranderungen
am Produkt durch nicht seitens Bien-Air Dental SA autorisierte
Dritte zurlckzufihren sind.

Garantieleistungsanspriiche konnen nur geltend gemacht
werden, wenn mit dem Produkt eine Kopie der Rechnung oder
des Lieferscheins vorgelegt wird. Daraus mussen das Kaufdatum,
die Referenznummer des Produkts sowie die Seriennummer
eindeutig ersichtlich sein.

Bitte beachten Sie die allgemeinen Verkaufsbedingungen unter
www.bienair.com.
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1 Simbolos

1.1 Descripcion de los simbolos de los equipos Chiropro Plus

Simbolo

C€

0123

Descripcion

Marcado de conformidad CE con el nimero del
organismo notificado.

Simbolo

3™ Gen

Descripcion

Materiales reciclables.

O

Interruptor principal. Desconexion.

Recogida por separado de equipos eléctricos y
electroénicos.

Interruptor principal. Conexion.

Fabricante.

Fusible de @ 5 x 20 mm.

Luz.

g
-

Corriente alterna.

Alarmas acusticas.

Dispositivo emisor de radiofrecuencia (es posible
gue se produzcan interferencias en los alrededo-
res de aquellos equipos marcados con este sim-
bolo).

Advertencia: las leyes estadounidenses solo per-
miten la compra de este dispositivo a los profesio-
nales del sector sanitario con titulacion y licencia
para ejercer o a otras personas designadas por los
mismos.

iATENCION! Consulte los documentos adjuntos.
Contienen instrucciones que deben seguirse por
motivos de seguridad.

o

us

Marca CSA. Cumple los estandares de EE. UU. y
Canada.

Consulte los documentos que se incluyen
(www.bienair.com/ifu).

g

Numero de serie.

Numero de referencia.

1.2 Descripcidn de los simbolos de los accesorios de Chiropro Plus 3™ Gen

Simbolo

C€

0123

Descripcion

Marcado de conformidad CE con el nimero del
organismo notificado.

Simbolo

Descripcion

Termodesinfectable.

Fecha de caducidad.

Materiales reciclables.

No reutilizar.

Recogida por separado de equipos eléctricos y
electrdnicos.

TERILE[EO]

Esterilizado con dxido de etileno.

Esterilizable en autoclave hasta la temperatura
especificada.

Seguridad eléctrica. Parte aplicada tipo B.

Fabricante.

g || 9

Numero de referencia.

¢ B EIM © &

Numero de serie.




2 ldentificacion, uso previsto y notacion

2.1 Identificacion

Dispositivo de mesa controlado electrénicamente para
odontologia que permite utilizar una pieza de mano dental por
medio de un micromotor MX-i LED con control de velocidad
variable mediante un pedal.

El liguido fisiolégico se encauza con una bomba peristaltica a
través de una linea de irrigacion de un solo uso sin que se
contamine.

La pantalla de LCD del aparato indica cuales son los ajustes de
funcionamiento y permite controlarlos.

2.2 Uso previsto

El aparato estd disenado para que lo utilicen dentistas y cirujanos
en clinicas dentales y hospitales. El equipo dental Chiropro Plus
3" Gen est4 previsto para controlar un micromotor dental en
cirugia oral e implantologia. Cualquier uso distinto al que se
especifica no estd autorizado y puede ser peligroso. El sistema
cumple todos los requisitos legales actuales para los productos
sanitarios.

El entorno electromagnético previsto (segin la norma CEl 60601-
1-2 ed. 4.0) es el de las Instalaciones sanitarias profesionales.

2.3

Para

Notacién y enlaces a los capitulos

A B, C etc.
El texto al que precede una letra indica un procedimiento
que debe llevarse a cabo paso a paso.

i

Indica el resultado de un procedimiento.

(1), (2), (3), etc.

El texto al que precede un nimero indica texto utilizado con
una ilustracion.

OK (Aceptar), Settings (Ajustes), etc.

El texto en cursiva y negrita indica elementos de la pantalla
como, por ejemplo, botones, menus, elementos del menu,
areas de pantalla, valores o campos cuando se mencionan y
nombres de pantallas.

simplificar la notacién, en este manual:

Se usara «CW» para indicar giro en sentido horario.

Se usard «CCW» para indicar giro en sentido antihorario.

El modo de rotacion del micromotor hacia adelante se
representa como «FWD».

El modo de inversién de la rotacion del micromotor se
representa como «REV».

La unidad de velocidad de rotacién «revoluciones por
minuto» se representa como «rpm».

La unidad de par de giro «newton centimetro» se representa
como «Ncm».

El equipo de mando del micromotor se representa como
«DMX»;

Implantologia y cirugia se representan como «IM» y «SR».
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3 Advertencias y precauciones de uso

/\ ADVERTENCIA

La clavija del enchufe es el dispositivo de corte utilizado en caso
de detectarse algun problema, razéon por la cual debe ser
facilmente accesible en todo momento.

/\ ADVERTENCIA

No conecte nunca una pieza de mano a un micromotor MX-i LED
en marcha.

/\ ADVERTENCIA

Estd estrictamente prohibido llevar a cabo cualquier modificacion
del producto sanitario.

N\ ATENCION

El dispositivo no estd disenado para ser usado en una atmoésfera
explosiva (con gas anestésico, por ejemplo).

/N\ ATENCION

No intente abrir el dispositivo cuando esté conectado a la red
eléctrica.
Riesgo de electrocucion.

/\ ADVERTENCIA

Los parametros incluidos en los procedimientos dentales se
ofrecen uUnicamente a titulo informativo. Bien-Air Dental SA
queda eximido de cualquier responsabilidad sobre estos datos.

/\ ADVERTENCIA
El paciente no debe tocar el aparato.

/\ ADVERTENCIA

No toque al mismo tiempo al paciente y la bomba o los contactos
del conector.

/\ ADVERTENCIA

Aseglrese de que no haya agua debajo del equipo antes de
encenderlo.

/\ ADVERTENCIA

Todos los conectores deben estar secos antes de usarlos.
Aseglrese de que no gqueda humedad residual después de
limpiarlo.

/N\ ATENCION

Para evitar el riesgo de descarga eléctrica, este equipo solo debe
conectarse a una toma de corriente con proteccion a tierra.



4 Descripcion

4.1 Chiropro Plus 3 Gen Vision general del sistema

[

7 L7
Aol

FIG. 1
(1) Tapa de la bomba peristaltica (10) Botdn para iniciar/detener la irrigacion
(2) Conector del pedal (11) Mando en el pie para invertir el sentido de giro del micromo-
(3) Marcado tor MX-i LED
(4)  Apoyo del soporte (12) Botén de «Programa» para proceder con el siguiente paso
(5) Interruptor principal de la operacién
(6) Caja de fusibles (13) Arrangue del motor
(7) Conector de la red eléctrica (14) Conector del micromotor MX-i LED
(8) Conector atierra (15) Rueda de control
(9)  Micromotor MX-i LED (16) Pantalla de control LCD
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4.2 Conjuntos suministrados

Conjunto Chiropro Plus 3" Gen REF. 1700710-001

Equipo Chiropro Plus 3™ Gen (1 ud.)

1600994-001

Conjunto Chiropro Plus 3™ Gen KM (1 ud.)

Conjunto Chiropro Plus 39 Gen KM CA 20:1L REF. 1700738-001

Denominaciones Numero de REF.

1700739-001

Contra-angulo CA 20:1 L KM Micro-Series (luz)

1600786-001

Micromotor MX-i LED (1 ud.)

1600755-001

Pedal de 3 botones (1 ud.)

1600631-001

Cable MX-i LED (2 m) (1 ud.)

1601069-001

Pelicula de proteccion estéril (2 ud.)

1502329-002

4.3 Opciones

Denominaciones Ndmero de REF.

Pedal de 3 botones

1600631-001

Paquete de b lineas de irrigacion estériles de
un solo uso

1500984-005

Micromotor MX-i LED

1600755-001

Paquete de 10 retenedores para fijar la linea
de irrigacion estéril a un cable

1307727-010

Contra-angulo CA 20:1 L KM
Micro-Series (luz)

1600786-001

Soporte para botella de liquido (1 ud.)

1303393-001

Contra-angulo CA 20:1 L KM (luz)

1600785-001

Soporte de la pieza de mano (1 ud.)

1301575-001

Contra-angulo CA 20:1 L
Micro-Series (luz)

1600692-001

Sistema de cable 3F, EE. UU./Asia, 2 m de
longitud (1 ud.)

1300067-001

Contra-angulo CA 20:1 L (luz)

1600598-001

Sistema de cable 3F, Europa, 2,5 m de longi-
tud (1 ud.)

1300066-001

Contra-angulo EV0.15 1:5 L Micro-Series (luz)

1600940-001

Contra-angulo EV0.15 1:5 L (luz)

1600941-001

Sistema de cable 3F, Suiza, 2 m de longitud (1 ud.)

1300065-001

Contra-angulo CA 1:5 L Micro-Series (luz)

1600690-001

Conjunto Chiropro Plus 3™ Gen CA 20:1L REF. 1700709-001

Conjunto Chiropro Plus 3™ Gen (1 ud.)

1700710-001

Contra-angulo CA 1:5 L (luz)

1600386-001

Contra-angulo CA 1:5

1600325-001

Contra-dngulo CA 1:2,5 L Micro-Series (luz)

1601055-001

Pieza de mano recta PM 1:1

1600052-001

Contra-angulo CA 20:1 L Micro-Series (luz) (1 ud.)

1600692-001

Pieza de mano recta PM 1:2

1600436-001

Conjunto Chiropro Plus 3" Gen CA 1:2.5L REF. 1700751-001

Conjunto Chiropro Plus 3™ Gen (1 ud.)

1700710-001

Pelicula de proteccion estéril (2 ud.)

1502329-002

Caja de 100 casquillos estériles Bur Guard

1501317-100

Paquete de 10 lineas estériles de un solo uso
de 3,5m

1501738-010

Contra-angulo CA 1:2,5 L Micro-Series (luz) (1
ud.)

1601055-001

Paquete de 10 lineas estériles Kirschner/
Meyer de un solo uso

1501635-010

Conjunto Chiropro Plus 3 Gen KM REF. 1700739-001

Equipo Chiropro Plus 3™ Gen (1 ud.)

1600994-001

Conjunto de irrigacion desmontable de tipo Kir-
schner/Meyer para CA 20:1 LKMy CA 20:1 L KM
Micro-Series, incluidos 10 anillos y 10 tubos

1501621-010

Paquete de 10 lineas estériles de un solo uso

1500984-010

Soporte para botella de liquido

1303393-001

Micromotor MX-i LED (1 ud.)

1600755-001

Soporte de la pieza de mano

1301575-001

Pedal de 3 botones (1 ud.)

1600631-001

Cable MX-i LED (2 m)

1601069-001

Cable MX-i LED (2 m) (1 ud.)

1601069-001

Sistema de cable 3F, EE. UU./Asia, 2 m de longitud

1300067-001

Pelicula de proteccion estéril (2 ud.)

1502329-002

Sistema de cable 3F, Europa, 2,5 m de longitud

1300066-001

Paquete de 10 lineas estériles Kirschner/
Meyer de un solo uso

1501635-010

Sistema de cable 3F, Suiza, 2 m de longitud

1300065-001

Paquete de 10 retenedores para fijar la linea
de irrigacion estéril a un cable

1307727-010

Paquete de 10 retenedores para fijar la linea
de irrigacion estéril a un cable

1307727-010

Soporte para botella de liquido (1 ud.)

1303393-001

Paquete de 10 fusibles T4.0 Ah 250 V CA, alto
poder de corte

1307312-010

Soporte de la pieza de mano (1 ud.)

1301575-001

Rueda

1307031-001

Sistema de cable 3F, EE. UU./Asia, 2 m de
longitud (1 ud.)

1300067-001

Sistema de cable 3F, Europa, 2,5 m de longi-
tud (1 ud)

1300066-001

Sistema de cable 3F, Suiza, 2 m de longitud (1 ud.)

1300065-001




4.4 Datos técnicos

Dimensiones (longitud x anchura x altura)

Equipo Chiropro Plus 3™ GeN o 240 x 240 x 102 mm
Equipo Chiropro Plus 3™ Gen (con soporte) .. 240 x 240 x 482 mm
PeA@L i 200 x 180 x 54 mm
Pedal (CON MaNngo) ..o 200 x 180 x 144 mm
Cable del motor (REF. 1601069) .L20m

Cable del pedal............ .L29m

Micromotor MX-i LED .....cccovieiviiiieiccicce 23 x 91T mm
El pedal es impermeable (IP X8 de acuerdo con CEl 60529).

Peso

Equipo Chiropro Plus 3™ Gen ... 2.2 kg

Pedal . 830¢g
SOPOTEE ittt 1159

CabBLE coiee s 105¢g
Micromotor MX=i LED ..o 11549

Datos eléctricos

TENSION v 100-240 V CA
Frecuencia 50-60 Hz
Parametros de funcionamiento

Franja de velocidades ajustable......cccccoene. 100 - 40 000 rpm
Par MAEX. .o 80 Ncm

Condiciones ambientales

Funcionamiento Transporte y
almacenamiento
(15 semanas como

maximo)

de -25°C(-13°F) a
+70 °C (158 °F)

Condiciones

ambientales

de +5°C (41 °F) a

Temperatura +35 °C (95 °F)

Humedad rela-
tiva (incluida
la condensacion)

de 30 % a 80 % de 10 % a 100 %

de 700 hPa a de 500 hPa a 1060
1060 hPa hPa

Presiéon atmos-
férica

/\ ADVERTENCIA

No utilice Chiropro Plus 39 Gen fuera del intervalo de
temperaturas de funcionamiento.

Clasificacion

Clase Ila de acuerdo con la Directiva Europea 93/42/CEE relativa
a los productos sanitarios.

Grado de aislamiento eléctrico

Clase | segun la norma CEl 60601-1 (dispositivo protegido contra
descargas eléctricas).

/\ ADVERTENCIA
El aparato solo lo puede usar el operador.
Partes aplicadas (segun la norma CEI 60601-1):

Micromotor MX-i LED ......cccovvvevcceicn, REF. 1600755-001
CA20:T Lo, REF. 1600598-001
CA 20:1 L Micro-Series....cccccovvcverennnn. REF. 1600692-001
CA20:T LKMo, .REF. 1600785-001

CA 20:1 L KM Micro-Series...... .REF. 1600786-001
CA EV0.15 1:5 L Micro-Series. .REF. 1600940-001
CAEVOI5 15 L e, REF. 1600941-001
REF. 1600690-001
.REF. 1600386-001
REF. 1600325-001

CA 1:2,5 L Micro-Series.......ccccoeeevencnn. REF. 1601055-001
Pieza de manorecta 1:1 ..o, REF. 1600052-001
Pieza de manorecta 1:2...cccccoovvvennnan. REF. 1600436-001
Lineas de irrigacion........... .REF. 1500984-010

Lineas deirrigacion KM ..., REF. 1501635-010

Grado de proteccion

IP 471 (proteccién contra la introduccién de objetos de tamano
superior a 1 mm y contra las gotas de agua que puedan caer
desde arriba).

Memoria

Memorizacién de ajustes de 5 pasos; en cada paso se puede
ajustar el modo, la velocidad, el par, el sentido de giro, la
irrigacion, el contra-angulo y la intensidad de la luz.

Idiomas

Espanol.

Soporte para frasco de liquido fisiolégico

Acero inoxidable.

Bomba peristaltica

Caudal de la bomba ..o, De 30 a 150 ml/min

(5 niveles)

@ exterior 5,60 mm
...................................................... @ interior de 2,40 mm
Grosor de la pared 1,60 mm

Diseiado para su uso con: Consulte las instrucciones de uso
Micromotor MX=i LED ... REF. 2100245
CableMX-i LED oo
Contra-angulo CA 20:1 L, luz .......
Contra-angulo CA 20:1 L Micro-Series, luz.. .
Contra-angulo CA 20:1 L KM, lUZ oo, REF. 2100209
Contra-angulo CA 20:1 L KM Micro-Series, luz....REF. 2100209
Contra-angulo EV0.15 1:5 L Micro-Series, luz..... REF. 2100294

Contra-angulo EVO.15 1:5 L, lUZ cocvevceveiieee REF. 2100294
Contra-angulo CA 1:5 L Micro-Series, luz.............. REF. 2100294
Contra-angulo CA 1:5 L, lUZ o, REF. 2100294
Contra-angulo CA 1:5 e REF. 2100294
Contra-angulo CA 1:2,5 L Micro-Series, luz. ..REF. 2100337
Piezade manorecta 1:1 .. REF. 2100046
Piezade mano recta 1:2 ..o, REF. 2100103

/\ ADVERTENCIA

El uso del sistema con otras piezas de mano, motores
o cables no se ha validado/certificado (los valores de par y
velocidad de giro no estdn garantizados en este caso).

Lista de errores y resolucion de problemas

Consulte el apartado “11 Lista de errores y resolucion de problemas”
en la pagina 112.

4.5 Protecciéon del medioambiente e
indicaciones para el desecho

La eliminacién o el reciclaje de los materiales debe realizarse
segun la legislacion en vigor.

X

Recogida por separado de equipos y accesorios eléctricos vy
electrénicos con vistas a reciclarlos.

Los equipos eléctricos o electrénicos pueden contener sustancias
nocivas para la salud, asi como para el medioambiente. El
usuario debe devolver el dispositivo a su distribuidor o dirigirse
directamente a un establecimiento autorizado para el tratamiento
y la recuperacién de este tipo de aparatos (Directiva Europea
2002/96/CE).
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4.6 Compatibilidad electromagnética
(descripcidn técnica)

4.6.1

Este mando electrénico responde a las normas de seguridad
eléctrica de conformidad con la norma CEl 60601-1, edicién 3.1,
asi como a aquellas relativas a la compatibilidad
electromagnética, segun lo estipulado en la norma CEl 60601-1-2
(cuarta edicion).

Precauciones de uso

N\ ATENCION

Este aparato deben utilizarlo personas cualificadas, de acuerdo
con las disposiciones legales vigentes sobre seguridad laboral,
con las medidas de higiene y prevencion de accidentes, asi como
con estas instrucciones de uso. En funcion de estas
disposiciones, el usuario debe:
 Utilizar Unicamente dispositivos en perfecto estado de
funcionamiento.
» Asegurarse de que el aparato Unicamente se utiliza para el
proposito para el que ha sido disenado.
« Evitar el contacto con liquidos.

4.6.2 Advertencias de compatibilidad
electromagnética

/\ ATENCION
Chiropro Plus 3 Gen cumple los requisitos de CEM segun la
norma |EC 60601-1-2. No deben utilizarse equipos de

radiotransmision, teléfonos moviles, etc. en las inmediaciones del
dispositivo, ya que podrian afectar a su funcionamiento. El
aparato no debe usarse cerca de equipos quirurgicos de alta
frecuencia, equipos de resonancia magnética (RM) u otros
dispositivos similares en los que la intensidad de las
perturbaciones electromagnéticas sea elevada. En cualquier
caso, aseglrese de que no pase ningun cable de alta frecuencia
por encima o cerca del aparato. En caso de duda, péngase en
contacto con un técnico cualificado o con Bien-Air Dental SA.

Los aparatos de comunicacién de RF portatiles (incluidos los
periféricos como los cables de antena y las antenas exteriores)
deben usarse a una distancia superior a 30 cm de cualquier pieza

del Chiropro Plus 3 Gen, incluidos los cables especificados por
el fabricante. De lo contrario, el funcionamiento del equipo podria
verse afectado negativamente.

/N\ ATENCION

LLa utilizacion de accesorios, transductores y cables diferentes a
los que se especifican, exceptuando los transductores y cables
qgue vende Bien-Air Dental SA como piezas de recambio para los
componentes internos, puede ocasionar un aumento de las
emisiones o una disminucion de la inmunidad.



4.6.3 Compatibilidad electromagnética: emisiones e inmunidad

Guia y declaracion del fabricante: emisiones electromagnéticas
Chiropro Plus 3" Gen estd disefado para utilizarse en el entorno electromagnético que se especifica a continuacidn. El cliente o usuario
de Chiropro Plus 3 Gen debe asegurarse de que se utilice en ese entorno.

Prueba de emisiones Conformidad Entorno electromagnético: guia

Chiropro Plus 3" Gen utiliza energia de RF solamente para funciones internas. Por
Emisiones RF CISPR 11 Grupo 1 tanto, las emisiones RF que produce son muy bajas y es improbable que causen inter-
ferencias en los equipos electrénicos cercanos.

Emisiones RF CISPR 11 Clase B

Emisiones armoénicas CEl cl : rd . ) : . .

61000-3-2 ase A Chiropro Plus 3'" Gen se puede utilizar en todo tipo de entornos, incluidos los domesti-
cos y aquellos con conexion directa a la red publica de suministro eléctrico de baja

Emisiones debidas a fluc- tensiéon que abastece a los edificios utilizados con fines domésticos.

tuaciones de tensién CEl Conforme

61000-3-3
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Guia y declaracion del fabricante: inmunidad electromagnética

Chiropro Plus 3 Gen est4 disefado para utilizarse en el entorno electromagnético que se especifica a continuacion. El cliente o usuario

de Chiropro Plus 3" Gen debe asegurarse de que se utilice en ese entorno.

Prueba de inmunidad

Descarga electrostatica
(ESD)
CEl 61000-4-2

Nivel de prueba CEI 60601

+8 kV contacto
+2 kV aire

+4 KV aire

+8 kV aire

+15 kV aire

Nivel de conformidad

+8 kV contacto
+2 kV aire

+4 KV aire

+8 kV aire

+15 kV aire

Entorno electromagnético:

guia

El suelo debe ser de
madera, de cemento o de
baldosas de ceramica. Si
los suelos estan recubier-
tos de materiales sintéti-
cos, es conveniente que la
humedad relativa sea del
30 % como minimo.

Rafagas de transitorios
eléctricos rapidos
CElI' 61000-4-4

+2 kV para lineas de suministro
eléctrico
+1 kV para otras lineas

+2 kV para lineas de suministro
eléctrico
N/A

La calidad de la red eléc-
trica debe ser la de un
entorno comercial u hospi-
talario.

Sobretensién transitoria
CEI 61000-4-5

+0,5 kV entre lineas

+1 kV entre lineas

+0,5 kV de linea a tierra
+1 kV de linea a tierra
+2 kV de linea a tierra

+0,5 kV entre lineas

+1 kV entre lineas

+0,5 kV de linea a tierra
+1 kV de linea a tierra
+2 kV de linea a tierra

La calidad de la red eléc-
trica debe ser la de un
entorno comercial u hospi-
talario.

Huecos de tensidn, inte-
rrupciones cortas y varia-
ciones de la tensién en las
lineas de entrada del sumi-
nistro eléctrico

CEl 61000-4-11

0 %Uy para 0,5 ciclos, a 0°, 45°,
90°, 135°,180°, 225°, 270° y 315°

0 % Uy para 1cicloy
70 % Uy para 25/30 ciclos a 0°

0 % Uy para 250 ciclos a 0°

0 %Ut para 0,5 ciclos, a 0°, 45°,
90°, 135°, 180°, 225°, 270° y 315°

0 % Uyt para 1cicloy
70 % Uy para 25/30 ciclos a 0°

0 % Uy para 250 ciclos a 0°

La calidad de la red eléc-
trica debe ser la de un
entorno comercial u hospi-
talario. Si el usuario de Chi-

ropro Plus 3™ Gen necesita
disponer de un funciona-
miento continuado durante
los cortes de la red de
suministro eléctrico, se
recomienda alimentar Chi-

ropro Plus 3" Gen con un
sistema de alimentacién
ininterrumpida o con una
bateria.

Campo magnético debido a
la frecuencia de la red (50/

Los campos magnéticos
generados por la frecuen-
ciade lared deben situarse

Perturbaciones conducidas
inducidas por campos de
RF

CElI 61000-4-6

de 0,175 MHz a 80 MHz

6 Vgums en bandas ISM
de 0,15 MHz a 80 MHz

80 % AM a 1 kHz

de 0,175 MHz a 80 MHz

6 Vgus en bandas ISM
de 0,15 MHz a 80 MHz

80 % AM a 1 kHz

Campos electromagnéti-
cos RF radiados
CEl 61000-4-3

3V/m
de 80 MHz a 2,7 GHz
80 % AM a 1 kHz

3V/m
de 80 MHz a 2,7 GHz
80 % AM a 1 kHz

30 A/m 30 A/m a niveles propios de una
60 Hz) ubicacién tipica en un
CEl 61000-4-8 prea .
entorno comercial u hospi-
talario.
3 VrMs 3 VrMs Laintensidad del campo de

los transmisores RF fijos,
determinada mediante un
estudio del campo electro-

magnético?, debe ser infe-
rior al nivel de
conformidad en cada inter-
valo de frecuencia.

Es posible que se produz-
can interferencias en los
alrededores de los equipos
marcados con el siguiente
simbolo:

()




Prueba de inmunidad

Nivel de prueba CEI 60601

Nivel de conformidad

Entorno electromagnético:

guia

M| Potencia max () de mmundad (V]
385 1.8 27
Campos de proximidad 450 2 28
CEl 61000-4-3 810, 870, 930 2 28
1720, 1845, 1970 2 28
2450 2 28
5240, 5500, 5785 0,2 9

NOTA: Ut es la tension de red CA previa a la aplicacion del nivel de prueba.

Prestacion esencial segun la norma CElI 60601-1: la prestacion esencial es mantener la intensidad luminosa visual del LED y la veloci-
dad de giro del motor. La desviacién maxima permitida de la velocidad de giro es de +5 %.

a. La intensidad del campo de los transmisores fijos, como las estaciones base para radioteléfonos (mdviles/inalambricos) y radios moviles terrestres, radioafi-
cionados, radiodifusion AMy FM y emisidn de television no se puede predecir de manera tedrica con precision. Para evaluar el entorno electromagnético produ-
cido por los transmisores RF fijos, deberia considerarse la posibilidad de realizar un estudio del campo electromagnético. Si la intensidad del campo medida en
la ubicacion donde se utiliza Chiropro Plus 3 Gen supera el nivel de conformidad de RF referido anteriormente, se debe observar Chiropro Plus 3 Gen para
comprobar que funciona correctamente. Si se observa un funcionamiento anormal, puede ser necesario recurrir a otras medidas adicionales, como una reo-
rientacion o reubicacidn de Chiropro Plus 3 Gen.
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5 Instalacion

FIG. 5

FIG. 6

FIG. 7
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FIG. 9
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FIG. 10

FIG. 11

FIG. 8




5.1 Instalacion del sistema Chiropro Plus
3 Gen

FIG. 1

A. Coloque el dispositivo Chiropro Plus 3" Gen sobre una
superficie plana capaz de soportar su peso.

/\ ADVERTENCIA

Puede colocarse sobre una mesa, un carrito o cualquier otra
superficie, pero en ningln caso en el suelo.

FIG. 2

B. La caja de fusibles puede abrirse con un destornillador.
100-240 V CA = fusible T4,0 Ah 250 V CA. REF. 1307312-010.

Para sustituir un fusible, consulte el capitulo “12.4 Sustitucion de
fusibles” en la pagina 115.

C. Conecte el cable de alimentacion (1) al conector (2).
Nota 1

/\ ADVERTENCIA
La clavija del enchufe es el dispositivo de corte utilizado en caso

de detectarse algun problema, razén por la cual debe ser
facilmente accesible en todo momento.

FIG. 3

D. Conecte el cable del pedal a la entrada situada en el panel
trasero, guiando el conector y el enchufe por medio de la clavija de
guia del conector.

/\ ADVERTENCIA

No suba el pedal sujetando el cable de conexidn.

Para desconectar el cable del pedal, tire del conector de la toma
de cable (1).

No tire del cable (2) sin desconectar antes la toma de cable.

FIG. 4

E. Conecte el cable del micromotor MX-i LED a la salida del motor,
guiando el conector y el enchufe por medio de la clavija de guia del
conector.

FIG. 5

F. Alineey fije el soporte al alojamiento situado en la parte trasera
de la consola y cuelgue el frasco o la botella.

FIG. 6

G. Compruebe la integridad del embalaje, asi como la fecha de
caducidad de la linea de irrigacion indicada en la etiqueta (1).

/\ ADVERTENCIA

El producto sanitario se debe utilizar Unicamente con las lineas
suministradas por Bien-Air Dental para garantizar un
funcionamiento sin incidencias. Estas lineas son estériles y de
uso  Unico. Si se reutilizan, puede  contaminarse
microbiolédgicamente al paciente.

H. Extraiga la linea de irrigacion estéril y de uso Unico (2) de la
bolsita.

FIG.7

I. Conecte el tubo flexible de la linea de irrigacion al tubo externo
de la pieza de mano o del contra-angulo.
FIG. 8

J. Instale el cassette peristaltico (1) en la bomba peristaltica (2).
Compruebe que esté correctamente encajado.
FIG. 9

K. Cierre la tapa de la bomba (3). Si se percibe resistencia al
cerrarla, vuelva a abrir la tapa y compruebe que el cassette esté
correctamente colocado. Al cerrar la tapa debe oirse un clic, lo que
indica que se ha cerrado correctamente.

/\ ADVERTENCIA

No ponga en funcionamiento la bomba mientras la tapa esté
abierta.

/\ ADVERTENCIA
No haga funcionar la bomba sin linea de irrigacién.

/\ ADVERTENCIA
Riesgo de atrapamiento.

FIG. 10

L. Perfore la tapa del frasco de liquido fisiolégico con el extremo
puntiagudo de la linea de irrigacion tras haber retirado la cubierta
de proteccion.

/\ ADVERTENCIA

No se ha detectado ningun frasco de liquido fisioldgico vacio.
Antes de usarlo, compruebe siempre el contenido del frasco.

FIG. 11

M. Fije la linea de irrigacién en el cable del motor utilizando los 3
retenedores REF. 1307727-010.

5.2 Procedimiento de encendido/apagado

El dispositivo puede encenderse y apagarse con total seguridad
utilizando el interruptor principal del Chiropro Plus 3" Gen.

/\ ADVERTENCIA
No apague el aparato si el motor esta funcionando.

1 El aparato recibe alimentacion por medio de la red eléctrica
(100-240 V CA, 150 W, 50-60 Hz).

ESP
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6 Vision general de la interfaz

6.1 Modos Chiropro Plus 3™ Gen
El Chiropro Plus 3™ Gen permite visualizar y controlar los
pardmetros de funcionamiento por medio de la pantalla LCD.
Una pantalla Unica permite utilizar los siguientes modos:
FIG. 1
+ Modo funcionamiento (para realizar una operacién en 3
pasos)

Consulte el apartado "7 Operacion. Modo implantologia” en la pagina
104 para obtener mas informacidn.

FIG. 2
* Modo ajustes
funcionamiento)

(para establecer los pardmetros de
Consulte el apartado "9 Ajustes” en la pdgina 108 para obtener mds

informacion.

FIG. 3

+ Modos especiales (para comprobar el sistema y restaurar

los ajustes)

Consulte el apartado “10 Modos especiales” en la pdgina 110 para
obtener mds informacion.
FIG. 4
A. Al mantener pulsada la rueda giratoria (1) se cambia de modo
de funcionamiento a modo de ajustes y viceversa.

Nota 1
Consulte el apartado “6.2 Vista general de las funciones de la rueda
de rotacién” en la pdgina 102 para obtener mas informacion.

Consulte el apartado “10 Modos especiales” en la pdgina 110 para
acceder a los modos especiales.

6.2 Vista general de las funciones de la
rueda de rotacidn

Nota 2

Accionamiento de
la rueda

Giro en sentido
horario

Descripcion

Aumenta el valor actual, va hacia el ele-
mento de la derecha

Giro en sentido
antihorario

Disminuye el valor actual, va hacia el ele-
mento de la izquierda

Al pulsar una vez
(modo funciona-
miento)

Va hacia el siguiente paso programado,
confirma mensajes de error

Al pulsar una vez
(modo ajustes)

Introduce el parametro seleccionado,
valida y guarda el valor del parametro
actual, sale del pardmetro actual, con-
firma mensajes de error

Pulsacién larga

Cambio de modo de funcionamiento a
modo de ajustes y viceversa

Pulsacidén corta
doble

Acceso a los modos especiales (solo si la
relacion de transmision esta seleccio-
nada en el modo de ajustes)
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6.3 Alarmas acusticas

©

Alarma acustica Descripcion

Activacién de la irrigacidn, acceso al paso
Un pitido corto siguiente y cambio del sentido de giro a

AVANCE

LES RS COMEE oo ke giro a INVERSION

Desactivacion de la irrigacion y cambio

Dos pitidos pro- Cambio del paso programado de baja
longados velocidad a alta velocidad

Pllies cofies Notificaciones de advertencia

alternos
Pitidos interme- Indicador de funcionamiento del micro-
dios alternos motor en modo INVERSION

Pitidos largos

Notificacion de fallo del sistema
alternos

FIG. 4

El modo funcionamiento es el modo de inicio por defecto.

2 Toda accién sobre las ruedas y pedales se ignorara si el mo-
tor estd en marcha.

ESP
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7 Operacion. Modo implantologia

7.1 Descripcion de la Pantalla operacién

FIG. 1
La Pantalla operacion sera diferente si el micromotor esta
detenido o en funcionamiento y en funcion de cudl sea el paso
activo.
Permite realizar una operacion en 3, 4 0 5 pasos predefinidos P1,
P2, P3, P4, P5 (que se pueden usar respectivamente para
programar los ajustes para la preparacién del hueso, el taladrado
y la insercion del implante y la corona), y muestra la siguiente
informacion:

(1) Paso P1 (inactivo, en negro)

(2) Paso P2 (inactivo, en negro)

(3) Paso P3 (activo, en verde)

Los pasos P4 y P5 estan deshabilitados por defecto; para
habilitarlos, vaya a “Numero de pasos” en la pdgina 110.
(4)  Velocimetro
Nota 1
(5) Medidor de par
Nota 2
(6) Contra-angulo
Nota 3
(7) Gréfica de barras del par
Nota 4

(8) Simbolos de los ajustes de la operacién
Consulte el apartado "9 Ajustes” en la pdgina 108 para obtener
informacidn sobre cémo regular los ajustes.

7.2 Realizar una operacion, pasos P1y P2

FIG. 2
A. Pise el pedal para ajustar la velocidad del micromotor MX-i LED.

%, Los simbolos de los pasos inactivos se apagan cuando el
motor esta en marcha.

%, El velocimetro muestra la velocidad en tiempo real, en negro.
Nota5-6-7

FIG. 3

B. En caso necesario, suelte el pedal de pie para realizar las siguientes

acciones:

% El velocimetro (1) muestra en cian la maxima velocidad
posible configurada en el micromotor.

 Gire la rueda hacia la derecha o la izquierda para aumentar
o disminuir, respectivamente, la maxima velocidad posible
del micromotor (modo de ajuste rapido).

Nota 12

GEL velocimetro es cian y muestra la maxima velocidad
posible configurada en el micromotor (1).

Nota 8
« Si se mantiene pulsada la rueda, se pueden cambiar los
ajustes de funcionamiento.
&, Se muestra el modo de ajustes.
Consulte el apartado "9 Ajustes” en la pdgina 108 para obtener
mads informacion.
» Al mantener presionado el botén naranja del pedal se activa
el aumento de par de 5 Ncm.

Nota 9-12
C. Pulse brevemente el botén naranja del pedal o la rueda para
continuar con el siguiente paso.

%, El simbolo de siguiente paso se pone verde y se restablecen
los ultimos ajustes de este paso.

Nota 7 - 10

7.3 Realizar una operacion, pasos P3, P4y P5

FIG. &4
A. En los pasos P3 (1), P4y P5, presione el pedal para ajustar la
velocidad del micromotor MX-i LED.

%, Todos los simbolos de los pasos inactivos se apagan cuando el
motor esta en marcha.

&, El velocimetro (2) muestra el valor en tiempo real.

&, El medidor de par (3) muestra el valor en tiempo real.

& La barra de par (5) muestra la relacion entre el valor de par en
tiempo real (se representa con puntos de color cian cuando el
micromotor estd en marcha) y el par méaximo alcanzado
(puntos verdes).

Nota5-6-7
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B. En caso necesario, suelte el pedal de pie para realizar las
siguientes acciones:

%, El medidor de par (3) muestra el valor méximo alcanzado junto
con el simbolo Mayx (4).

% Los puntos de la barra de par (5) que se muestran en cian
pasan a negro, salvo el punto de valor méximo, que se pone en
verde.

» Gire la rueda hacia la derecha o la izquierda para aumentar
o disminuir, respectivamente, el maximo par posible del
micromotor (modo de ajuste rapido).
Nota 12

GEl medidor de par (3) se vuelve cian y muestra el par
maximo posible configurado en el micromotor.

Nota 11

« Si se mantiene pulsada la rueda, se pueden cambiar los
ajustes de funcionamiento.

Consulte el apartado “9 Ajustes” en la pdgina 108 para obtener mds
informacion.

« Al mantener pulsado el botén naranja se activa el aumento
de par de 5 Ncm.
Nota 9-12
C. Pulse brevemente el botén naranja del pedal o la rueda para
continuar con el siguiente paso.

%, El simbolo de siguiente paso se pone verde y se restablecen
los ultimos ajustes de este paso.

Nota 7 - 10
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FIG. 4

1 Elvalor de la velocidad en tiempo real se muestra en negro
cuando el micromotor MX-i LED est4 en marcha. El maximo valor
posible de velocidad configurado se muestra en cian cuando el
micromotor MX-i LED no esta en funcionamiento, en los pasos P1
y P2.

2 Elmedidor de par solo se muestra cuando la velocidad del mi-
cromotor estd por debajo de 100 rpm en los pasos P1y P2.

3 El contra-angulo sera de color cian para transmision directa y
verde para engranajes de reduccion.

4 Lagrafica de barras de par solo se muestra cuando la veloci-
dad del micromotor es inferior a 100 rpm, junto con el par maxi-
mo alcanzado durante el funcionamiento.

5 Los ajustes de cada paso se restablecen desde los ultimos
ajustes utilizados en el paso correspondiente, salvo los ajustes ra-
pidos que se hacen directamente en el modo funcionamiento.

6 'En el modo de INVERSION, el simbolo de sentido de giro
U parpadeay se escucha una alarma acustica (pitidos interme-
dios alternos). El valor de par aumenta automaticamente en el
modo de INVERSION cuando se muestra el medidor de par. El va-
lor del par puede aumentar de 0 a 10 Ncm, ver capitulo “ Valor de
aumento del par de inversion” en la pagina 110 para ajustarlo.

wp

7 Presionar los botones del pedal no tiene ningln efecto si el
micromotor esta en marcha.

8 Elcambiode par, en los pasos P1 o P2, solo se puede realizar
en el modo de ajustes.

9 El aumento del par solo se puede activar cuando el medidor
de par se muestra en el modo funcionamiento, en pasos de baja
velocidad de giro (<100 rpm).

10 Por motivos de seguridad, el icono de ajuste de la velocidad
se vuelve rojo y parpadea junto con el velocimetro durante 2 se-
gundos cuando se pasa del paso de baja velocidad al de alta velo-
cidad (=100 rpm).

11 Elcambio de velocidad, en los pasos P3, P4y P5, solo se pue-
de realizar en el modo ajustes.

12 Los cambios hechos en este modo (ya sea girando la rueda o
cambiando los parametros mediante los botones del pedal) se
consideran ajustes temporales y nunca se guardan.
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8 Operacion. Modo cirugia

8.1 Descripcion de la Pantalla operacién

FIG. 1
La Pantalla operacion sera diferente si el micromotor esta
detenido o en funcionamiento y en funcion de cudl sea el paso
activo.
Esto permite llevar a cabo una operaciéon en 3, 4 o 5 pasos
predefinidos (P1, P2, P3, P4, P5) y muestra la siguiente
informacion:

(1) Paso P1 (activo, en verde)

(2) Paso P2 (inactivo, en negro)

(3) Paso P3 (inactivo, en negro)

Los pasos P4 y P5 estan deshabilitados por defecto; para
habilitarlos, vaya a “ Numero de pasos”en la pagina 110.
(4)  Velocimetro
Nota 1
(5) Contra-angulo
Nota 2

(6) Simbolos de los ajustes de la operacion
Consulte el apartado "9 Ajustes” en la pdgina 108 para obtener
informacidn sobre cdmo regular los ajustes.

8.2 Realizar una operacién

FIG. 2
A. Pise el pedal para ajustar la velocidad del micromotor MX-i LED.

% Los simbolos de los pasos inactivos se apagan cuando el
motor esta en marcha.

&, El velocimetro muestra la velocidad en tiempo real, en negro.
Nota 3-4-5

FIG. 3

B. En caso necesario, suelte el pedal de pie para realizar las siguientes

acciones:

& El velocimetro (1) muestra en cian la maxima velocidad
posible configurada en el micromotor.

» Gire la rueda hacia la derecha o la izquierda para aumentar
o disminuir, respectivamente, la maxima velocidad posible
del micromotor (modo de ajuste rapido).
Nota é

WEL velocimetro es cian y muestra la maxima velocidad
posible configurada en el micromotor (1).

Nota 7
« Si se mantiene pulsada la rueda, se pueden cambiar los
ajustes de funcionamiento.
,Se muestra el modo de ajustes.
Consulte el apartado "9 Ajustes” en la pdgina 108 para obtener
mas informacion.

C. Pulse brevemente el boton naranja del pedal o la rueda para
continuar con el siguiente paso.

& El simbolo de siguiente paso se pone verde y se restablecen
los ultimos ajustes de este paso.

Nota 5
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FIG. 1
El modo de ajustes permite cambiar todos los parametros de
cada paso.

Se accede a él manteniendo pulsada la rueda desde el Modo
operacion y se abandona si se pulsa prolongadamente también la
rueda o si se pone en marcha el motor.

Nota 1

Todos los cambios que se hacen en este modo se guardan
automaticamente para el paso correspondiente.

Nota 2

A. Desde el modo de ajustes, navegue por los pardmetros de

funcionamiento girando la rueda hacia la derecha o la izquierda.

%, El simbolo de los pardmetros seleccionados (1) se encaja en
un cuadro cian y habra una flecha sefnalandolo.

B. En caso necesario, pulse brevemente el botén naranja del pedal

para continuar con el siguiente paso sin volver al modo

funcionamiento.

% El modo de ajustes se sigue mostrando, el simbolo de
siguiente paso se pone verde y se restablecen los ultimos
ajustes de este paso.

C. Pulse una vez la rueda para cambiar los ajustes de pardmetros

seleccionados (submodo ajustes).

%, Se muestra el submodo de ajustes seleccionado.

9.1 Modo de funcionamiento

A. Desde el menu del modo de ajustes, seleccione el simbolo
M Y pulse una vez la rueda para cambiar el modo de
funcionamiento.

Nota 2

B. Gire la rueda a la derecha o a la izquierda para alternar entre los

modos IMPLANTOLOGIA TR y CIRUGIA [ .

C. Pulse una vez la rueda para salir de los ajustes del modo de
funcionamiento.

%, El modo de funcionamiento se guarda y el menu de modo de
ajustes se vuelve a mostrar, FIG. 1.
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9.2 Velocidad del micromotor MX-i LED

A. Desde el menu del modo de ajustes, seleccione el simbolo ‘\.”/’/: y

pulse una vez la rueda para cambiar la maxima velocidad posible.
FIG. 2

B. Gire la rueda hacia la derecha o la izquierda para aumentar o
disminuir, respectivamente, la velocidad maxima posible del
micromotor.

& El velocimetro (1) muestra la maxima velocidad posible
configurada en el motor.

C. Pulse una vez la rueda para salir de los ajustes de velocidad.

%, Se ha guardado una nueva velocidad posible y el menu del
modo de ajustes se vuelve a mostrar, FIG. 1.

9.3 Par del micromotor MX-i LED

A. Desde el menu del modo de ajustes, seleccione el simbolo (@
y pulse una vez la rueda para cambiar el maximo par posible.
FIG. 3

B. Gire la rueda hacia la derecha o la izquierda para aumentar o
disminuir, respectivamente, el maximo par posible del micromotor.

&, El medidor de par (1) el maximo par posible configurado.
C. Pulse una vez la rueda para salir de los ajustes de par.

%, Se ha guardado un nuevo par posible y el mend del modo de
ajustes se vuelve a mostrar, FIG. 1.

9.4 Sentido de giro del micromotor MX-i
LED

A. Desde el menu del modo de ajustes, seleccione el simbolo
Cs) y pulse una vez la rueda para cambiar el sentido de giro.

Nota 2

B. Gire la rueda a derecha o izquierda para alternar la rotacion del
micromotor entre AVANCE(;) e INVERSION@ .

C. Pulse una vez la rueda para salir de los ajustes de sentido de giro.

&, El sentido de giro se guarda y el ment de modo de ajustes se
vuelve a mostrar.

Nota 3
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9.5 Niveldeirrigacion

A. Desde el menu del modo de ajustes, seleccione el simbolo
"' vy pulse una vez la rueda para cambiar el nivel de irrigacion.
Nota 2
FIG. 4

B. Gire la rueda a derecha o izquierda para configurar el nivel de
irrigacion (1).

Existen 6 niveles de ajuste:

irrigation OFF (irrigacion desactivada), 30 ml/min, 60 ml/min,
90 ml/min, 120 ml/min, 150 ml/min.

Nota 4

C. Pulse una vez la rueda para salir de los ajustes de nivel de
irrigacion.

%, El nivel de irrigacion se guarda y el menu de modo de ajustes
se vuelve a mostrar.

9.6 Contra-angulo

A. Desde el menu del modo de ajustes, seleccione el simbolo
O" y pulse una vez la rueda para cambiar el contra-angulo.

B. Gire la rueda a derecha o izquierda para cambiar el contra-
angulo.

Nota 5 -6

C. Pulse una vez la rueda para salir de los ajustes de contra-angulo.

%, El contra-dngulo se guarda y el menu de modo de ajustes se
vuelve a mostrar.

9.7 Nivel de luminosidad

A\.Ipesde el menu del modo de ajustes, seleccione el simbolo
0= y pulse una vez la rueda para cambiar el nivel de
luminosidad.

Nota 2

B. Gire la rueda a derecha o izquierda para configurar el nivel de
luminosidad.

Existen 10 niveles de ajuste.

C. Pulse una vez la rueda para salir de los ajustes de nivel de
luminosidad.

% El nivel de luminosidad se guarda y el mend de modo de
ajustes se vuelve a mostrar.

Settings
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FIG. 4

1 No es posible cambiar directamente de un submodo de ajus-
tes al modo de funcionamiento. Antes debe aceptarse el parame-
tro pulsando una vez la rueda.

2 Los simbolos de modo de funcionamiento, sentido de giro, ni-
vel de irrigacion y nivel de luminosidad seran diferentes en fun-
cién de los ajustes.

3 En el modo de implantologia, el valor de par aumenta auto-
maticamente en el modo de INVERSION cuando se muestra el me-
didor de par. El valor del par puede aumentar de 0 a 10 Ncm, ver
capitulo " Valor de aumento del par de inversion” en la pagina 110
para ajustarlo.

4 Cuando el nivel de irrigacion se ajusta a OFF, todos los puntos
(1) se muestran en negro. El nivel de irrigacion estd apagado
cuando la irrigacién esta totalmente apagada (por medio del bo-
tén azul del pedal, independientemente del paso activo. En este
caso, el simbolo OFF se muestra en el modo funcionamiento. La
irrigacion se considera un ajuste rapido y por ello se enciende
cuando se empieza desde el paso P1.

5 El contra-dngulo se muestra en color cian para transmision
directa, en color verde para engranajes de reduccion y en color
rojo para engranajes de multiplicacion.

6  Elcontra-angulo etiquetado como «125L» corresponde a una
relacion de multiplicacién de 1:2,5.

ESP
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10 Modos especiales

Los modos especiales permiten, en el siguiente orden:
» Mostrar la version de software;
» probar la pantalla LCD;
« definir del nimero de pasos (3, 4 0 5);
« definir el valor de aumento del par de inversién;
- restaurar ajustes de fabrica.
Nota 1-2
A. Desde el modo funcionamiento, mantenga pulsada la rueda de
rotacion para acceder a los modos de ajustes.
%, Se muestra el modo de ajustes.
FIG. 1
B. Gire la rueda a derecha o izquierda para seleccionar el simbolo
de contra-angulo £F* (1).
% El simbolo de contra-angulo se encaja en un cuadro cian y
habra una flecha senaldndolo.

Version de software
FIG. 2

C. Haga dos pulsaciones cortas en la rueda para acceder a los
modos especiales.

% El simbolo de contra-dngulo (3) se vuelve azul para
diferenciarlo del simbolo cian de cambio de dangulo.

%, La version de software se muestra de la siguiente manera:

(1) Version principal
(2) Version secundaria

Prueba de la pantalla LCD
FIG. 3

D. Pulse una vez la rueda para probar la pantalla LCD.

%, Todos los puntos se muestran en negro, excepto el simbolo de
contra-angulo (1).

Numero de pasos
E. Pulse una vez en la rueda para definir el nUmero de pasos.
%, Se muestra la pantalla con el nUmero de paso.

F. Gire la rueda a derecha o
alternativamente, el texto 3, 4 0 5.

G. Pulse una vez en la rueda para definir el nimero de pasos.

izquierda para mostrar,

Valor de aumento del par de inversion

Nota 3

El aumento del par de inversiéon permite un aumento automatico
del valor del par, si estd en modo INVERSION, para facilitar la
rotacion de la fresa cuando se queda atascada.

H. Pulse una vez la rueda para definir el valor de aumento del par
de inversion.
%, Se muestra la pantalla de aumento del par de inversion.

I. Gire la rueda a derecha o
alternativamente, el texto 0, 50 10.

izquierda para mostrar,
J. Pulse una vez la rueda para definir el valor de arranque si
aparece un 0, o pulse una vez la rueda para definir respectivamente
el valor de aumento a 5 Ncm o 10 Ncm cuando se muestra un 5 o un
10.

Restaurar ajustes
FIG. &4

K. Pulse una vez la rueda para visualizar la pantalla de reseteo de
los ajustes de fabrica.

%, Se muestra la pantalla de reseteo de los ajustes de fabrica.

L. Gire la rueda a derecha o izquierda para mostrar,
alternativamente, el texto reset yes (restaurar), o reset no (no
restaurar) (1).

Nota 4
M. Pulse una vez la rueda para restaurar los ajustes de fabrica
cuando se muestre el texto reset yes (restaurar), o pulse una vez

para volver al modo de ajustes cuando se muestre el texto reset no
(no restaurar).

&, Puede tardar hasta 2 segundos en restaurarse. Mientras tanto,

se muestra el simbolo Z .y el texto yes (restaurar) se
apaga. Cuando ya se ha restaurado, el modo de ajustes se
vuelve a mostrar.
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1 Presionar el pedal no tiene efecto en los modos especiales.

2 Vea todos los modos especiales para volver a visualizar el
modo de ajustes.

3 Elvalor de aumento del par de inversion solo esta disponible
en el modo de implantologia cuando se muestra el medidor de par

(es decir, con velocidades inferiores a 100 rpm).

4 El texto reset no (no restaurar) se muestra por defecto.



112

11 Lista de errores y resolucion de pro-

blemas

11.1 Advertencia de seguridad (en funcionamiento)

Descripcion de la advertencia

Recalentamiento del motor

Transicion de paso de baja
velocidad a paso de alta velo-
cidad

El pedal no estd conectado

Mensaje

A

\‘%

El velocimetro parpadea.

Causa de la advertencia

Demanda excesiva de poten-
cia del micromotor MX-i
LED.

El usuario cambia de baja velo-
cidad a alta velocidad

(=100 rpm) en el modo de
implantologia.

El pedal no estd conectado al
aparato.

Evite un uso prolongado. Deje que se enfrie el sis-
tema.

No se requiere ninguna accion, la advertencia des-
aparece a los 2 segundos.

Conecte el pedal al aparato.




11.2 Error de funcionamiento del dispositivo

Descripcion del error Origen del error Cuando Accion

ERROR 1
ERROR 2
ERROR 3

ERROR 4

ERROR 5

ERROR 6

ERROR 7

ERROR 8

ERROR 9

113



114

FIG. 1

172 Mantenimiento

/\ ADVERTENCIA

Utilice Unicamente productos de mantenimiento y piezas Bien-Air
Dental originales o recomendados por Bien-Air Dental. El uso de
otros productos o piezas puede provocar fallos de
funcionamiento o la anulacién de la garantia.

12.1 Revision

No desmonte nunca el aparato. Si necesita reparaciones o
modificaciones, le recomendamos que acuda a su distribuidor
habitual o directamente a Bien-Air Dental SA.

Nota 1

12.2 Limpieza y desinfeccion

FIG. 1

» Desinfecte las superficies del equipo Chiropro Plus 3" Gen y
del pedal frotando cuidadosamente con un trapo limpio
humedecido con un producto adecuado (por ejemplo, con
Spraynet de Bien-Air Dental o alcohol isopropilico durante
unos 15 segundos).

* Retire la rueda (1) y esterilicela en un autoclave de clase B, a
135 °C.

Nota 2

» No lo sumerja en una solucion desinfectante.

» No adecuado para banos ultrasénicos.

« Utilice una linea de irrigacion estéril nueva para cada
paciente.

« Utilice una pelicula de proteccién estéril nueva para cada
paciente.

12.3 Importante

Respecto al mantenimiento: . Consulte las instrucciones de uso

Micromotor MX=i LED ..o REF. 2100245
Cable de mMicromotor. ... REF. 2100163
Contra-angulo CA 20:1 L, lUZ e, REF. 2100209
Contra-angulo CA 20:1 L Micro-Series, luz .......... REF. 2100209

Contra-angulo CA 20:1T L KM, lUZ .c.cccovvvveiiiciciie, REF. 2100209
Contra-angulo CA 20:1 L KM Micro-Series, luz... REF. 2100209
Contra-angulo EV0.15 1:5 L Micro-Series, luz ... REF. 2100294

Contra-angulo EVO.15 1:5 L, lUZ oo REF. 2100294
Contra-angulo CA 1:5 L Micro-Series, luz............. REF. 2100294
Contra-angulo CA 1:5 L, lUZ.oovvviiviviiciccs REF. 2100294

Contra-angulo CA 1:5 e ... REF. 2100294
Contra-angulo CA 1:2,5 L Micro-Series, luz ........ REF. 2100337
Pieza de manorecta T:1 .o .. REF. 2100046

Piezade manorecta 1:2 ..o REF. 2100103




FIG. 2

12.4 Sustitucion de fusibles

A. Apague el equipo Chiropro Plus 3 Gen.
B. Desconecte el cable de red.

/\ ADVERTENCIA

El cable de alimentacion se debe desconectar al menos 10
segundos antes de abrir la caja de fusibles.

FIG. 2
C. Retire la caja de fusibles (1) con un destornillador plano.

FIG. 3

D. Sustituya los fusibles (2) por los nuevos y cologue la caja de
fusibles de nuevo (1) en su lugar.

N\ ATENCION
Utilice Unicamente fusibles T4,0 Ah 250 V CA REF.1307312-010.

FIG. 3
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13

13.1 Informacién general

El dispositivo debe ser utilizado por profesionales cualificados y
de acuerdo siempre con las disposiciones legales vigentes
relativas a la seguridad, a la salud y a las medidas de prevencién
de accidentes en el entorno laboral, ademds de estas
instrucciones de uso. De acuerdo con tales requisitos, los
operadores:

= Unicamente deben utilizar dispositivos que se encuentren en
perfecto estado; deben detener el trabajo de inmediato en
caso de observar un funcionamiento irregular, una vibracion
excesiva, un calentamiento anormal u otros signos que
puedan indicar un funcionamiento incorrecto del dispositivo;
en este caso, deben ponerse en contacto con un centro de
reparacion aprobado por Bien-Air Dental SA;

« deben asegurarse de que el dispositivo se utilice
Unicamente para el fin para el que esta previsto y deben
protegerse a si mismos, a los pacientes y a terceros de
cualquier peligro.

13.2 Términos de la garantia

Bien-Air Dental SA concede al usuario una garantia que cubre
todos los defectos de funcionamiento, de material o de
fabricacion.

Esta garantia cubre el dispositivo a partir de la fecha de la factura
durante:
* 12 meses en lo que respecta a la manguera;

« 24 meses en lo que respecta al equipo Chiropro Plus 3 Gen
y a CA 20:1 L Micro-Series;
» 36 meses para el micromotor MX-i LED.

En caso de reclamacion justificada, Bien-Air Dental SA o su
representante autorizado cumplirdn con las obligaciones de la
empresa indicadas en esta garantia mediante la reparacién o la
sustitucién gratuita del producto.

Queda excluida cualquier otra reclamacién, independientemente
de su naturaleza, en particular en forma de reclamaciéon por
danos y perjuicios.

Bien-Air Dental SA no se responsabiliza de los danos o roturas, ni
de las consecuencias derivadas de los mismos, ocasionados por:

» desgaste excesivo;

» uso inadecuado;

* incumplimiento de las instrucciones de

funcionamiento y mantenimiento;

« influencias quimicas, eléctricas o
habituales;
conexiones de mala calidad, ya sea del suministro eléctrico,
de aire o de agua.

instalacion,

electroliticas no

La garantia no cubre los conductores de luz de tipo «fibra dptica»
flexibles, asi como ninguna pieza de material sintético.

La garantia perdera su validez si el dano y sus consecuencias se
deben a una manipulacion inadecuada del producto o si personas
no autorizadas por Bien-Air Dental SA llevan a cabo
modificaciones del producto.

Informacion general y garantia

Las reclamaciones conforme a los términos de la garantia se
tendran en consideracion Unicamente si, junto con el producto, se
presenta la factura o la carta de porte, en la que deben indicarse
con claridad la fecha de la compra, la referencia del producto y el
n.° de serie.

Consulte los términos y las condiciones generales de venta en
www.bienair.com.
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T Simboli

1.1 Descrizione dei simboli per i comandi Chiropro Plus

Simbolo

C€

0123

Descrizione

Marcatura CE con numero dell'organismo notifi-
cato.

Simbolo

3rd

Gen

Descrizione

Materiali riciclabili.

O

Interruttore di rete - Corrente disinserita.

Raccolta differenziata di dispositivi elettrici ed elet-
tronici.

Interruttore di rete - Corrente inserita.

Costruttore.

Fusibile @ 5 x 20 mm

Luce.

g
-

Corrente alternata

SOEIH®

Allarmi acustici.

Dispositivo che produce emissioni di radiofre-
quenza (possono verificarsi interferenze in prossi-
mita di apparecchi contrassegnati con questo
simbolo).

Rx Only

Avvertenza: la legge federale (USA) impone la ven-
dita di questo dispositivo esclusivamente a odonto-
iatri autorizzati o su loro richiesta.

ATTENZIONE! Consultare la documentazione alle-
gata.

Fornisce istruzioni che devono essere rispettate
per motivi di sicurezza.

o

O
¥~ -/
@

us

Marcatura CSA - Conforme agli standard statuni-
tensi e canadesi.

Riferirsi alla documentazione allegata (www.bie-
nair.com/ifu).

g

Numero di serie.

Codice art.

1.2 Descrizione dei simboli per gli accessori Chiropro Plus 3" Gen

Simbolo

C€

0123

Descrizione

Marcatura CE con numero dell'organismo notifi-
cato.

Simbolo

Descrizione

Termodisinfettabile.

Data di scadenza.

Materiali riciclabili.

Non riutilizzare.

Raccolta differenziata di dispositivi elettrici ed elet-
tronici.

TERILE[EO]

Sterilizzazione con ossido di etilene.

Autoclavabile fino alla temperatura specificata.

Sicurezza elettrica. Parte applicata tipo B.

Costruttore.

g ] @

Codice art.

s EFI © &

Numero di serie.




2 ldentificazione, uso previsto e indicazioni

2.1 ldentificazione

Comando elettronico da banco per odontoiatria che consente il
funzionamento di un manipolo odontoiatrico tramite un
micromotore MX-i LED con variazione di velocita mediante
pedale.

Una pompa peristaltica permette il trasferimento della soluzione
fisiologica attraverso una linea di irrigazione monouso senza
contaminarla.

Il display LCD del dispositivo visualizza le
dell'intervento consentendone il controllo.

impostazioni

2.2 Uso previsto

Questo dispositivo e destinato alluso da parte di dentisti e
chirurghi in studi odontoiatrici ed ospedali. Il comando Chiropro

Plus 3™ Gen & previsto per comandare un micromotore per
odontoiatria per chirurgia orale e implantologia. Qualsiasi uso
non conforme all'impiego previsto e vietato e pud rivelarsi
pericoloso. Questo sistema rispetta tutti i requisiti legali vigenti
per i dispositivi medici.

['ambiente elettromagnetico di destinazione (secondo CEl 60601-
1-2 ed. 4.0) & l'ambiente sanitario professionale.

2.3 Indicazioni e link ai capitoli

« A B,C, ecc.
Un testo preceduto da una lettera indica una procedura che
deve essere eseguita passo passo.

-9
Indica il risultato di una procedura.

« (1), (2), (3), ecc.
Un testo preceduto da un numero indica un testo utilizzato in
associazione a una figura.

« OK, Settings (Impostazioni), ecc.
Il testo corsivo in grassetto indica elementi su schermo
come pulsanti, menu, voci di menu, aree dello schermo,
valori, campi quando hanno un nome e nomi di schermate.

A scopo di semplificazione, in questo manuale:

* "In senso orario" & abbreviato in "CW";

« "In senso antiorario” e abbreviato in "CCW";

e La modalita di rotazione in avanti del micromotore ¢
abbreviata in "FWD";

« La modalita di rotazione inversa del micromotore ¢
abbreviata in "REV",

« L'unita di misura della velocita di rotazione "giri al minuto”
abbreviata in "rpm”;

e L'unita di misura della coppia "Newton centimetro” &
abbreviata in "Ncm™;

« |l comando del micromotore & abbreviato in "DMX".

« Implantologia e chirurgia sono abbreviate in «IM» e «SR».
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3 Avvertenze e precauzioni per l'uso

/N\ ATTENZIONE

La spina elettrica, che e il dispositivo di sezionamento in caso di
problemi, deve essere facilmente accessibile in ogni momento.

/N\ ATTENZIONE

Non collegare mai un manipolo a un micromotore MX-i LED in
funzione.

/\ ATTENZIONE
E severamente vietata qualsiasi modifica del dispositivo medico.

/A\ AVVERTIMENTO

Il dispositivo non & previsto per l'uso in atmosfera esplosiva (gas
anestetico).

/N AVVERTIMENTO

Non cercare di aprire il dispositivo quando & connesso alla rete
elettrica.
Rischio di scossa elettrica.

/\ ATTENZIONE

| parametri contenuti nelle procedure odontoiatriche sono solo a
titolo informativo. Bien-Air Dental SA non pu0 esserne ritenuta
responsabile.

/\ ATTENZIONE
Il dispositivo non deve essere toccato dal paziente.

/N\ ATTENZIONE

Non toccare contemporaneamente il paziente e la pompa o i
contatti dei connettori.

/\ ATTENZIONE

Accertarsi che non ci sia acqua sotto il comando prima di
accenderlo.

/N\ ATTENZIONE

Tutti i connettori devono essere asciutti prima dell'uso. Accertarsi
dell'assenza di umidita residua dovuta alla pulizia.

/N AVVERTIMENTO

Per evitare qualsiasi rischio di scarica elettrica, questo comando
deve essere collegato esclusivamente ad una rete di
alimentazione dotata di protezione di terra.

122



4 Descrizione

4.1 Panoramica del sistema Chiropro Plus 3™ Gen

[

7 L7
Aol

FIG. 1

(1) Coperchio pompa peristaltica (10)
(2) Connettore pedale (11)
(3) Marchio di conformita

(4)  Alloggiamento gancio (12)
(5) Interruttore principale

(6) Scatola fusibili (13)
(7) Connettore di rete (14)
(8) Presaditerra (15)
(9)  Micromotore MX-i LED (16)

Pulsante per avviare/arrestare lirrigazione

Comando a pedale per invertire il senso di rotazione del
micromotore MX-i LED

Pulsante “Programma” per passare alla fase successiva
dell'intervento

Avvio del micromotore

Presa micromotore MX-i LED

Manopola di comando

Pannello di comando LCD

ITA
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4.2 Set forniti Set Chiropro Plus 3™ Gen con contrangolo KM CA 20:1L ART.

1700738-001

Designazione Codice ART.

Set Chiropro Plus 3" Gen ART. 1700710-001

1700739-001

124

Comando Chiropro Plus 3™ Gen (1)

1600994-001

Set Chiropro Plus 3™ Gen KM (1)

Micromotore MX-i LED (1)

1600755-001

Contrangolo CA 20:1 L KM
Micro-Series (luce)

1600786-001

Pedale con 3 pulsanti (1)

1600631-001

Cavo MX-i LED (2 m) (1)

1601069-001

Pellicola protettiva sterile (2)

1502329-002

Confezione da b linee di irrigazione sterili
monouso

1500984-005

4.3 Opzioni

Designazione

Pedale con 3 pulsanti

Codice ART.

1600631-001

Confezione da 10 fascette per fissare la linea
diirrigazione sterile a un cavo

1307727-010

Micromotore MX-i LED

1600755-001

Contrangolo CA 20:1 L KM Micro-Series (luce)

1600786-001

Gancio per flacone di soluzione fisiologica (1)

1303393-001

Contrangolo CA 20:1 L KM (luce)

1600785-001

Supporto manipolo (1)

1301575-001

Contrangolo CA 20:1 L Micro-Series (luce)

1600692-001

Sistema cordone 3P, USA/Asia, lunghezza 2
m (1)

1300067-001

Contrangolo CA 20:1 L (luce)

1600598-001

Sistema cordone 3P, Europa, lunghezza 2,5 m

(1

1300066-001

Contrangolo EV0.15 1:5 L Micro-Series (luce)

1600940-001

Contrangolo EV0.15 1:5 L (luce)

1600941-001

Sistema cordone 3P, Svizzera, lunghezza 2 m

(1

1300065-001

Contrangolo CA 1:5 L Micro-Series (luce)

1600690-001

Contrangolo CA 1:5 L (luce)

1600386-001

1700709-001

Set Chiropro Plus 3™ Gen (1)

Set Chiropro Plus 3" Gen con contrangolo CA 20:1L ART.

1700710-001

Contrangolo CA 1:5

1600325-001

Contrangolo CA 1:2.5 L Micro-Series (luce)

1601055-001

Manipolo diritto PM 1:1 Spray Esterno

1600052-001

Manipolo diritto PM 1:2

1600436-001

Contrangolo CA 20:1 L Micro-Series (luce) (1)

1600692-001

Pellicola protettiva sterile (2)

1502329-002

1700751-001

Set Chiropro Plus 3™ Gen (1)

Set Chiropro Plus 3™ Gen con contrangolo CA 1:2.5L ART.

1700710-001

Confezione da 100 Bur Guard sterili

1501317-100

Confezione da 10 linee sterili monouso 3,5 m

1501738-010

Confezione Kirschner/Meyer da 10 linee ste-
rili monouso

1501635-010

Contrangolo CA 1:2.5 L Micro-Series (luce) (1)

1601055-001

Set Chiropro Plus 34 Gen KM ART. 1700739-001

Comando Chiropro Plus 3™ Gen (1)

1600994-001

Set diirrigazione rimovibile tipo Kirschner/
Meyer per CA 20:1 L e CA 20:1 L KM
Micro-Series con 10 ghiere e 10 tubi

1501621-010

Confezione da 10 linee sterili monouso

1500984-010

Gancio per flacone di soluzione fisiologica

1303393-001

Micromotore MX-i LED (1)

1600755-001

Supporto manipolo

1301575-001

Pedale con 3 pulsanti (1)

1600631-001

Cavo MX-i LED (2 m)

1601069-001

Cavo MX-i LED (2 m) (1)

1601069-001

Sistema cordone 3P, USA/Asia, lunghezza 2
m

1300067-001

Pellicola protettiva sterile (2)

1502329-002

Sistema cordone 3P, Europa, lunghezza 2,5 m

1300066-001

Confezione Kirschner/Meyer da 10 linee ste-
rili monouso

1501635-010

Sistema cordone 3P, Svizzera, lunghezza 2 m

1300065-001

Confezione da 10 fascette per fissare la linea
diirrigazione sterile a un cavo

1307727-010

Confezione da 10 fascette per fissare la linea
diirrigazione sterile a un cavo

1307727-010

Gancio per flacone di soluzione fisiologica (1)

1303393-001

Confezione da 10 fusibili T4.0AH 250 Vac a
elevata capacita di rottura

1307312-010

Supporto manipolo (1)

1301575-001

Manopola

1307031-001

Sistema cordone 3P, USA/Asia, lunghezza 2
m (1)

1300067-001

Sistema cordone 3P, Europa, lunghezza 2,5 m

(1

1300066-001

Sistema cordone 3P, Svizzera, lunghezza 2 m

(1

1300065-001




4.4 Dati tecnici

Dimensioni LxP xH

Comando Chiropro Plus 3™ GeN e 240 x 240 x 102 mm
Comando Chiropro Plus 3™ Gen (con gancio) 240 x 240 x 482 mm
Pedale ... 200 x 180 x 54 mm
Pedale (con maniglia) ..o, 200 x 180 x 144 mm
Cavo micromotore (ART. 1601069) .L20m

Cavo pedale...ccoecicininane L29m
Micromotore MX-i LED ..o 23 x 91 mm

Il pedale & impermeabile (IP X8 in conformita a CEl 60529).

Peso

Comando Chiropro Plus 3™ GeN e 2,2 kg

Pedale i 830¢g

GANCIO vt 1159

CAVO it 105¢

Micromotore MX-i LED ..o 115¢

Dati elettrici

TENSIONE v 100 - 240 Vac
Frequenza 50 -60 Hz

Parametri di esercizio
Gamma di velocita regolabile: 100 - 40.000 rpm
COPPIA MAX tirtiiiriiieeieeie s 80 Ncm

Condizioni ambientali

Condizioni Esercizio Trasporto e stoccaggio

(max. 15 settimane)

da-25°C (-13°F) a
+70°C (158°F)

ambientali

da +5°C (41°F)

Temperatura a +35°C (95°F)

Umidita relativa
(condensa
inclusa)

dal 30%

AlI'80% dal 10% al 100%
0

Pressione atmo- 700 hPa- 1060

Sferica hPa 500 hPa - 1060 hPa

/N\ ATTENZIONE

Non utilizzare il comando Chiropro Plus 3 Gen al di fuori
dell'intervallo di temperatura di esercizio.

Classificazione

Classe lla in conformita alla Direttiva Europea 93/42/CEE sui
dispositivi medici.

Classe d’'isolamento elettrico

Classe | secondo CEl 60601-1 (apparecchio protetto da scariche
elettriche).

/N\ ATTENZIONE

Il dispositivo  deve
dall'operatore.

Parti applicate (secondo CEI 60601-1):

Micromotore MX-i LED...... JART. 1600755-001
CA20:T Lo .ART. 1600598-001
CA 20:1 L Micro-Series.....ccoeeevevennn. ART. 1600692-001
CA20:T LKMo ART. 1600785-001
CA 20:1 L KM Micro-Series.. JART. 1600786-001
CA EVO.15 1:5 L Micro-Series. .ART. 1600940-001
CAEVOI5 1B L i, CART. 1600941-001

essere  utilizzato  esclusivamente

CA 1:5 L Micro-Series .......cuerrirnnenn. ART. 1600690-001
CATB L e ART 1600386-001
CAT:D e, .ART. 1600325-001
CA 1:2.5 L Micro-Series.....ccooeeveneene. ART. 1601055-001
Manipolo diritto T:T . ART. 1600052-001
Manipolo diritto 1: 2., ART. 1600436-001
Linee diirrigazione.....cccoevvvvierinnnn, ART. 1500984-010
Linee diirrigazione KM.......cccoccevvvvrnnnn, ART. 15601635-010

Grado IP

IP 417 (involucro protetto da corpi solidi di dimensioni superiori a 1
mm e da gocce d'acqua (gocciolamento verticale)).

Memoria

Memorizzazione delle impostazioni di 5 fasi comprendenti
regolazione di modalita, velocita, coppia, senso di rotazione,
irrigazione, rapporto del contrangolo e intensita luminosa per
ogni fase.

Lingue

[taliano.

Gancio per flacone di soluzione fisiologica

Acciaio inox.

Pompa peristaltica

Portata della pompa....cccooovvviviiiniennns Da 30 a 150 ml/min.
(5 livelli)

Tubo per poMpPa ..., @ esterno 5,60 mm

@ interno 2.40 mm

1,60 mm

Da usare con: Vedere le istruzioni per l'uso
Micromotore MX-i LED ..o ART. 2100245
CavoMX-i LED oo,

Contrangolo CA 20:1 L, luce .
Contrangolo CA 20:1 L Micro-Series, luce ......ART. 2100209
Contrangolo CA 20:1 L KM, luCE .c.ovvvvvviviiviinnns ART. 2100209
Contrangolo CA 20:1 L KM Micro-Series, luceART. 2100209
Contrangolo EVO.15 1:5 L Micro-Series, luce ART. 2100294

Contrangolo EVO.15 1:5 L, luCe wovoveviveicn ART. 2100294
Contrangolo CA 1:5 L Micro-Series, luce......... ART. 2100294
Contrangolo CA 1:5 L, lUCE..coiiviiciiii ART. 2100294
Contrangolo CA T:5.ces ART. 2100294
Contrangolo CA 1:2.5 L Micro-Series, luce ....ART. 2100337
Manipolo diritto T:T e ART. 2100046
Manipolo diritto 1:2 e ART. 2100103

/N ATTENZIONE

L'uso del sistema con altri manipoli, micromotori

0 cavi, non & stato convalidato/certificato (in questo caso i valori
di velocita e coppia non possono essere garantiti).

Elenco degli errori e ricerca guasti

Vedere capitolo “11 Elenco degli errori e ricerca guasti” a pagina 140.

4.5 Protezione ambientale e informazioni
sullo smaltimento

@

Lo smaltimento e/o il riciclaggio dei materiali devono essere
eseguiti in conformita alla normativa in vigore.

X

Raccolta differenziata di dispositivi e accessori elettrici e
elettronici per il riciclaggio.

| dispositivi elettrici e elettronici possono contenere sostanze
nocive alla salute e pericolose per l'ambiente. L'utente deve
restituire il dispositivo al suo rivenditore o stabilire un contatto
diretto con un ente approvato per il trattamento e il recupero di
questo tipo di apparecchiatura (Direttiva Europea 2002/96/CE).
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4.6 Compatibilita elettromagnetica (descrizione tecnica)

4.6.1 Precauzioni d'impiego

Questo comando elettronico e conforme alle norme elettriche sulla sicurezza secondo CEl 60601-1, edizione 3.1, e alle norme sulla
compatibilita elettromagnetica secondo CEl 60601-1-2, quarta edizione.

/\ ATTENZIONE
Questo dispositivo deve essere utilizzato da una persona competente in conformita alle disposizioni di legge vigenti relative alla sicurezza
e alla tutela della salute sul posto di lavoro, nonché alle misure di prevenzione degli infortuni e alle presenti istruzioni. per ['uso.
Conformemente a queste disposizioni, l'utente e tenuto a:

» usare esclusivamente dispositivi perfettamente funzionanti

» accertarsi che il dispositivo venga utilizzato esclusivamente per l'impiego previsto

« evitare il contatto con liquidi.

4.6.2 Avvertenze di compatibilita elettromagnetica

/\ ATTENZIONE

Il Chiropro Plus 3™ Gen soddisfa i requisiti CEM secondo CEl 60601-1-2. Non usare ricetrasmittenti, cellulari, ecc. vicino al dispositivo
poiché potrebbero comprometterne il funzionamento. Il dispositivo non & adatto all'uso in prossimita di apparecchiature chirurgiche ad
alta frequenza, imaging a risonanza magnetica (MRI) e dispositivi simili in cui si rileva un'elevata intensita delle interferenze
elettromagnetiche. Accertarsi che non vengano in nessun caso instradati cavi ad alta frequenza sopra o vicino al dispositivo. Nel dubbio
contattare un tecnico qualificato o Bien-Air Dental SA.

e apparecchiature di comunicazione a radiofrequenza portatili (comprese le periferiche quali cavi delle antenne e antenne esterne) non

devono essere utilizzate a meno di 30 cm di distanza da qualsiasi parte del comando Chiropro Plus 3™ Gen, inclusi i cavi specificati dal
costruttore. Altrimenti potrebbe verificarsi un peggioramento delle prestazioni del dispositivo.

/N ATTENZIONE

L'uso di accessori, trasduttori e cavi diversi dalle specifiche, come ricambi di componenti interni, ad eccezione dei trasduttori e dei cavi
forniti da Bien-Air Dental SA, puo provocare 'laumento di emissioni e la diminuzione dell'immunita.

4.6.3 Compatibilita elettromagnetica — emissioni e immunita

Guida e dichiarazione del costruttore — Emissioni elettromagnetiche
|l Chiropro Plus 3" Gen & previsto per l'uso nell'ambiente elettromagnetico specificato sotto. Il cliente o l'utente del comando Chiropro Plus
3" Gen deve assicurarsi che venga usato nell'ambiente specificato.

Prova emissioni Conformita Ambiente elettromagnetico — Guida

Il Chiropro Plus 3 Gen utilizza energia RF solo per il funzionamento interno. Pertanto,
Emissioni RF CISPR 11 Gruppo 1 le sue emissioni RF sono basse ed & improbabile che causino interferenze nelle appa-
recchiature elettroniche vicine.

Emissioni RF CISPR 11 Classe B

Emissioni armoniche CEI cl ) - . ) ) o - o .

61000-3-2 asse A Il Chiropro Plus 3™ Gen e adatto per l'uso in tutti gli stabili, compresi gli stabili dome-
stici e quelli direttamente connessi alla rete di alimentazione pubblica a bassa ten-

Emissioni dovute alle flut- sione che alimenta edifici utilizzati per scopi domestici.

tuazioni di tensione CEl Conforme

61000-3-3

Guida e dichiarazione del costruttore — Immunita elettromagnetica

3!‘[1

Il Chiropro Plus Gen & previsto per l'uso nell'ambiente elettromagnetico specificato sotto. Il cliente o l'utente del comando Chiropro Plus

3" Gen deve assicurarsi che venga usato nell'ambiente specificato.

Ambiente elettromagnetico —

Prova di immunita Livello della prova CEl 60601 Livello di conformita Guida

+8 kV contatto +8 kV contatto ll par\]nmennt: dnetvono erss;ire d
Scariche elettrostatiche +2 kV aria +2 kV aria Seegi o;\:/‘iem:ntiosgncc? r?vesctiat.i
(ESD) +4 KV aria 4 KV aria con rp;ateriali sintetici, lumi-
CEl 61000-4-2 +8 kV aria +8 kV aria s . '

. . dita relativa deve essere
+15 kV aria +15 kV aria )
almeno il 30%.




Prova di immunita

Transitori elettrici veloci
(burst)
CElI 61000-4-4

Livello della prova CEI 60601

+2 kV per le linee di alimentazione
+1 kV per altre linee

Livello di conformita

+2 kV per le linee di alimentazione
Non disponibile

Ambiente elettromagnetico —
Guida

La qualita della rete di ali-
mentazione deve essere la
stessa degli ambienti com-
merciali od ospedalieri.

Sovracorrente momenta-
nea
CEI 61000-4-5

+0,5 kV da linea a linea
+1 kV da linea a linea
+0,5 kV da linea a terra
+1 kV da linea a terra
+2 kV da linea a terra

+0,5 kV da linea a linea
+1 kV da linea a linea
+0,5 kV da linea a terra
+1 kV da linea a terra
+2 kV da linea a terra

La qualita della rete di ali-
mentazione deve essere la
stessa degli ambienti com-
merciali od ospedalieri.

Cadute di tensione, inter-
ruzioni e variazioni di ten-
sione sulle linee di
alimentazione in ingresso
CElI 61000-4-11

0%U+ per 0,5 ciclo, a 0°, 45°, 90°,
135°, 180°, 225°, 270° e 315°

0% Ut per 1cicloe
70% Uy per 25/30 cicli a 0°

0% U per 250 ciclia 0°

0%U per 0,5 ciclo, a 0°, 45°, 90°,
135°, 180°, 225°, 270° e 315°

0% Ut per 1cicloe
70% Uy per 25/30 cicli a 0°

0% Uy per 250 ciclia 0°

La qualita della rete di ali-
mentazione deve essere la
stessa degli ambienti com-
merciali od ospedalieri. Se
'utente del comando Chiro-

pro Plus 3 Gen necessita
del funzionamento continuo
durante le interruzioni di ali-
mentazione, si raccomanda
di alimentare Chiropro Plus

3 Gen con gruppo di conti-
nuita (UPS) o batteria.

Campo magnetico deter-
minato dalla frequenza di

| campi magnetici della fre-
quenza di rete devono essere ai

CEl 61000-4-8 . picarmer
commerciale od ospedaliero.
3 VrMs 3 VrMs Lintensita del campo da tra-

Interferenze condotte
dai campi RF
CEI 61000-4-6

0,15 MHz - 80 MHz

6 Vrms in bande ISM
0,15 MHz - 80 MHz

80% AM a 1 kHz

0,15 MHz - 80 MHz

6 Vrms in bande ISM
0,15 MHz - 80 MHz

80% AM a 1 kHz

Campi radiati RF EM
CElI 61000-4-3

3V/m
80 MHz - 2,7 GHz
80% AM a 1 kHz

3V/m
80 MHz - 2,7 GHz
80% AM a 1 kHz

smettitori stazionari RF, cosi
come determinata da un rile-
vamento elettromagnetico

dell'area® deve essere infe-
riore al livello di conformita in
ogni gamma di frequenza.
Possono verificarsi interfe-
renze in prossimita di appa-
recchi contrassegnati con il
simbolo seguente:

()

Campi di prossimita da
apparecchiatura di comu-
nicazione wireless a
radiofrequenza

CEl 61000-4-3

Freg. prova [MHz] Potenza max. [W] :_r:,iltonﬁ;o[\/\/a‘/ii]
385 1.8 27

450 2 28

710, 745, 780 0,2 9

810, 870, 930 2 28

1720, 1845, 1970 2 28

2450 2 28

5240, 5500, 5785 0,2 9

Distanza: 0,3 m

NOTA: Ut & la tensione di rete c.a. precedente all'applicazione per il livello della prova.

Prestazioni essenziali secondo CEl 60601-1: la prestazione essenziale e il mantenimento dell'intensita di illuminazione visiva del LED e
la velocita del micromotore. La deviazione di velocita massima e pari al £5%.

a. Le intensita di campo da trasmettitori stazionari come basi di radiotelefoni (cellulari/portatili), stazioni radiomobili, ricetrasmittenti, diffusione radio AM e FM e dif-
fusione TV non possono essere previste teoricamente con precisione. Per determinare ['ambiente elettromagnetico dovuto a trasmettitori a radiofrequenza stazionari
occorre prendere in considerazione un rilevamento elettromagnetico dell'area. Se l'intensita di campo misurata nella posizione in cui viene usato il comando Chiropro
Plus 3" Gen supera il livello di conformita RF sopra citato, & necessario osservare il Chiropro Plus 3 Gen al fine di verificarne il corretto funzionamento. In caso di
prestazione anomala ricorrere a misure aggiuntive come un diverso orientamento o una diversa collocazione del comando Chiropro Plus 3 Gen.
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FIG. 9 FIG. 10 FIG. 11
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5.1 Installazione del sistema Chiropro Plus
3 Gen

FIG. 1

A. Sistemare Chiropro Plus 3" Gen su una superficie piana in
grado di sostenerne il peso.

/\ ATTENZIONE

Puo essere posizionato su un tavolo, su un carrello o su un‘altra
superficie, ma in nessun caso sul pavimento.

FIG. 2

B. La scatola fusibili si apre con un cacciavite.
100 - 240 Vac = fusibile T4.0AH 250 Vac ART. 1307312-010.

Per sostituire un fusibile, vedere il capitolo "12.4 Sostituzione
fusibili” a pagina 143.

C. Collegare il cordone di alimentazione (1) alla presa (2).

Nota 1

/N\ ATTENZIONE

LLa spina elettrica, che e il dispositivo di sezionamento in caso di
problemi, deve essere facilmente accessibile in ogni momento.

FIG. 3

D. Collegare il cavo del pedale all'apposito ingresso situato sul lato
posteriore, orientare la presa e la spina con l'aiuto del perno guida
sulla presa.

/\ ATTENZIONE

Non sollevare il pedale tirando il cavo di collegamento.

Per scollegare il cavo del pedale, tirare il connettore della presa
del cavo (1).

Non tirare il cavo (2) senza aver prima scollegato la presa del
cavo.

FIG. 4

E. Collegare il cavo del micromotore MX-i LED all'uscita del
micromotore orientando la presa e la spina con laiuto del perno
guida sulla presa.

FIG. 5

F. Orientare e introdurre il gancio nell'apposito alloggiamento sul
lato posteriore della console e appendere il flacone.

FIG. 6

G. Verificare l'integrita della confezione nonché la data di scadenza
della linea di irrigazione sull'etichetta (1).

/N ATTENZIONE

Questo dispositivo medico deve essere utilizzato esclusivamente
con le linee fornite da Bien-Air Dental per assicurare interventi
privi di problemi. Queste linee sono sterili e monouso. Un
eventuale riutilizzo pud comportare la contaminazione
microbiologica del paziente.

H. Togliere la linea di irrigazione sterile monouso (2) dal sacchetto.

FIG.7

I. Collegare il tubo flessibile della linea di irrigazione al tubo dello
spray del manipolo o del contrangolo.
FIG. 8

J. Inserire l'archetto del deflussore (1) nella pompa peristaltica (2).
Verificare che l'archetto sia agganciato correttamente.
FIG. 9

K. Chiudere il coperchio della pompa (3). Se la chiusura fa
resistenza, riaprire e controllare che larchetto sia posizionato
correttamente. Un clic segnala che il coperchio & chiuso
correttamente.

/\ ATTENZIONE
Non far funzionare la pompa quando il coperchio & aperto.

/\ ATTENZIONE
Non far funzionare la pompa senza linea di irrigazione.

/\ ATTENZIONE
Rischio di pizzicamento!

FIG. 10

L. Forare il tappo del flacone di soluzione fisiologica con l'estremita
appuntita della linea di irrigazione dopo avere tolto la protezione.

/N\ ATTENZIONE

Non & previsto il rilevamento del flacone di liquido fisiologico
vuoto! Controllare sempre il contenuto del flacone prima
dell'intervento.

FIG. 11

M. Fissare la linea di irrigazione al cavo del micromotore servendosi
delle 3 fascette di fissaggio ART. 1307727-010.

5.2 Procedura ON/OFF

Il dispositivo pu0 essere acceso e spento in tutta sicurezza
mediante l'interruttore principale sul Chiropro Plus 3 Gen.

/\ ATTENZIONE
Non spegnere il dispositivo con micromotore in funzione.

1 Il dispositivo & alimentato dalla rete (100 - 240 Vac / 150W /
50-60Hz).
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6 Panoramica dell'interfaccia

6.1 Modalita del Chiropro Plus 3" Gen
Il Chiropro Plus 3™ Gen consente di visualizzare e controllare i
parametri dell'intervento mediante il display LCD.
Una schermata unica consente di utilizzare le seguenti modalita:
FIG. 1

« Modalita Intervento (per eseguire un intervento in 3 fasi)
Vedere capitolo "7 Intervento - Modalita Implantologia” a pagina 132
per i dettagli.

FIG. 2
« Modalita Impostazioni
dell'intervento)

Vedere capitolo "9 Impostazioni” a pagina 136 per i dettagli.

(per impostare i parametri

FIG. 3
+ Modalita speciali (per testare il sistema e resettare le
impostazioni)
Vedere capitolo “10 Modalita speciali” a pagina 138 per i dettagli.
FIG. 4

A. Premere a lungo la manopola girevole (1) per commutare tra
le modalita Intervento e Impostazioni.

Nota 1

Vedere capitolo “6.2 Panoramica del funzionamento della manopola
girevole” a pagina 130 per i dettagli.

Vedere capitolo "10 Modalita speciali” a pagina 138 per inserire le
modalita speciali.

6.2 Panoramica del funzionamento della
manopola girevole

Nota 2

Funzionamento
della manopola

Rotazione in
senso orario

Descrizione

Aumentare il valore attuale / Andare
all'elemento a destra

Rotazione in
senso antiorario

Diminuire il valore attuale / Andare
all'elemento a sinistra

Una pressione
breve
(modalita Inter-
vento)

Andare alla successiva fase program-
mata / confermare i messaggi di errore

Una pressione
breve

(modalita Impo-
stazioni)

Accedere all'impostazione selezionata /
convalidare e memorizzare il valore
dell'impostazione attuale / uscire
dall'impostazione attuale / confermare i
messaggi di errore

Una pressione
lunga

Commutare tra modalita Intervento e
modalita Impostazioni

Due pressioni
brevi

Accedere a modalita speciali (solo
quando in modalita Impostazioni e sele-
zionato il rapporto di trasmissione)
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6.3 Allarmi acustici

Allarme acustico Descrizione

Attivazione dell'irrigazione, passaggio

Un bip breve alla fase successiva e commutazione del
senso di rotazione in FORWARD
Disattivazione dellirrigazione e commu-

Due bip brevi tazione del senso di rotazione in
REVERSE

Due bip lunghi Commutazione dalla fase programmata a

bassa velocita a quella a alta velocita

Brevi bip alternati ~ Notifiche di allarme

Bip alternati di
durata media

Indicatore di funzionamento REVERSE del
micromotore

Bip lunghi alter-
nati

Notifica guasto del sistema

FIG. 4

1 La modalita Intervento & la modalita di avviamento predefini-
ta.

2 Con micromotore in funzione, qualsiasi azione su manopola o
pedale verra ignorata.

ITA
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7 Intervento - Modalita Implantologia

7.1 Descrizione della schermata Intervento

FIG. 1
La schermata Intervento cambia a seconda che il micromotore
sia fermo o in funzione e in base alla fase attiva.
Consente di eseguire un intervento in 3, 4 o b fasi predefinite P1,
P2, P3, P4, P5 (che possono essere utilizzate rispettivamente per
programmare impostazioni per le fasi di preparazione dell'osso,
fresatura, filettatura e inserimento dell'impianto) e visualizza le
seguenti informazioni:

(1) Fase P1 (fase inattiva, in nero)

(2) Fase P2 (fase inattiva, in nero)

(3) Fase P3 (fase attiva, in verde)

Come impostazione predefinita, le fasi P4 e P5 sono disattivate, ”
Numero di fasi” a pagina 138 per attivarle.
(4)  Tachimetro
Nota 1
(5) Misuratore di coppia
Nota 2
(6) Rapporto del contrangolo
Nota 3
(7) Grafico a barre della coppia
Nota 4

(8) Simboli delle impostazioni dell'Intervento
Vedere capitolo "9 Impostazioni” a pagina 136 per dettagli sulla
regolazione delle impostazioni.

7.2 Eseguire un intervento, fasi P1 e P2

FIG. 2

A. Premere il pedale per regolare la velocita del micromotore MX-i

LED.

% Quando il micromotore e in funzione, i simboli delle fasi
inattive si spengono.

%, Il tachimetro visualizza in nero il valore della velocita in tempo
reale.

Nota5-6-7
FIG. 3

B. Se necessario rilasciare il pedale per eseguire le seguenti

operazioni:

& Il tachimetro (1) visualizza in azzurro la velocita massima
impostata raggiungibile dal micromotore.

* Ruotare la manipola in senso orario o antiorario
rispettivamente per aumentare o diminuire la velocita
massima raggiungibile dal micromotore (modalita di
impostazione rapida).

Nota 12

Il tachimetro & azzurro e visualizza la velocita massima
impostata raggiungibile dal micromotore (1).

Nota 8
» Premere a lungo la manopola per modificare le impostazioni
dellintervento.
L Viene visualizzata la modalita Impostazioni.
Vedere capitolo "9 Impostazioni” a pagina 136 per i dettagli.
* Premere a lungo il pulsante arancione del pedale per
attivare l'aumento della coppia di 5 Ncm.

Nota 9-12
C. Premere brevemente il pulsante arancione del pedale o la
manopola per passare alla fase successiva.

&, Il simbolo della fase successiva diventa verde e vengono
ripristinate le ultime impostazioni utilizzate nella fase.

Nota 7 -10

7.3 Eseguire un intervento, fasi P3, P4 e P5

FIG. 4
A. Nelle fasi P3 (1), P4 e P5, premere il pedale per regolare la
velocita del micromotore MX-i LED.

% Quando il micromotore e in funzione, i simboli delle fasi
inattive si spengono.

& Il tachimetro (2) visualizza il valore in tempo reale.
&, Il misuratore di coppia (3) visualizza il valore in tempo reale.

%, La barra della coppia (5) visualizza il rapporto tra il valore di
coppia in tempo reale (rappresentato da punti azzurri quando
il micromotore & in funzione) e la coppia massima raggiunta
(rappresentata da un punto verde).
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FIG. 3

Nota5-6-7

B. Se necessario rilasciare il pedale per eseguire le seguenti

operazioni:

% Il misuratore di coppia (3) visualizza il valore massimo
raggiunto e il simbolo Max (4).

% | punti della barra della coppia (5) che erano visualizzati in
azzurro diventano neri, tranne il punto del valore massimo che
diventa verde.

e Ruotare la manopola in senso orario o antiorario
rispettivamente per aumentare o diminuire la coppia
massima raggiungibile dal micromotore (modalita di
impostazione rapida).

Nota 12

Il tachimetro (3) diventa azzurro e visualizza la coppia
massima impostata raggiungibile dal micromotore.

Nota 11

* Premere a lungo la manopola per modificare le impostazioni
dell'intervento.

Vedere capitolo "9 Impostazioni” a pagina 136 per i dettagli.

« Premere a lungo il pulsante arancione per attivare
'aumento della coppia di 5 Ncm.
Nota 9-12

C. Premere brevemente il pulsante arancione del pedale o la
manopola per passare alla fase successiva.

% Il simbolo della fase successiva diventa verde e vengono
ripristinate le ultime impostazioni utilizzate nella fase.

Nota 7 - 10
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FIG. 4

1 llvalore della velocita in tempo reale & visualizzato in nero con
micromotore MX-i LED in funzione. Quando il micromotore MX-i
LED non ¢ in funzione, nelle fasi P1 e P2, il valore della velocita
massima raggiungibile memorizzato viene visualizzato in azzurro.

2 Il misuratore di coppia viene visualizzato esclusivamente se la
velocita del micromotore ¢ inferiore a 100 RPM nelle fasi P1 e P2.

3 Ilrapporto del contrangolo & contrassegnato in azzurro per rap-
porto diretto e in verde per rapporti di riduzione.

4 |l grafico a barre della coppia viene visualizzato solo quando
la velocita del micromotore e inferiore a 100 RPM, insieme alla
coppia massima raggiunta durante l'intervento.

5 Le impostazioni di ogni fase vengono ripristinate dalle ultime
impostazioni utilizzate nella fase corrispondente, tranne le impo-
stazioni rapide eseguite direttamente nella modalita Intervento.

6 In modalita REVERSE, il simbolo del senso di rotazione @
lampeggia e viene emesso un allarme acustico (bip alternati di du-
rata media). In modalita REVERSE, quando & visualizzato il misu-
ratore di coppia, il valore della coppia viene aumentato
automaticamente. Il valore di coppia puo essere aumentatoda 0 a
10 Ncm, vedere capitolo “ Valore dell'aumento della coppia in Re-
verse” a pagina 138 per regolarlo.

7 La pressione dei pulsanti del pedale non ha alcun effetto
qguando il micromotore ¢ in funzione.

8 Nelle fasi P1 o P2 la coppia pud essere modificata solo in mo-
dalita Impostazioni.

9 L'aumento della coppia pud essere attivato solo quando il mi-
suratore di coppia & visualizzato in modalita Intervento, in fasi a
bassa velocita (<100 RPM).

10 Per motivi di sicurezza, l'icona dell'impostazione della veloci-
ta diventa rossa e lampeggia per 2 secondi insieme al tachimetro
guando si passa da una fase a bassa velocita a una ad alta velocita
(=100 RPM).

11 Nelle fasi P3, P4 e P5 la velocita puo essere modificata solo in
modalita Impostazioni.

12 Le modifiche eseguite in questa modalita (sia ruotando la ma-
nopola sia cambiando i parametri mediante i pulsanti del pedale)
sono considerate temporanee e non vengono salvate.
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8 Intervento - Modalita Chirurgia

8.1 Descrizione della schermata Intervento

FIG. 1
La schermata Intervento cambia a seconda che il micromotore
sia fermo o in funzione e in base alla fase attiva.
Consente di eseguire un intervento in 3, 4 o b fasi predefinite P1,
P2, P3, P4, P5 e visualizza le seguenti informazioni:

(1) Fase P1 (fase attiva, in verde)

(2) Fase P2 (fase inattiva, in nero)

(3) Fase P3 (fase inattiva, in nero)

Come impostazione predefinita, le fasi P4 e P5 sono disattivate, *

Numero di fasi” a pagina 138 per attivarle.

(4)  Tachimetro
Nota 1

(5) Rapporto del contrangolo
Nota 2

(6) Simboli delle impostazioni dell'intervento
Vedere capitolo "9 Impostazioni” a pagina 136 per dettagli sulla
regolazione delle impostazioni.

8.2 Esecuzione di un intervento

FIG. 2

A. Premere il pedale per regolare la velocita del micromotore MX-i

LED.

% Quando il micromotore e in funzione, i simboli delle fasi
inattive si spengono.

&, Il tachimetro visualizza in nero il valore della velocita in tempo
reale.

Nota3-4-5

FIG. 3

B. Se necessario rilasciare il pedale per eseguire le seguenti

operazioni:

&, il tachimetro (1) visualizza in azzurro la velocita massima
impostata raggiungibile dal micromotore.

* Ruotare la manipola in senso orario o antiorario
rispettivamente per aumentare o diminuire la velocita
massima raggiungibile dal micromotore (modalita di
impostazione rapida).

Nota 6

Wil tachimetro & azzurro e visualizza la velocita massima
impostata raggiungibile dal micromotore (1).

Nota 7

* Premere a lungo la manopola per modificare le impostazioni
dell'intervento.

%, Viene visualizzata la modalita Impostazioni.

Vedere capitolo "9 Impostazioni” a pagina 136 per i dettagli.

C. Premere brevemente il pulsante arancione del pedale o la
manopola per passare alla fase successiva.

& Il simbolo della fase successiva diventa verde e vengono
ripristinate le ultime impostazioni utilizzate nella fase.

Nota 5
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FIG. 1
La modalita Impostazioni consente di modificare tutti i parametri
di ogni fase.

A questa modalita si accede premendo a lungo la manopola dalla
modalita Intervento. Per uscire, premere di nuovo a lungo la
manopola o avviare il micromotore.

Nota 1

Tutte le modifiche eseguite in questa modalita vengono salvate
automaticamente per la fase corrispondente.

Nota 2

A. Dal menu della modalita Impostazioni navigare nei parametri
dell'intervento ruotando la manopola in senso orario o antiorario.

% Il simbolo del parametro selezionato (1) & inserito in un
quadrato azzurro e indicato da una freccia.

B. All'occorrenza, premere brevemente il pulsante arancione del
pedale per passare alla fase successiva senza tornare alla modalita
Intervento.

& E ancora visualizzata la modalita Impostazioni, il simbolo della
fase successiva diventa verde e vengono ripristinate le ultime
impostazioni utilizzate nella fase.

C. Premere brevemente la manopola per modificare l'impostazione
del parametro selezionato (sotto-modalita Impostazione).

&, Viene visualizzata la sotto-modalita Impostazione selezionata.

9.1 Modalita Intervento

A. Dal menu della modalita Impostazioni selezionare il simbolo
M e premere brevemente la manopola per cambiare modalita.
Nota 2

B. Ruotare la manopola in senso orario o antiorario per commutare
tra modalita IMPLANTOLOGIA D} e CHIRURGIA i

C. Premere brevemente la manopola per uscire dallimpostazione
della modalita Intervento.

% La modalita Intervento & salvata e viene visualizzato
nuovamente il menu della modalita Impostazioni, FIG. 1.
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9.2 Velocita micromotore MX-i LED

A. Dal menu della modalita Impostazioni selezionare il simbolo
RUD .

o~ € premere brevemente la manopola per modificare la
velocita massima raggiungibile.

FIG. 2

B. Ruotare la manopola in senso orario o antiorario rispettivamente
per aumentare o diminuire la velocita massima raggiungibile dal

micromotore.

&, Il tachimetro (1) visualizza la velocita massima raggiungibile
impostata.

C. Premere brevemente la manopola per uscire dallimpostazione

della velocita.

% La nuova velocita massima raggiungibile & salvata e viene
visualizzato nuovamente il menu della modalita Impostazioni,
FIG. 1.

9.3 Coppia micromotore MX-i LED

A. Dal menu della modalita Impostazioni selezionare il simbolo
(@ e premere brevemente la manopola per modificare la coppia
massima raggiungibile.

FIG. 3

B. Ruotare la manopola in senso orario o antiorario rispettivamente
per aumentare o diminuire la coppia massima raggiungibile dal
micromotore.

& Il misuratore di coppia (1) visualizza la coppia massima
raggiungibile impostata.

C. Premere brevemente la manopola per uscire dallimpostazione

della coppia.

% La nuova coppia massima raggiungibile & salvata e viene

visualizzato nuovamente il menu della modalita Impostazioni,
FIG. 1.
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9.4 Senso di rotazione micromotoreMX-i
LED

A. Dal menu della modalita Impostazioni selezionare il simbolo Cs) e
premere brevemente la manopola per modificare il senso di rotazione.

Nota 2
B. Ruotare la manopola in senso orario o antiorario per commutare
la rotazione del micromotore tra FORWARD @ e REVERSE @

C. Premere brevemente la manopola
dall'impostazione del senso di rotazione.

per uscire

%, Il senso di rotazione e salvato e viene visualizzato nuovamente
il menu della modalita Impostazioni.

Nota 3

9.5 Livello diirrigazione

A. Dal menu della modalita Impostazioni selezionare il simbolo *\%* e
premere brevemente la manopola per modificare il livello di irrigazione.
Nota 2
FIG. 4

B. Ruotare la manopola in senso orario o antiorario per
impostare il livello di irrigazione (1).

Sono disponibili 6 livelli di regolazione:

irrigazione disattivata, 30ml/min, 60ml/min, 20ml/min, 120ml/
min, 150mLl/min.

Nota 4
C. Premere brevemente la manopola per uscire dallimpostazione
del livello di irrigazione.

% Il livello di irrigazione e salvato e viene visualizzato
nuovamente il menu della modalita Impostazioni.

9.6 Rapporto del contrangolo

A. Dal menu della modalita Impostazioni selezionare il simbolo
Q" e premere brevemente la manopola per modificare il
rapporto del contrangolo.

B. Ruotare la manopola in senso orario o antiorario per modificare il
rapporto del contrangolo.

Nota 5-6
C. Premere brevemente la manopola per uscire dallimpostazione
del rapporto del contrangolo.

% Il rapporto del contrangolo & salvato e viene visualizzato
nuovamente il menu della modalita Impostazioni.
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9.7 Livello di luminosita

A Dal menu della modalita Impostazioni selezionare il simbolo
—0~e premere brevemente la manopola per cambiare il livello di
lum|n05|ta

Nota 2

B. Ruotare la manopola in senso orario o antiorario per impostare il
livello di luminosita.
Sono disponibili 10 livelli di regolazione.

C. Premere brevemente la manopola per uscire dallimpostazione
del livello di luminosita.

% Il livello di luminosita & salvato e viene visualizzato
nuovamente il menu della modalita Impostazioni.

1 Non & possibile passare direttamente da una sotto-modalita
Impostazione alla modalita Intervento. Le impostazioni devono
prima essere confermate mediante breve pressione.

2 | simboli della modalita Intervento, del senso di rotazione, del
livello di irrigazione e del livello di luminosita variano a seconda
delle impostazioni attuali.

3 Nella modalita Implantologia, quando & visualizzato il misura-
tore di coppia, il valore della coppia viene aumentato automatica-
mente in modalita REVERSE. Il valore di coppia pud essere
aumentato da 0 a 10 Ncm, vedere capitolo “ Valore dell'aumento
della coppia in Reverse” a pagina 138 per regolarlo.

4 Quando si imposta il livello di irrigazione su OFF (disattivato),
tutti i punti (1) sono visualizzati in nero. Il livello di irrigazione ¢ di-
sattivato quando lirrigazione viene totalmente disattivata me-
diante il pulsante blu del pedale, indipendentemente dalla fase
attiva. In questo caso, in modalita Intervento viene visualizzato il
simbolo OFF. L'irrigazione € considerata come impostazione rapi-
da e quindi viene attivata quando si inizia di nuovo dalla fase P1.

5 Il rapporto del contrangolo & contrassegnato in azzurro per
rapporto diretto, in verde per rapporti di riduzione e in rosso per
rapporti di moltiplicazione.

6 Ilcontrangolo "125L" corrisponde al rapporto di moltiplicazio-
ne 1:2.5.
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10 Modalita specialli

Le modalita speciali consentono, nel seguente ordine, di:
» Visualizzare la versione software
» Testare il display LCD;
« Definire il numero di fasi (3, 4 0 5);
» Definire il valore di aumento della coppia in Reverse;
» Ripristinare le impostazioni di fabbrica.
Nota 1-2
A. Dalla modalita Intervento premere a lungo la manopola
girevole per entrare nelle modalita Impostazioni.
%, Viene visualizzata la modalita Impostazioni.
FIG. 1
B. Ruotare la manopola in senso orario o antiorario per selezionare
il simbolo del rapporto del contrangolo £¥* (1).

% Il simbolo del rapporto del contrangolo e inserito in un
guadrato azzurro e indicato da una freccia.

Versione software
FIG. 2

C. Premere brevemente per due volte la manopola per accedere
alle modalita speciali.

%, Il simbolo del rapporto del contrangolo (3) diventa blu per
differenziarlo dal simbolo azzurro della modifica del rapporto.

%, La versione software viene indicata nel modo seguente:

(1) Versione principale
(2) Versione secondaria

Prova del display LCD
FIG. 3

D. Premere brevemente la manopola per testare il display LCD.

%, Tutti i punti vengono visualizzati in nero, tranne il simbolo del
rapporto del contrangolo (1).

Numero di fasi
E. Premere brevemente la manopola per definire il numero di fasi.
%, Viene visualizzata la schermata del numero di fase.

F. Ruotare la manopola in senso orario o antiorario per visualizzare
alternatamente il testo 3,405 .

G. Premere brevemente la manopola per definire il numero di fasi.

OO

FIG. 2

Valore dell'aumento della coppia in Reverse

Nota 3

['aumento della coppia in Reverse consente un aumento
automatico del valore della coppia in modalita REVERSE al fine di
facilitare la rotazione della fresa quando e bloccata.

H. Premere brevemente la manopola per definire il valore
dell'aumento della coppia in Reverse.

& Viene visualizzata la schermata dell'aumento della coppia in
Reverse.

I. Ruotare la manopola in senso orario o antiorario per visualizzare

alternatamente il testo 0, 50 10 .

J. Premere brevemente la manopola per definire nessun valore di
aumento quando & visualizzato @ o premerla brevemente per
definire rispettivamente un valore di aumento di 5 Ncm o 10 Ncm
guando sono visualizzati 50 10.

Reset delle impostazioni

FIG. &4

K. Premere brevemente la manopola per visualizzare la schermata
di ripristino delle impostazioni di fabbrica.

&, Viene visualizzata la
impostazioni di fabbrica.

schermata del ripristino delle
L. Ruotare la manopola in senso orario o antiorario per visualizzare
alternatamente il testo reset yes o reset no (1).

Nota 4

M. Premere brevemente la manopola per ripristinare i valori di
fabbrica quando & visualizzato il testo reset yes o per tornare alla
modalita Impostazioni quando e visualizzato il testo reset no.

&, Il ripristino puo richiedere fino a 2 secondi. Nel frattempo viene

visualizzato il simbolo g e il testo yes viene spento. Una
volta eseguito il ripristino, viene nuovamente visualizzata la
modalita Impostazioni.



Settings
o I
e | R | NN

OO

1 Lapressione del pedale non ha effetto sulle modalita speciali.

2 Passareinrassegna tutte le modalita speciali per visualizzare
nuovamente la modalita Impostazioni.

3 L'aumento della coppia in Reverse & disponibile solo nella
modalita Implantologia con misuratore di coppia visualizzato (cioé

con velocita inferiori a 100 rpm).

4 Come impostazione predefinita & visualizzato il testo reset no.
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11

11.1 Avviso di protezione (operativo)

Descrizione dell'avviso

Surriscaldamento del motore

Messaggio

Causa dell'avviso

Richiesta di potenza ecces-
siva del micromotore MX-i
LED.

Elenco degli errori e ricerca guasti

Rimedio

Evitare un utilizzo prolungato. Lasciar raffreddare
il sistema.

Rilasciare il pedale

1
=

« |l pedale viene premuto
quando si accede alle sotto-
modalita Impostazione.

« Il pedale viene premuto
durante l'avviamento del
dispositivo.

« |l pedale viene premuto dopo
aver eliminato un errore.

« Confermare limpostazione premendo la manopola.
* Rilasciare il pedale e premerlo nuovamente.
« Rilasciare il pedale e premerlo nuovamente.

Transizione dalla fase di velo-
cita bassa a quella elevata

A

\\%

Il tachimetro lampeggia.

L'utente passa da una fase a
bassa velocita a una ad alta
velocita (> 100 RPM nella moda-
lita Implantologia.

Non occorre fare niente, l'avviso scompare dopo 2
secondi.

Micromotore bloccato

[ micromotore & bloccato per pit
di 2 secondi. L'alimentazione del
micromotore si interrompe per

Rilasciare il pedale, rilasciare la fresa e premere
nuovamente il pedale.

LS evitare il surriscaldamento.
R A Il pedale non ¢ collegato al ) ) .
Il pedale non e collegato dispositivo Collegare il pedale al dispositivo.
" =3 postve:
Micromotore non collegato 1. Confermare il messaggio d'errore.
A correttamente al dis ogsitivo 2. (Ri)collegare il cavo del micromotore.
Micromotore non collegato | componenti del micpromo— 3. Premere la manopola girevole.
s S~ P 4. Se il problema persiste, contattare Bien-Air Den-

tore sono danneggiati.

tal SA.




11.2 Errore di funzionamento del dispositivo

Descrizione errore Causa Quando Rimedio

ERRORE 1
ERRORE 2
ERRORE 3

ERRORE 4

ERRORE 5

ERRORE 6

ERRORE 7

ERRORE 8

ERRORE ¢
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FIG. 1

172 Manutenzione

/\ ATTENZIONE

Utilizzare esclusivamente prodotti per la manutenzione Bien-Air
Dental e pezzi originali o raccomandati da Bien-Air Dental.
L'utilizzo di altri prodotti o pezzi pud provocare anomalie di
funzionamento e/o far decadere la garanzia.

12.1 Assistenza

Non smontare mai il dispositivo. Per eventuali modifiche e
riparazioni consigliamo di contattare il proprio fornitore o Bien-
Air Dental SA.

Nota 1

12.2 Pulizia e disinfezione

FIG. 1

« Disinfettare le superfici del comando Chiropro Plus 3 Gene
del pedale strofinando delicatamente con un panno pulito
imbevuto con un prodotto idoneo (cioe Bien-Air Dental
Spraynet o alcol isopropilico, per circa 15 sec.).

« Rimuovere la manopola (1) e sterilizzarla in un‘autoclave di
classe B a 135°C.

Nota 2

« Non immergere in una soluzione disinfettante.

» Non adatto per bagno ad ultrasuoni.

» Utilizzare una nuova linea di irrigazione sterile per ogni
paziente.

» Utilizzare una nuova pellicola protettiva sterile per ogni
paziente.

12.3 Importante

Per la manutenzione: ..., Vedere le istruzioni per l'uso
Micromotore MX-i LED ..o ART. 2100245
Cavo per micromotore ART. 2100163
Contrangolo CA 20:1 L, lUCE v, ART. 2100209
Contrangolo CA 20:1 L Micro-Series, luce.............. ART. 2100209

Contrangolo CA 20:1 L KM, luce ART. 2100209
Contrangolo CA 20:1 L KM Micro-Series, luce...... ART. 2100209
Contrangolo EVO.15 1:5 L Micro-Series, luce ....... ART. 2100294

Contrangolo EVO.15 1:5 L, lUCE v, ART. 2100294
Contrangolo CA 1:5 L Micro-Series, luce............... ART. 2100294
Contrangolo CA 1:5 L, lUCE.oiiieiieccce, ART. 2100294
Contrangolo CA T:5 s ART. 2100294
Contrangolo CA 1:2.5 L Micro-Series, luce............. ART. 2100337
Manipolo diritto T:T o ART. 2100046
Manipolo diritto 1:2 .o ART. 2100103



FIG. 2

12.4 Sostituzione fusibili

A. Spegnere il comando Chiropro Plus 3 Gen.
B. Scollegare il cavo di rete.

/\ ATTENZIONE

Il cordone di alimentazione deve essere scollegato almeno 10
secondi prima di aprire la scatola fusibili.

FIG. 2
C. Rimuovere la scatola fusibili (1) con un cacciavite piatto.

FIG. 3

D. Sostituire i fusibili (2) con quelli nuovi e riposizionare la scatola
fusibili (1).

N\ ATTENZIONE

Utilizzare esclusivamente fusibili T4.0AH 250 Vac ART 1307312-
010.
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13 Informazioni generali e garanzia

13.1 Informazioni generali

Questo dispositivo deve essere utilizzato da professionisti
qualificati in conformita alle disposizioni di legge vigenti relative
alla sicurezza e alla tutela della salute sul posto di lavoro, nonché
alle misure di prevenzione degli infortuni e alle presenti istruzioni
per l'uso. In conformita a tali requisiti, gli utenti:

» dovranno utilizzare esclusivamente dispositivi in perfetto
stato di funzionamento; in caso di funzionamento irregolare,
vibrazioni eccessive, surriscaldamento anomalo o altri segni
di malfunzionamento, il lavoro  dovra essere
immediatamente interrotto; in questo caso contattare un
centro di riparazione approvato da Bien-Air Dental SA;

» dovranno accertarsi che il dispositivo sia utilizzato
esclusivamente per lo scopo per cui e previsto e dovranno
proteggere se stessi, i pazienti ed eventuali terzi da

qualsiasi pericolo.

13.2 Condizioni di garanzia

Bien-Air Dental SA offre all'utente una garanzia che copre tutti i
difetti funzionali e i difetti di materiale o di produzione.

Il dispositivo e coperto da questa garanzia a partire dalla data di
fatturazione per:
* 12 mesi per il cavo;

* 24 mesi per il comando Chiropro Plus 3™ Gen e CA 20:1 L
Micro-Series;
» 36 mesi per il micromotore MX-i LED.

In caso di reclamo giustificato, Bien-Air Dental SA o il suo
rappresentante autorizzato adempiera agli obblighi della societa
in virtu della presente garanzia riparando o sostituendo
gratuitamente il prodotto.

Sono esclusi altri reclami, di qualunque natura, in particolare
richieste di danni e interessi.

Bien-Air Dental SA non pu0 essere ritenuta responsabile dei
danni, delle lesioni e delle relative conseguenze attribuibili a:

+ usura eccessiva

e usoinappropriato

» inosservanza delle istruzioni per l'uso, per il montaggio e

per la manutenzione
« influssi chimici, elettrici o elettrolitici insoliti
« errati collegamenti pneumatici, idraulici o elettrici.

La garanzia non copre né i conduttori in "fibra ottica" flessibili né
gualsiasi componente in materiale sintetico.

La garanzia decade quando i danni e le loro conseguenze sono
attribuibili a interventi inadatti o a modifiche del prodotto
effettuate da terzi non autorizzati da Bien-Air Dental SA.

| diritti derivanti dalle prestazioni di garanzia possono essere
rivendicati solo dietro presentazione del prodotto insieme alla
copia della fattura o del documento di trasporto, su cui devono
figurare chiaramente data di acquisto, codice articolo e numero di
serie del prodotto.

Riferirsi alle Condizioni Generali di Vendita su www.bienair.com.
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1 Simbolos

1.1 Descricao de simbolos para unidades Chiropro Plus 3" Gen

Simbolo Descricao Simbolo Descricao

c E Marcacao CE com o nimero da entidade notificada. Materiais reciclaveis.

0123
Q Interruptor principal - Desligado (OFF). Rgcglha seletiva de equipamentos elétricos e ele-
tronicos.
‘ Interruptor principal - Ligado (ON). Fabricante.
—F Fusivel @ 5 x 20 mm. Luz.
(-

Corrente alternada. Alertas sonoros.

PO EIH®

Dispositivo emissor de RF (podem ocorrer interfe- Atencao: as leis federais (EUA) restringem este
réncias nas proximidades de equipamentos assi- aparelho a venda por, ou sob encomenda de, pro-
nalados com este simbolo). fissionais de saude autorizados.

~~
=
°
~
\-/

ATENCAO! Consulte a documentacdo em anexo.
Fornece uma instrucao que deve ser respeitada
por motivos de seguranca.

Marcacao CSA - Em conformidade com as normas
dos EUA e do Canada.

)
O
= -/

G ©

Consulte a documentacdo anexa (www.bie-
nair.com/ifu).

g

Numero de série.

10O P

Ndmero de referéncia.

1.2 Descri¢ao de simbolos para acessdrios Chiropro Plus 3™ Gen
Simbolo Descrigao Simbolo Descricao

c € Marcagao CE com o numero da entidade notificada. Desinfetavel termicamente.

0123

- . Recolha seletiva de equipamentos elétricos e ele-
Nao reutilizar.

Y
Data de validade. @ Materiais reciclaveis.
|

tronicos.
- . L. )
TERILE]EO) Esterilizado com o6xido de etileno. 1?5”(: Eisﬂtce;g;zavel em autoclave ate a temperatura espe

Seguranca elétrica. Parte aplicada tipo B. Fabricante.

i | ®
1Y

Numero de referéncia. Numero de série.
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2 ldentificacao, utilizacao preconizada e

denominacao

2.1 Identificacao

Aparelho de mesa com comando eletrénico, para medicina
dentaria, que permite o funcionamento de uma pe¢a de mao
dentéria através de um micromotor MX-i LED, com variacdo de
velocidade controlada por intermédio de um pedal.

Uma bomba peristaltica permite o encaminhamento do liquido
fisioldgico através de um tubo de irrigacao de utilizagao Unica
sem o contaminar.

0 ecra LCD do dispositivo indica e permite o controlo das
regulagoes de operagao.

2.2 Utilizacao preconizada

0 equipamento esta preconizado para utilizagao por dentistas e
cirurgioes, em consultorios dentarios e hospitais. A unidade

dentéaria Chiropro Plus 3" Gen destina-se a controlar um
micromotor dentdrio, para cirurgia oral e implantologia. Qualquer
utilizacao para fins diferentes dos aqui preconizados nao estd
autorizada e pode ser perigosa. O sistema estd em conformidade
com todos os requisitos legais em vigor para dispositivos
meédicos.

0 ambiente eletromagnético preconizado (conforme a IEC 60601-
1-2 ed. 4.0) é o Ambiente de instalacoes de cuidados de salde
profissionais.

2.3 Denominacgao e ligagdes para capitulos

A B, C etc.
Texto antecedido de uma letra indica um processo a
executar etapa a etapa.

%

Indica o resultado de um processo.

(1), (2), (3), etc.

Texto antecedido de um numero indica que o texto é relativo
a uma ilustracao.

OK, Settings(Regulacoes), etc.

Texto em negrito itdlico indica elementos no ecra, como
botdes, menus, itens de menu, areas de ecra, valores,
campos (caso tenham uma designacao prépria) e nomes de
ecras.

Para simplificar as denominagoes, neste manual:

"Sentido dos ponteiros do relégio” é designado como "CW",
"Sentido contrario ao dos ponteiros do relégio” é designado
como "CCW";

A rotacao para a frente do micromotor é designada como
"FWD";

A rotacao para tras do micromotor é designada como "REV";
A unidade da velocidade de rotagao "rotagoes por minuto” é
designada como "rpm’”;

A unidade de binario "newton centimetro” é designada como
"Nem™,

A unidade de controlo do micromotor é designada como
"DMX",

A Implantologia e a Cirurgia sao designadas "IM" e "SR".
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3 Adverténcias e precaucoes de utilizacao

N\ ATENCAO

A ficha elétrica deve estar sempre em local facilmente acessivel,
dado que é utilizada para desligar em caso de anomalia.

N\ ATENGAO

Nunca ligue uma pega de mao a um micromotor MX-i LED em
funcionamento.

/\ ATENGAO
E rigorosamente proibida qualquer modificacdo do dispositivo
meédico.

A\ AVISO

O dispositivo nao foi concebido para utilizagdo em atmosferas
explosivas (gas anestésico).

A\ AVISO

Nao tente abrir o dispositivo quando estd ligado a rede elétrica.
Risco de eletrocussao.

A\ ATENCAO

Os parametros constantes dos processos dentarios tém caracter
meramente indicativo. A Bien-Air Dental SA nao pode ser
responsabilizada pelos mesmos.

/\ ATENGAO
0 paciente nao pode tocar no dispositivo.

N\ ATENGAO

Nao toque simultaneamente no paciente e na bomba ou em
contactos de conectores.

A\ ATENCAO

Antes de ligar a unidade, assegure-se de que nao existe dgua sob
a mesma.

/N ATENCAO

Todos os conectores devem estar secos, antes da utilizacao.
Assegure-se de que nao existe humidade residual, resultante da
limpeza.

A\ AVISO

Para evitar o risco de choque elétrico, este equipamento sé pode
ser ligado a uma rede de alimentagao dotada de ligacao a terra.
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4 Descricao

4.1 Visao global do sistema Chiropro Plus 3™ Gen

[

7 L7
Aol

PRT

FIG. 1
Tampa da bomba peristaltica (10) Botao de inicio/paragem da irrigagao
Conector do pedal (11) Pedal de controlo para inversdo da rotacdo do micromotor
Marcagao MX-i LED

(1)

(2)

(3)

(4) Suporte da haste Botao "Programa” para passar a etapa seguinte da operagao
(5) Interruptor principal Arranque do motor
(6)
(7)
(8)
9)

Ficha de alimentacao Botao de controlo
Conector de ligagao a terra Ecra de controlo LCD
Micromotor MX-i LED

(12)
(13)
Caixa de fusiveis (14) Ficha do micromotor MX-i LED
(15)
(16)
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4.2 Conjuntos fornecidos

Conjunto Chiropro Plus 34 Gen REF 1700710-001

Unidade Chiropro Plus 3 Gen (1x)

1600994-001

Designagao

Conjunto Chiropro Plus 3™ Gen KM (1x)

Conjunto Chiropro Plus 3" Gen KM CA 20:1L REF 1700738-001

Numero REF

1700739-001

Micromotor MX-i LED (1x)

1600755-001

Contra-angulo CA 20:1 L KM
Micro-Series (luz)

1600786-001

Pedal com 3 botdes (1x)

1600631-001

Cabo MX-i LED (2 m) (1x)

1601069-001

Pelicula de protecao esterilizada (2x)

1502329-002

Embalagem de 5 tubos de irrigacao esterili-
zados de utilizacao Unica

1500984-005

4.3 Opgoes

Designagao Numero REF

Pedal com 3 botoes

1600631-001

Micromotor MX-i LED

1600755-001

Embalagem de 10 abragadeiras, para fixacao
do tubo de irrigacao esterilizado a um cabo

1307727-010

Contra-angulo CA 20:1 L KM
Micro-Series (luz)

1600786-001

Suporte para garrafa de fluido (1x)

1303393-001

Contra-angulo CA 20:1 L KM (luz)

1600785-001

Suporte de peca de mao (1x)

1301575-001

Contra-angulo CA 20:1 L Micro-Series (luz)

1600692-001

Sistema de cabo 3P, EUA/Asia, comprimento
de 2 m (1x)

1300067-001

Contra-angulo CA 20:1 L (luz)

1600598-001

Sistema de cabo 3P, Europa, comprimento de
2,5 m (1x)

1300066-001

Contra-angulo EV0.15 1:5 L Micro-Series (luz)

1600940-001

Contra-angulo EV0.15 1:5 L (luz)

1600941-001

Sistema de cabo 3P, Suica, comprimento de 2
m (1x)

1300065-001

Contra-angulo CA 1:5 L Micro-Series (luz)

1600690-001

Contra-angulo CA 1:5 L (luz)

1600386-001

Conjunto Chiropro Plus 3" Gen CA 20:1L REF 1700709-001

Conjunto Chiropro Plus 3" Gen (1x)

1700710-001

Contra-angulo CA 1:5

1600325-001

Contra-angulo CA 1:2.5 L Micro-Series (luz)

1601055-001

Peca de mao reta PM 1:1

1600052-001

Contra-angulo CA 20:1 L Micro-Series (luz)
(1x)

1600692-001

Peca de mao reta PM 1:2

1600436-001

Pelicula de protecao esterilizada (2x)

1502329-002

Conjunto Chiropro Plus 3" Gen CA 1:2.5L REF 1700751-001

Conjunto Chiropro Plus 3" Gen (1x)

1700710-001

Caixa de 100 Bur Guards esterilizados

1501317-100

Embalagem de 10 tubos esterilizados de uti-
lizagao Unica 3,5 m

1501738-010

Contra-angulo CA 1:2.5 L Micro-Series (luz)
(1x)

1601055-001

Embalagem de 10 tubos esterilizados de uti-
lizacao Unica Kirschner/Meyer

1501635-010

Conjunto Chiropro Plus 34 Gen KM REF 1700739-001

Unidade Chiropro Plus 3™ Gen (1x)

1600994-001

Conjunto de irrigagcao amovivel tipo Kirschner/
Meyer, para CA 20:1 L KM e CA 20:1 L KM
Micro-Series, constituido por 10 anéis e 10 tubos

1501621-010

Embalagem de 10 tubos esterilizados de uti-
lizacdo uUnica

1500984-010

Micromotor MX-i LED (1x)

1600755-001

Suporte para garrafa de fluido

1303393-001

Pedal com 3 botdes (1x)

1600631-001

Suporte de pega de mao

1301575-001

Cabo MX-i LED (2 m) (1x)

1601069-001

Cabo MX-i LED (2 m)

1601069-001

Pelicula de protecao esterilizada (2x)

1502329-002

Embalagem de 10 tubos esterilizados de uti-
lizagao Unica Kirschner/Meyer

1501635-010

Sistema de cabo 3P, EUA/Asia, comprimento
de?2m

1300067-001

Embalagem de 10 abracgadeiras, para fixagao
do tubo de irrigacao esterilizado a um cabo

1307727-010

Sistema de cabo 3P, Europa, comprimento de
2,5m

1300066-001

Sistema de cabo 3P, Suica, comprimento de 2 m

1300065-001

Suporte para garrafa de fluido (1x)

1303393-001

Suporte de peca de mao (1x)

1301575-001

Embalagem de 10 abracgadeiras, para fixagao
do tubo de irrigacao esterilizado a um cabo

1307727-010

Sistema de cabo 3P, EUA/Asia, comprimento
de 2 m (1x)

1300067-001

Embalagem de 10 fusiveis T4.0AH 250 VCA
alto poder de corte

1307312-010

Sistema de cabo 3P, Europa, comprimento de
2,5 m (1x)

1300066-001

Botao

1307031-001

Sistema de cabo 3P, Sui¢ca, comprimento de 2
m (1x)

1300065-001




4.4 Dados técnicos

Dimensdes CxL x A

Unidade Chiropro Plus 3™ Gen oo 240 x 240 x 102 mm
Unidade Chiropro Plus 3™ Gen (com suporte)240 x 240 x 482 mm
PeA@L i 200 x 180 x 54 mm
Pedal (COM arco). ..o 200 x 180 x 144 mm
Cabo de motor (REF 1601069) .......ccovvvvvrrennn. C20m

Cabo de pedal. s C29m

Micromotor MX-i LED .....cccoviviviiiicccicce 23 x 91T mm

0 pedal é a prova de agua (IP X8 em conformidade com IEC
60529).

Peso

Unidade Chiropro Plus 39 GEN e 2,2 kg

Pedal . 830 g

SUPOTEE et 1159

CAD0 s 105 g
Micromotor MX-i LED ..o 115¢

Dados elétricos

TENSE0 tiiieiiieee s 100 - 240 VCA
FreqUeNCIa s 50-60 Hz
Parametros de funcionamento

Gama de velocidade regulavel ..., 100 - 40 000 rpm
BINATIO MA&X. it 80 Ncm

Condigoes ambientais

Funcionamento Transporte e
armazenamento

(méax. 15 semanas)

-25°C(-13°F) a
+70 °C (158 °F)

Condigoes

ambientais

+5°C (41 °F) a

Temperatura +35 °C (95 °F)

Humidade rela-

tiva (incluindo 30% a 80% 10% a 100%

condensacao)
Pressao atmosfé- 700 hPa a
rica 1060 hPa 500 hPa a 1060 hPa

/\ ATENGAO

Nao utilizar a unidade Chiropro Plus 3 Gen fora da gama de
temperaturas de funcionamento.

Classificagao

Classe lla, em conformidade com a Diretiva Europeia 93/42/CEE
relativa aos dispositivos médicos.

Classe de isolamento elétrico

Classe |, conforme a IEC 60601-1 (aparelhos protegidos contra
choques elétricos).

/\ ATENGAO
0 dispositivo s6 pode ser utilizado pelo operador.
Partes aplicadas (de acordo com IEC 60601-1):

Micromotor MX-i LED ......cccovvvevcceicn, REF 1600755-001
CA20:T Lo, REF 1600598-001
CA 20:1 L Micro-Series ...REF 1600692-001
CA20:T LKMo, REF 1600785-001
CA 20:1 L KM Micro-Series.................. REF 1600786-001
CA EV0O.15 1:5 L Micro-Series............... REF 1600940-001
CAEVOIL T:B L o REF 1600941-001
CA 1:5 L Micro-Series .....cccccccvvverevnnnnn. REF 1600690-001
CATB Lo REF 1600386-001
CATD i, ..REF 1600325-001

CA 1:2.5 L Micro-Series.. ....REF 1601055-001
Peca de maoreta 1:1 ...... ....REF 1600052-001
Pecademaoreta 1:2 ooeeveeeccecveen REF 1600436-001

Tubos de irrigagan ..ccoeovveerieneeicnns REF 1500984-010
Tubos de irrigagao KM ... REF 1501635-010

Grau de protecgao contra a penetragao

IP 41 (protecao contra a introducao de objetos de tamanho
superior a T mm e o gotejamento de dgua (queda de gotas na
vertical)).

Memoria

Memorizagao de regulagoes de 5 etapas, incluindo definicoes de
modo, velocidade, binario, sentido de rotagao, irrigacao, relacao
do contra-angulo e intensidade da luz para cada etapa.

Idiomas

Portugués.

Suporte para frasco de liquido fisiolégico

Aco inoxidavel.

Bomba peristaltica

Caudal da bomba......ccccovevveciicccee, De 30 a 150 ml/min

(5 niveis)
Tubo para bomba.....ccccvniii, Externo @ 5,60 mm
....................................................................... Interno @ 2,40 mm
Espessura da parede.....cocevvevieinnnn, 1,60 mm
Destina-se a utilizagdo com: Consulte as instrucoes de utilizacao
Micromotor MX=i LED ..o REF 2100245
CaboMX=1 LED oo REF 2100163
Contra-angulo CA 20:1 L, lUZ cooveviviieiieieeee, REF 2100209
Contra-angulo CA 20:1 L Micro-Series, luz........... REF 2100209
Contra-angulo CA 20:1T L KM, lUZ ccc.ovvvvivrivcirici, REF 2100209

Contra-angulo CA 20:1 L KM Micro-Series, luz....REF 2100209
Contra-angulo EV0.15 1:5 L Micro-Series, luz..... REF 2100294

Contra-angulo EVO.15 1:5 L, lUZ oo REF 2100294
Contra-angulo CA 1:5 L Micro-Series, luz. REF 2100294
Contra-angulo CA 1:5 L, lUZ v, REF 2100294
Contra-angulo CA 15 s REF 2100294
Contra-angulo CA 1:2.5 L Micro-Series, luz........... REF 2100337
Pecade maoreta T:1 e REF 2100046
Pecade maoreta 1:2 e REF 2100103
/\ ATENGAO

A utilizacao do sistema com outras pecas de mao, motores

ou cabos nao foi validada/certificada (neste caso, os valores de
velocidade e de binario nao estao garantidos).

Lista de erros e Resolugao de problemas

Consulte a seccao “11 Lista de erros e Resolugcdo de problemas” na
pdgina 170.

4.5 Protecao ambiental e informacoes
relativas a eliminacao

A eliminagao e/ou reciclagem de materiais tém de ser efetuadas
de acordo com a legislagao em vigor.

X

Recolha seletiva de acessoérios e equipamentos elétricos e
eletrénicos, com vista a reciclagem.

Os equipamentos elétricos e eletrénicos podem conter
substancias perigosas para a saude e para o ambiente. O
utilizador tem de devolver o dispositivo ao seu revendedor ou
contactar diretamente uma entidade autorizada para o
tratamento e a recuperacdo deste tipo de equipamento (Diretiva
Europeia 2002/96/CE).

—
o
(N
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4.6 Compatibilidade eletromagnética
(descricdo técnica)

4.6.1

Este controlo eletrénico estd de acordo com as normas de
seguranca elétrica conformes a norma IEC 60601-1, edicao 3.1, e
de acordo com as que regem a compatibilidade eletromagnética
conformes a norma IEC 60601-1-2, quarta edicao.

Precaucoes de utilizacao

/\ ATENGAO
0 dispositivo deve ser utilizado por uma pessoa competente, em
especial no que respeita as disposicoes legais em vigor relativas
a seguranca no trabalho, as medidas de higiene e de prevencgao
de acidentes, bem como as presentes instrucoes de utilizagao. De
acordo estas medidas, o utilizador tem as seguintes obrigagoes:
« utilizar exclusivamente dispositivos que estejam em perfeito
estado de funcionamento
» assegurar-se de que o dispositivo é utilizado apenas para a
finalidade preconizada
« evitar o contacto com liquidos.

4.6.2 Avisos relativos a compatibilidade
eletromagnética

N\ ATENCAO

0 Chiropro Plus 34 Gen esta em conformidade com os requisitos
de CEM, de acordo com a IEC 60601-1-2. Equipamentos
transmissores de radio, telemdveis, etc., nao devem ser utilizados
nas proximidades imediatas do dispositivo, uma vez que tal pode
afetar o respetivo funcionamento. O dispositivo ndao é adequado a
uma utilizagdo nas proximidades de equipamento cirdrgico de
alta frequéncia, imagiologia por ressonancia magnética (IRM) e
outros dispositivos similares em que a intensidade das
perturbacoes eletromagnéticas seja elevada. De qualquer forma,
assegure-se de que nao existem cabos de alta frequéncia nas
proximidades do dispositivo. Em caso de duvida, contacte um
técnico qualificado ou a Bien-Air Dental SA.

Equipamentos de comunicacdo por radio frequéncia (RF)
portateis (incluindo periféricos como cabos de antena e antenas
externas) devem ser utilizados a uma distancia nao inferior a 30
cm (12 polegadas) relativamente a qualquer parte do Chiropro

Plus 3™ Gen, incluindo cabos especificados pelo fabricante. Caso
contrario, daqui poderd resultar uma degradagdo dos
desempenhos deste equipamento.

/\ ATENGAO

A utilizacao de acessorios, transdutores e cabos diferentes dos
especificados, exceto transdutores e cabos vendidos pela Bien-
Air Dental SA como pec¢as de substituicao para componentes
internos, pode provocar um aumento das emissoes ou uma
degradagao da imunidade.



4.6.3 Compatibilidade eletromagnética — emissoes e imunidade

Orientacao e declaracao do fabricante — emissoes eletromagnéticas
O Chiropro Plus 3 Gen destina-se a ser utilizado no ambiente eletromagnético especificado abaixo. O cliente ou o utilizador do Chiropro
Plus 3™ Gen deve assegurar-se de que é utilizado neste tipo de ambiente.

Ensaio de emissoes Conformidade | Ambiente eletromagnético - orientacao

O Chiropro Plus 3 Gen utiliza energia RF apenas para o seu funcionamento interno.

Emissaes RF CISPR 11 Grupo 1 Consequentementfa, as su?s gmlssoes RF sao muito fra,cals, sen.do improvavel qge pro-
voquem qualquer interferéncia em equipamentos eletrénicos situados nas proximida-
des.

Emissoes RF CISPR 11 Classe B

Emissées harmdnicas IEC : rd . e .

61000-3-2 Classe A 0 Chiropro Plus 3™ Gen pode ser utilizado em qualquer edificio, incluindo edificios
residenciais e os diretamente ligados a rede publica de baixa tensdo que abastece edi-

Emissoes devidas a flutua- ficios residenciais.

coes de tensao IEC 61000- | Conforme

3-3
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Orientacao e declaracao do fabricante — imunidade eletromagnética

O Chiropro Plus 3™ Gen destina-se a ser utilizado no ambiente eletromagnético especificado abaixo. O cliente ou o utilizador do Chiropro

Plus 3" Gen deve assegurar-se de que é utilizado neste tipo de ambiente.

Ensaio de imunidade

Nivel de ensaio IEC 60601

Nivel de conformidade

Ambiente eletromagnético -

orientacao

Descarga eletrostatica
(ESD)
|IEC 61000-4-2

+8 kV contacto
+2 kV ar
+4 kV ar
+8 kV ar
+15 kV ar

+8 kV contacto
+2 kV ar
+4 kV ar
+8 kV ar
+15 kV ar

Os pisos devem ser de
madeira, betao ou mosaico
ceramico. Se o0s pisos esti-
verem revestidos com
materiais sintéticos, a
humidade relativa devera
ser de, pelo menos, 30%.

Disparo/transiente elétrico

+2 kV para linhas de alimentacgao

+2 kV para linhas de alimentagao

A qualidade da corrente
elétrica deve ser idéntica a

+1 kV linha a terra
+2 kV linha a terra

+1 kV linha a terra
+2 kV linha a terra

rapido ) : .

IEC 61000-4-4 +1 kV para outras linhas N.A. de um a'mblente comercial
ou hospitalar.
+0,5 kV linha a linha +0,5 kV linha a linha .

. . . . A qualidade da corrente
- +1 kV linha a linha +1 kV linha a linha o A
Sobretensao 105 kV linha 3 terra 105 KV linha 3 terra elétrica deve ser idéntica a
|IEC 61000-4-5 e e de um ambiente comercial

ou hospitalar.

Quedas de tensao, inter-
rupgoes curtas e variagoes
de tensao em linhas de
entrada de alimentacao
|IEC 61000-4-11

0% Ut durante 0,5 ciclos, a 0°, 45°,

90°, 135°,180°, 225°, 270° e 315°

0% Ut durante 1 ciclo e
70% Ut durante 25/30 ciclos a 0°

0% Ut durante 250 ciclos a 0°

0% Uy durante 0,5 ciclos, a 0°, 45°,
90°, 135°, 180°, 225°, 270° e 315°

0% Ut durante 1 ciclo e
70% Ut durante 25/30 ciclos a 0°

0% Ut durante 250 ciclos a 0°

A qualidade da corrente

elétrica deve ser idéntica a
de um ambiente comercial
ou hospitalar. Se o utiliza-

dor do Chiropro Plus 3™
Gen necessitar de funcio-
namento continuo em caso
de interrupgao da corrente
elétrica, recomenda-se que

o Chiropro Plus 3" Gen

seja ligado a uma fonte de
alimentacao elétrica inin-
terrupta ou a uma bateria.

Campo magnético devido a
frequéncia da rede (50/60

Os campos magnéticos
gerados pela frequéncia da
rede elétrica devem situar-

Perturbacoes conduzidas
induzidas por campos de
RF

|IEC 61000-4-6

0,15 MHz - 80 MHz

6 Vgrums em bandas ISM
0,15 MHz — 80 MHz

80% AM a 1 kHz

0,15 MHz - 80 MHz

6 Vrums em bandas ISM
0,15 MHz — 80 MHz

80% AM a 1 kHz

Campos EM RF por radia-
cao
IEC 61000-4-3

3V/m
80 MHz - 2,7 GHz
80% AM a 1 kHz

3V/m
80 MHz - 2,7 GHz
80% AM a 1 kHz

30 A/m 30 A/m P
Hz) se nos niveis tipicos da
|EC 61000-4-8 localizagao num ambiente
comercial ou hospitalar.
3 VrMs 3 VrMs As intensidades de campo

dos transmissores RF
fixos, determinadas por um
estudo eletromagnético do

local® devem serinferiores
ao nivel de conformidade
em cada gama de frequén-
cia.

Podem ocorrer interferén-
cias nas proximidades dos
equipamentos assinalados
com o simbolo seguinte:

()
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Ambiente eletromagnético -

Ensaio de imunidade Nivel de ensaio IEC 60601 Nivel de conformidade . >
orientacao
. , Nivel de ensaio de

Freg. teste [MHz] Poténcia max. [W] imunidade [v/ml

385 1,8 27
Campos de proximidade 450 2 28
relativamente a equipa-
mentos de comunicacao 710, 745,780 0.2 9 Distancia: 0,3 m
sem fios por RF 810, 870, 930 2 28
IEC 61000-4-3

1720, 1845, 1970 2 28

2450 2 28

5240, 5500, 5785 0,2 9
NOTA: Ut ¢ a tensao CA antes da aplicacao do nivel de ensaio.
Desempenho essencial de acordo com IEC 60601-1: O desempenho essencial é conservar a intensidade luminosa visual do LED e a
velocidade do motor. O desvio maximo para a velocidade é de +5%.

a. As intensidades de campo dos transmissores fixos, como as estacoes de base para telefones moveis (telemadveis/sem fios) e radios moveis terrestres, radioama-
dores, emissoes de radio AM e FM e emissoes de TV, ndo podem ser teoricamente previstas com rigor. Para avaliar o ambiente eletromagnético dos transmis-
sores RF fixos, deve considerar-se a realizagdo de um estudo eletromagnético do local. Se a intensidade de campo medida no local de utilizacdo do Chiropro
Plus 3" Gen exceder o nivel de conformidade RF indicado acima, deve observar-se o Chiropro Plus 3 Gen para confirmar que esta a funcionar normalmente.
Se;jfor constatado um funcionamento anormal, poderdo ser necessarias medidas suplementares, como a reorientagdo ou o reposicionamento do Chiropro Plus
3" Gen.
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FIG. 5

FIG. 6

FIG. 7
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FIG. 10
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5.1 Instalar o sistema Chiropro Plus 3rd
Gen

FIG. 1

A. Cologue a unidade Chiropro Plus 3 Gen sobre uma superficie
lisa, com capacidade para suportar o seu peso.

N\ ATENCAO

Pode ser colocada numa mesa, num carrinho ou noutra
superficie, mas nunca no chao.

FIG. 2

B. A caixa de fusiveis pode ser aberta com uma chave de fendas.
100 - 240 VCA = fusivel T4.0AH 250 VCA REF 1307312-010.

Para substituir um fusivel, consulte o capitulo "12.4 Substituicao de
fusiveis” na pagina 173.

C. Ligue o cabo de alimentacao (1) a ficha (2).

Nota 1

N\ ATENCAO

A ficha elétrica deve estar sempre em local facilmente acessivel,
dado que é utilizada para desligar em caso de anomalia.

FIG. 3

D. Ligue o cabo do pedal a entrada disponivel no painel traseiro,
orientando o conector e a ficha por intermédio do pino de
posicionamento existente no conector.

/\ ATENGAO

Nao levante o pedal enquanto segura no cabo de ligagao.

Para desligar o cabo do pedal, puxe a ficha de ligacao do cabo a
tomada (1).

Nao puxe o cabo (2) sem o desligar previamente da tomada do
cabo.

FIG. 4

E. Ligue o cabo do micromotor MX-i LED a saida do micromotor,
orientando o conector e a ficha por intermédio do pino de
posicionamento existente no conector.

FIG. 5

F. Alinhe e fixe o suporte ao alojamento existente na parte traseira
da consola e pendure o frasco ou a garrafa.

FIG. 6

G. Verifique a integridade da embalagem, bem como a data de
validade do tubo de irrigacdo no rétulo (1).

/\ ATENGAO

O dispositivo médico tem de ser utilizado exclusivamente com
tubos fornecidos pela Bien-Air Dental, para assegurar uma
operacao isenta de problemas. Estes tubos sao esterilizados e de
utilizagdo unica. Uma segunda utilizagdo pode provocar a
contaminagao microbioldgica do paciente.

H. Retire da bolsa o tubo de irrigagao esterilizado e de utilizagao
Unica (2).

FIG.7

I. Ligue o tubo flexivel do tubo de irrigacdo ao tubo de spray da
peca de mao ou do contra-angulo.
FIG. 8

J. Instale a peca peristéltica (1) na bomba peristaltica (2).
Verifique se a pega esta corretamente encaixada.
FIG. 9

K. Feche a tampa da bomba (3). Se for detetada resisténcia ao
fechar, abra novamente a tampa e verifique o correto
posicionamento da pe¢a. Quando a tampa é fechada corretamente, o
utilizador deve ouvir um clique.

/\ ATENGAO
Nao cologue a bomba em funcionamento com a tampa aberta.

/\ ATENGAO
Nao cologue a bomba em funcionamento sem tubo de irrigagao.

N\ ATENCAO
Risco de entalamento!

FIG. 10

L. Fure a tampa do frasco de liquido fisiolégico com a extremidade
pontiaguda do tubo de irrigagao, depois de remover a tampa de
protecao.

/N\ ATENCAO

Nao existe detegao de frasco de liquido fisioldgico vazio! Verifique
sempre o conteldo do frasco antes da operacao.

FIG. 11

M. Fixe o tubo de irrigacao ao cabo do motor, utilizando as 3
abracadeiras REF 1307727-010.

5.2 Procedimento para ligar/desligar

0 dispositivo pode ser ligado e desligado com total segurancga,
através do interruptor principal do Chiropro Plus 3 Gen.

/\ ATENGAO
Nao desligue o dispositivo enquanto o motor estiver a funcionar.

1 0Oequipamento é alimentado pela rede elétrica (100 - 240 VCA
/150 W / 50-60 Hz).
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6 Visao global da interface

6.1 Modos do Chiropro Plus 3™ Gen

0 Chiropro Plus 3" Gen permite visualizar e controlar os
parametros de operacao através do ecra LCD.
Um ecra Unico permite utilizar os seguintes modos:
FIG. 1

« Modo Operacao (para efetuar a operacdo em 3 etapas)
Consulte a secgao "7 Operacao - modo implantologia” na pdgina 162
para obter mais detalhes.

FIG. 2
+ Modo Regulagoes (para configurar os pardmetros de
operacao)
Consulte a seccao "9 Regulacdes” na pdgina 166 para obter mais
detalhes.

FIG. 3
+ Modos especiais (para testar o sistema e reinicializar as
regulagoes)
Consulte a seccdo “10 Modos especiais” na pdgina 168 para obter
mais detalhes.
FIG. 4

A. Prima longamente o botao rotativo (1) para alternar entre os
modos Operacao e Regulagoes.

Nota 1

Consulte a secgao “6.2 Visao global das fungoes do botao rotativo” na
pagina 160 para obter mais detalhes.

Consulte a secgcdo “10 Modos especiais” na pagina 168 para aceder
aos modos especiais.

FIG. 2

6.2 Visao global das fung¢des do botao

rotativo

Nota 2

Acdo do botao Descricao

Rotacao no sen-
tido dos ponteiros
do relégio

Aumentar o valor atual, passar para o
elemento a direita

Rotacao no sen-
tido contrario ao
dos ponteiros do
relégio

Diminuir o valor atual, passar para o ele-
mento a esquerda

Uma pressao
breve
(Modo Operacao)

Passar a etapa programada seguinte,
confirmar mensagens de erro

Uma pressao
breve

(Modo Regula-
coes)

Aceder a regulagao selecionada, validar e
guardar o valor da regulagao atual, sair
daregulagao atual, confirmar mensagens
de erro

Uma pressao pro-
longada

Alternar entre os modos Operagao e
Regulacoes

Dupla pressao
breve

Aceder aos modos especiais (apenas
quando a relagao de engrenagem esta
selecionada no modo Regulacgoes)
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6.3 Alertas sonoros

Alerta sonoro Descricio 1 0 modo Operacao é o modo inicial predefinido.

Ativar a irrigacao, passar a etapa 2 Quando o motor esta em funcionamento, qualquer agdo sobre
Um "bip” curto seguinte e alterar o sentido de rotagao o0 botdo ou o pedal é ignorada.

para FORWARD (para a frente)

Desativar a irrigagao e alterar o sentido

DO el Eies de rotacao para REVERSE (para tras)

Passar da baixa velocidade para a etapa

Dois "bips” longos programada de alta velocidade

2z gurtos Notificagoes de aviso

Sucessivos

"Bips” médios Indicador de funcionamento REVERSE
Sucessivos (para tras) do micromotor

225 lpngos Notificacao de falha do sistema
sucessivos
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7 Operacao - modo implantologia

7.1 Descricao do ecra Operagao

FIG. 1
0 ecra Operacgao difere, consoante o micromotor esteja parado ou
em funcionamento e dependendo da etapa ativa.
Permite a execucao de uma operacao em 3, 4 ou 5 etapas
predefinidas P1, P2, P3, P4, P5 (que podem ser respetivamente
utilizadas para programar regulagoes das etapas de preparagao
do osso, perfuracao, formacao de roscas e insercao do implante)
e apresenta as seguintes informacgoes:

(1) Etapa P1 (etapa inativa, a preto)

(2) Etapa P2 (etapa inativa, a preto)

(3) Etapa P3 (etapa ativa, a verde)
As etapas P4 e P5 estao desativadas por predefinicao, “ Numero de
etapas” na pdgina 168 para as ativar.

(4) Indicador de velocidade
Nota 1
(5) Indicador de binario
Nota 2
(6) Relacao do contra-angulo
Nota 3
(7) Gréfico de barras para o binéario
Nota 4

(8) Simbolos das regulacdes de operagao
Consulte a seccao “9 Regulacoes” na pagina 166 para obter detalhes
sobre o ajuste das regulagoes.

7.2 Executar uma operacao, etapas P1 e P2

FIG. 2
A. Para operar e controlar a velocidade do micromotor MX-i LED,
prima o pedal.

% Os simbolos das etapas inativas apagam-se quando o motor
esta a funcionar.

%, 0 indicador de velocidade apresenta o valor das rotagoes em
tempo real a preto.

Nota5-6-7
FIG. 3
B. Se necessario, solte o pedal para executar as seguintes agoes:

% O indicador de velocidade (1) apresenta a azul-ciano a
velocidade méxima atingivel e definida para o micromotor.

* Rode o botao no sentido dos ponteiros do relégio ou no
sentido inverso para aumentar ou diminuir, respetivamente,
a velocidade maxima atingivel para o micromotor (modo de
regulacao rapida).
Nota 12

%0 indicador de velocidade fica azul-ciano e apresenta a
velocidade maxima atingivel e definida para o micromotor

(1).
Nota 8
» Prima longamente o botdao para mudar as regulagoes de
operacgao.
WE apresentado o modo Regulacoes.
Consulte a seccao "9 Regulacoes” na pagina 166 para obter mais
detalhes.
» Prima longamente o botao laranja do pedal, para ativar o
aumento de bindrio de 5 Ncm.

Nota 9-12
C. Prima brevemente o botdo laranja do pedal ou o botao, para
passar a etapa seguinte.

L O simbolo da etapa seguinte fica verde e as regulagoes
utilizadas da ultima vez na etapa sao restauradas.

Nota 7 - 10
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7.3 Executar uma operacao, etapas P3, P4 e
P5

FIG. 4

A. Nas etapas P3 (1), P4 e P5, para operar e controlar a
velocidade do micromotor MX-i LED, prima o pedal.

%, Todos os simbolos das etapas inativas se apagam quando o
motor esta a funcionar.

% 0 indicador de velocidade (2) apresenta os valores em tempo
real.

%, O indicador de bindrio (3) apresenta os valores em tempo real.

%, A barra de bindrio (5) apresenta a relacao entre o valor de
bindrio em tempo real (representado por pontos azul-ciano
quando o micromotor estd em funcionamento) e o binario
maximo atingido (representado por um ponto verde).

Nota5-6-7

B. Se necessario, solte o pedal para executar as seguintes acoes:

% O indicador de binario (3) apresenta o valor maximo atingido,
juntamente com o simbolo Max (4).

%, Os pontos da barra de binario (5) que foram apresentados a
azul-ciano ficam pretos, exceto o ponto de valor maximo, que
fica verde.

» Rode o botdo no sentido dos ponteiros do relégio ou no
sentido inverso para aumentar ou diminuir, respetivamente,
0 bindrio maximo atingivel para o micromotor (modo de
regulacao rapida).

Nota 12

%0 indicador de binario (3) fica azul-ciano e apresenta o
binario maximo atingivel e definido para o micromotor.

Nota 11
» Prima longamente o botao para mudar as regulagoes de
operagao.
Consulte a seccao “9 Regulacoes” na pdgina 166 para obter mais
detalhes.

» Prima longamente o botao laranja para ativar o aumento de
bindrio de 5 Ncm.

Nota 9-12
C. Prima brevemente o botao laranja do pedal ou o botao, para
passar a etapa seguinte.

% O simbolo da etapa seguinte fica verde e as regulagées
utilizadas da ultima vez na etapa sao restauradas.

Nota 7 - 10
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1 0 valor de velocidade em tempo real é apresentado a preto
guando o micromotor MX-i LED esta em funcionamento. O valor
de velocidade maxima atingivel memorizado é apresentado a
azul-ciano quando o micromotor MX-i LED na3o estd em funciona-
mento, nas etapas P1 e P2.

2 0Oindicador de binario s é apresentado quando a velocidade
do micromotor ¢ inferior a 100 rpm nas etapas P1 e P2.

3 Acordarelagdo do contra-angulo é azul-ciano para acionamen-
to direto e verde para engrenagens de redugao.

4 0 grafico de barras relativo ao binario s6 € apresentado quan-
do a velocidade do micromotor é inferior a 100 rpm, juntamente
com o binario maximo atingido durante a operagao.

5 Asregulacoes de cada etapa sao restauradas a partir das re-
gulagoes utilizadas da ultima vez na etapa correspondente, ex-
cluindo as regulagoes rapidas efetuadas diretamente no modo
Operagao.

6 Em modo INVERSO, o simbolo de sentido de rotacao ) pis-
ca e é emitido um alerta sonoro ("bips" médios sucessivos). O va-
lor de binario é aumentado automaticamente no modo INVERSO
qguando o indicador de binario é apresentado. O valor de binario
pode ser aumentado de 0 a 10 Ncm, consulte o capitulo “ Valor do
aumento de bindrio no modo inverso” na pagina 168 para o regu-
lar.

7 As acoes sobre os botées do pedal ndo produzem efeitos
guando o micromotor esta em funcionamento.

8 Nasetapas P1ouP2,s6é possivel alterar o binario através do
modo Regulagoes.

9 0 aumento de binario s6 pode ser ativado quando o indicador
de bindrio é apresentado no modo Operagao, em etapas de baixa
velocidade (<100 rpm).

10 Por razdes de seguranca, o icone de regulacao de velocidade
fica vermelho e pisca juntamente com o indicador de velocidade
durante 2 segundos, ao mudar de uma etapa a baixa velocidade
para uma a alta velocidade (=100 rpm).

11 Nas etapas P3, P4 e P5, s é possivel alterar a velocidade
através do modo Regulagoes.

12 As alteracoes efetuadas neste modo (rodando o botdo ou al-
terando os parametros através dos botoes do pedal) sao conside-
radas regulagoes tempordrias e nunca sao guardadas.
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8 Operacao - modo cirurgia

8.1 Descricao do ecra Operagao

FIG. 1
0 ecra Operacgao difere, consoante o micromotor esteja parado ou
em funcionamento e dependendo da etapa ativa.
Permite a execucao de uma operacao em 3, 4 ou 5 etapas
predefinidas P1, P2, P3, P4, P5 e apresenta as seguintes
informacoes:

(1) Etapa P71 (etapa ativa, a verde)

(2) Etapa P2 (etapainativa, a preto)

(3) Etapa P3 (etapa inativa, a preto)
As etapas P4 e P5 estdo desativadas por predefinicdo, “ Numero de
etapas” na pdgina 168 para as ativar.

(4) Indicador de velocidade
Nota 1
(5) Relacao do contra-angulo

Nota 2

(6) Simbolos das regulacoes de operagao
Consulte a sec¢do "9 Regulagoes” na pdgina 166 para obter detalhes
sobre o ajuste das regulagoes.

8.2 Execucao de uma operagao

FIG. 2
A. Para operar e controlar a velocidade do micromotor MX-i LED,
prima o pedal.

%, Os simbolos das etapas inativas apagam-se quando o motor
esta a funcionar.

%, 0 indicador de velocidade apresenta o valor das rotagoes em
tempo real a preto.

Nota3-4-5

FIG. 3

B. Se necessario, solte o pedal para executar as seguintes agoes:

% O indicador de velocidade (1) apresenta a azul-ciano a
velocidade méxima atingivel e definida para o micromotor.

* Rode o botao no sentido dos ponteiros do relégio ou no
sentido inverso para aumentar ou diminuir, respetivamente,
a velocidade maxima atingivel para o micromotor (modo de
regulacao rapida).
Nota 6

%0 indicador de velocidade fica azul-ciano e apresenta a
velocidade maxima atingivel e definida para o micromotor

(1).
Nota 7
» Prima longamente o botdao para mudar as regulagoes de
operacgao.
WE apresentado o modo Regulacoes.
Consulte a seccao "9 Regulacoes” na pagina 166 para obter mais
detalhes.

C. Prima brevemente o botao laranja do pedal ou o botao, para
passar a etapa seguinte.

% 0 simbolo da etapa seguinte fica verde e as regulacoes
utilizadas da ultima vez na etapa sao restauradas.

Nota 5
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9 Regulacoes

FIG. 1

0 modo Regulagoes permite alterar todos os parametros de cada
etapa.

Para lhe aceder, prima longamente o botao a partir do modo
Operagao; para sair, prima longamente o botao ou coloque o
motor em funcionamento.

Nota 1

Todas as alteragoes efetuadas neste modo sao guardadas
automaticamente para a etapa correspondente.

Nota 2

A. A partir do menu do modo Regulagdes, percorra os parametros
de operagao rodando o botdo no sentido dos ponteiros do reldgio
ou no sentido inverso.

%, 0 simbolo do pardametro selecionado (1) é realgcado por um
quadrado azul-ciano e é indicado por uma seta.

B. Se necessario, prima brevemente o botao laranja do pedal, para
passar a etapa seguinte sem regressar ao modo Operacao.

% O modo Regulagdes continua a ser apresentado, o simbolo da
etapa seguinte fica verde e as regulacoes utilizadas da ultima
vez na etapa sao restauradas.

C. Prima brevemente o botao para alterar a regulacdo do parametro
selecionado (submodo de regulacao).

% E apresentado o submodo de regulacéo selecionado.
9.1 Modo Operagao

A. A partir do menu do modo Regulagdes, selecione o simbolo
M e prima brevemente o botdo para alterar o modo de

operacgao.

Nota 2

B. Rode o botdo no sentido dos ponteiros do relégio ou no sentido
inverso para alternar entre os modos IMPLANTOLOGIA |S|5| e
CIRURGIA i} .

C. Prima brevemente o botao para sair da regulacao do modo de
operagao.

% 0 modo de operagdo é guardado e o menu do modo
Regulacoes volta a ser apresentado, FIG. 1.
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9.2 Velocidade do micromotor MX-i LED

A. A partir do menu do modo Regulagoes, selecione o simbolo
“;'/’/: e prima brevemente o botao para alterar a velocidade
maéaxima atingivel.

FIG. 2

B. Rode o botao no sentido dos ponteiros do reldgio ou no sentido
inverso para aumentar ou diminuir, respetivamente, a velocidade

maxima atingivel para o micromotor.

%, 0 indicador de velocidade (1) apresenta a velocidade maxima
atingivel definida.

C. Prima brevemente o botao para sair da regulacao de velocidade.

%, A nova velocidade maxima atingivel é guardada e o menu do
modo Regulagoes volta a ser apresentado, FIG. 1.

9.3 Binario do micromotor MX-i LED

A. A partir do menu do modo Regulagoes, selecione o simbolo
(& e prima brevemente o botao para alterar o binario maximo
atingivel.

FIG. 3

B. Rode o botdo no sentido dos ponteiros do relégio ou no sentido
inverso para aumentar ou diminuir, respetivamente, o binario
maximo atingivel para o micromotor.

%, O indicador de binario (1) apresenta o binario maximo atingivel
definido.

C. Prima brevemente o botao para sair da regulacao de binario.

%, 0 novo hindrio maximo atingivel é guardado e o menu do modo
Regulacoes volta a ser apresentado, FIG. 1.

9.4 Sentido de rotacao do micromotor MX-i
LED

A. A partir do menu do modo Regulacdes, selecione o simbolo
§) e prima brevemente o botdo para alterar o sentido de

rotacao.

Nota 2

B. Rode o botdo no sentido dos ponteiros do relégio ou no sentido
inverso para alternar entre a rotagao do micromotor FORWARD
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(para a frente) Qs) e REVERSE (para tras) U

C. Prima brevemente o botao para sair da regulagao do sentido de
rotacao.

)

% 0 sentido de rotacdo é guardado e o menu do modo
Regulacoes volta a ser apresentado.

Nota 3

9.5 Nivel deirrigagao

A. A partir do menu do modo Regulagoes, selecione o simbolo
** e prima brevemente o botdo para alterar o nivel de irrigagao.
Nota 2
FIG. 4

B. Rode o botao no sentido dos ponteiros do relégio ou no sentido
inverso para configurar o nivel de irrigagao (1).

Sao possiveis 6 niveis de regulacgao:

irrigagao desligada, 30 ml/min, 60 ml/min, 20 ml/min, 120 ml/min,
150 ml/min.

Nota 4
C. Prima brevemente o botdo para sair da regulagdo do nivel de
irrigacao.

%, O nivel de irrigacao é guardado e o menu do modo Regulagoes
volta a ser apresentado.

9.6 Relagao do contra-angulo

A. A partir do menu do modo Regulagoes, selecione o simbolo
O° e prima brevemente o botao para alterar a relagao do
contra-angulo.

B. Rode o botao no sentido dos ponteiros do relégio ou no sentido
inverso para alterar a relagao do contra-angulo.

Nota 5 -6
C. Prima brevemente o botdo para sair da regulagao da relacao do
contra-angulo.

%, A relagao do contra-angulo é guardada e o menu do modo
Regulagoes volta a ser apresentado.

Settings
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FIG. 4

9.7 Nivel de luminosidade

A\'.f‘ partir do menu do modo Regulagoes, selecione o simbolo
=0~ e prima brevemente o botdo para alterar o nivel de
luminosidade.

Nota 2

B. Rode o botdo no sentido dos ponteiros do reldgio ou no sentido
inverso, para configurar o nivel de luminosidade.
Sao possiveis 10 niveis de regulacao.

C. Prima brevemente o botdo para sair da regulagao do nivel de
luminosidade.

% 0 nivel de luminosidade é guardado e o menu do modo
Regulagoes volta a ser apresentado.

1 N&o é possivel passar diretamente de um submodo de regu-
lacao para o modo de operacao. Em primeiro lugar, é necessario
confirmar a regulacao através de uma pressao breve.

2 0Os simbolos do modo de operacdo, sentido de rotacao, nivel
de irrigacao e nivel de luminosidade diferem consoante as regu-
lacoes.

3 Nomodo de implantologia, o valor de bindrio é aumentado au-
tomaticamente no modo INVERSO quando o indicador de binario
¢é apresentado. O valor de binario pode ser aumentado de 0 a 10
Ncm, consulte o capitulo “ Valor do aumento de binario no modo
inverso” na pagina 168 para o regular.

4 Ao regular o nivel de irrigacao para OFF, todos os pontos (1)
sao apresentados a preto. O nivel de irrigagao estd desativado
quando a irrigagao é totalmente desativada por intermédio do bo-
tao azul do pedal, independentemente da etapa ativa. Neste caso,
o simbolo OFF é apresentado no modo Operagao. A irrigagao é
considerada uma regulagao rapida e, consequentemente, é ativa-
da quando se recomeca a partir da etapa P1.

5 A cor da relacao do contra-angulo é azul-ciano para aciona-
mento direto, verde para engrenagens de redugao e vermelha
para engrenagens de multiplicagao.

6 0 contra-angulo identificado com "125L" corresponde a uma
relacdo de multiplicagao de 1:2.5.
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10 Modos especiais

0Os modos especiais permitem, pela seguinte ordem:
» Apresentar a versao de software;
» Testar o ecra LCD;
+ Definir o nimero de etapas (3, 4 ou b);
« Definir o valor do aumento de binario no modo inverso;
- Restaurar as regulacoes de fabrica.

Nota 1-2

A. A partir do modo Operacao, prima longamente o botao rotativo
para aceder ao modo Regulagoes.

% E apresentado o modo Regulacdes.

FIG. 1

B. Rode o botao no sentido dos ponteiros do relégio ou no sentido
inverso para selecionar o simbolo de relagao do contra-angulo O"

(1).

% O simbolo de relagao do contra-angulo é realgado por um
guadrado azul-ciano e é indicado por uma seta.

Versao de software
FIG. 2

C. Prima brevemente duas vezes o botao, para aceder aos modos

especiais.

%, O simbolo de relagdo do contra-angulo (3) fica azul, para se
diferenciar do simbolo de alteracao da relacao azul-ciano.

%, A versao de software é apresentada da seguinte forma:

(1) Versao principal
(2) Versao secundaria

Teste do ecra LCD
FIG. 3

D. Prima brevemente o botao para testar o ecra LCD.

%, Todos os pontos sao apresentados a preto, exceto o simbolo
de relacao do contra-angulo (1).

Numero de etapas
E. Prima brevemente o botao para definir o nimero de etapas.
(N E apresentado o ecra de ndmero de etapas.

F. Rode o botdo no sentido dos ponteiros do relégio ou no sentido
inverso para apresentar sucessivamente o texto 3, 4 ou 5.

G. Prima brevemente o botdo para definir o nimero de etapas.

OO

FIG. 2

Valor do aumento de binario no modo inverso

Nota 3

0 aumento de bindrio no modo inverso permite um aumento
automatico do valor de binario no modo INVERSO, de modo a
facilitar a rotacao da broca quando encontra resisténcia.

H. Prima brevemente o botao para definir o valor de aumento de
binario no modo inverso.

&, 0 ecra de aumento de bindrio no modo inverso ¢ apresentado.

I. Rode o botao no sentido dos ponteiros do reldgio ou no sentido
inverso para apresentar sucessivamente o texto 0, 5 ou 10.

J. Prima brevemente o botao para definir um valor de aumento
nulo, quando ¢é apresentado 0, ou prima brevemente o botao para
definir, respetivamente, um valor de aumento de 5 Ncm ou 10 Ncm,
quando é apresentado 5 ou 10.

Reinicializacao das regulagdes

FIG. &4

K. Prima brevemente o botao para visualizar o ecra de reposi¢cao
das regulacoes de fabrica.

'Y E apresentado o ecra de reposicao das regulacées de fabrica.

L. Rode o botao no sentido dos ponteiros do reldgio ou no sentido
inverso para apresentar alternadamente o texto reset yes
(reinicializacao sim) ou reset no (reinicializacao nao) (1).

Nota 4

M. Prima brevemente o botao para restaurar as regulagoes de
fabrica quando for apresentado o texto reset yes (reinicializacao

sim) ou prima brevemente para regressar ao modo Regulagées
quando for apresentado o texto reset no (reinicializacdo nao).

%, A reinicializacao pode demorar até 2 segundos. Entretanto, o

simbolo Z ¢ apresentado e o texto yes (sim) ¢ desativado.
Quando a reinicializacao estiver concluida, o modo Regulacoes
volta a ser apresentado.
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1 Premir o pedal ndo tem qualquer efeito nos modos especiais.

2 Percorra todos os modos especiais para voltar ao modo Re-
gulagoes.

3 Ovalor do aumento de binario no modo inverso so esta dispo-
nivel no modo Implantologia quando o indicador de binario é apre-

sentado (ou seja, com velocidades inferiores a 100 rpm).

4 O texto reset no (reinicializacao nao) é apresentado por pre-
definicao.
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11

11.1 Aviso de seguranca (funcionamento)

Descrigao do aviso

Sobreaquecimento do motor

Mensagem

Causa do aviso

Solicitagdo de poténcia
excessiva do micromotor MX-
i LED.

Lista de erros e Resolucao de problemas

Acao

Evite a utilizacdo prolongada. Deixe arrefecer o
sistema.

Solte o pedal

« 0 pedal estd premido ao
aceder aos submodos de
regulagao.

« 0 pedal estd premido durante
o arranque do dispositivo.

« 0 pedal estd premido depois
de recuperar de um erro.

« Confirme a regulagdo premindo o botao.
« Solte e prima novamente o pedal.
« Solte e prima novamente o pedal.

Transicao de uma etapa a
baixa velocidade para uma a
alta velocidade

Indicador de velocidade inter-
mitente.

O utilizador passa de uma etapa
a baixa velocidade para uma a
alta velocidade (= 100 rpm) no
modo Implantologia.

Nenhuma agao necessaria, o aviso desaparece
apods 2 segundos.

Motor blogqueado

0 motor fica blogueado durante
mais de 2 segundos. A alimenta-
¢do do motor é cortada, para evi-

Solte o pedal, desbloqueie a broca e prima nova-
mente o pedal.

_— tar o sobreaguecimento.
Pedal nao ligado Oopjt?j; ndo esta ligado ao dis- Ligue o pedal ao dispositivo.
s =5 posive:
- . 1. Confirme o erro.
0 motor nao esta correta- ) )
A ) . . 2. Ligue ou volte a ligar o cabo do motor.
_ mente ligado ao dispositivo. . - )
Motor nao ligado , 3. Prima o botao rotativo.
0 hardware do motor esta L : .
s S~ 4. Se o problema persistir, contacte a Bien-Air

danificado.

Dental SA.




11.2 Erro de funcionamento do aparelho

Descrigao do erro Origem do erro Quando Acao

ERRO 1
ERRO 2
ERRO 3

ERRO 4
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FIG. 1

12 Manutencao

/\ ATENGAO

Utilize apenas produtos de manutengao e pegas originais da
Bien-Air Dental ou recomendados pela Bien-Air Dental. A
utilizagao de outros produtos ou pecgas pode provocar defeitos de
funcionamento e/ou a anulagao da garantia.

12.1 Manutencao

Nunca desmonte o dispositivo. Para quaisquer modificagoes e
reparacoes, recomendamos-lhe que contacte o seu fornecedor
regular ou a Bien-Air Dental SA diretamente.

Nota 1

12.2 Limpeza e desinfecao

FIG. 1

» Desinfete as superficies da unidade Chiropro Plus 3 Gen e
do pedal, esfregando suavemente com um pano limpo
embebido num produto adequado (por exemplo, Spraynet
da Bien-Air Dental ou alcool isopropilico, durante 15 s,
aproximadamente).

+ Retire o botao (1) e esterilize-o em autoclave de classe B, a
135 °C.

Nota 2

» Nao mergulhe em solugao desinfetante.

» Nao estd preconizado para banho de ultrassons.

» Utilize um novo tubo de irrigagao esterilizado para cada
paciente.

« Utilize uma nova pelicula de protecao esterilizada para cada
paciente.

12.3 Importante

Para a manutengao: ... Consulte as instrucoes de utilizagao
Micromotor MX=i LED ....cccoovveiiiieceecc, REF 2100245
Cabo para micromotor. ..o, REF 2100163
Contra-angulo CA 20:1 L, lUZ oo, REF 2100209
Contra-angulo CA 20:1 L Micro-Series, luz........... REF 2100209

Contra-angulo CA 20:1 L KM, lUZ ..o, REF 2100209
Contra-angulo CA 20:1 L KM Micro-Series, luz.... REF 2100209
Contra-angulo EV0.15 1:5 L Micro-Series, luz ... REF 2100294

Contra-angulo EVO.15 1:5 L, lUZ oo REF 2100294
Contra-angulo CA 1:5 L Micro-Series, luz............. REF 2100294
Contra-angulo CA 1:5 L, lUZuooovviiviviiicics REF 2100294
Contra-angulo CA 1:5 s ... REF 2100294
Contra-angulo CA 1:2.5 L Micro-Series, luz ......... REF 2100337
Pecademaoreta 1:1 .o ... REF 2100046
Pecade maoreta 1:2 .o REF 2100103



FIG. 2

12.4 Substituicao de fusiveis

A. Desligue a unidade Chiropro Plus 3 Gen.
B. Desligue o cabo de alimentagao.

/\ ATENCAO

0 cabo de alimentagdo tem de ser desligado, no minimo, 10
segundos antes de abrir a caixa de fusiveis.

FIG. 2
C. Retire a caixa de fusiveis (1) com uma chave de fendas.

FIG. 3

D. Substitua os fusiveis (2) por fusiveis novos e volte a colocar a
caixa de fusiveis (1) na devida posicao.

N\ ATENCAO
Utilize apenas fusiveis T4.0AH 250 VCA REF 1307312-010.

FIG. 3
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13 Informacgoes gerais e garantia

13.1 Informacgodes gerais

O dispositivo tem de ser utilizado por profissionais qualificados,
de acordo com as disposicoes legais em vigor relativas a
seguranca e saude no trabalho, com as medidas de prevencao de
acidentes e com as presentes instrugoes de utilizagdao. Em
conformidade com estes requisitos, os operadores:

» devem utilizar exclusivamente dispositivos que estejam em
perfeito estado de funcionamento; em caso de
funcionamento irregular, vibragao excessiva, aquecimento
anormal ou outros sinais que possam indicar uma anomalia
do dispositivo, o trabalho tem de ser parado de imediato;
neste caso, contacte um centro de reparagao autorizado
pela Bien-Air Dental SA;

» devem assegurar que o dispositivo é utilizado apenas para a
finalidade preconizada, que se protegem a si préprios, bem
como 0s seus pacientes e terceiros, contra qualquer perigo.

13.2 Termos de garantia

A Bien-Air Dental SA confere ao utilizador uma garantia contra
qualquer defeito funcional, material ou de produgao.

0 dispositivo esta coberto por esta garantia, a contar da data de
faturagao, durante:
* 12 meses, para o tubo;

* 24 meses, para a unidade Chiropro Plus 3" Gen e o CA 20:1
L Micro-Series;
» 36 meses para o micromotor MX-i LED.

Em caso de pedido justificado, a Bien-Air Dental SA ou o respetivo
representante autorizado honrard as obrigacoes da empresa nos
termos da garantia, reparando ou substituindo o produto
gratuitamente.

Quaisquer outros pedidos, independentemente da sua natureza,
em particular pedidos de indemnizagao e de juros, estao
excluidos.

A Bien-Air Dental SA estd isenta de qualquer responsabilidade
por danos, e pelas respetivas consequéncias, resultantes de:
» desgaste excessivo
« utilizagao inadequada
* nao observancia das instrucoes de instalacao,
funcionamento e manutencao
 influéncias quimicas, elétricas ou eletroliticas invulgares
 ligacoes incorretas, independentemente de se tratarem de
ligagoes de ar, 4gua ou eletricidade.

A garantia ndo abrange condutores de luz flexiveis tipo "fibra
otica” ou quaisquer pecgas produzidas em materiais sintéticos.

A garantia considera-se nula se os danos e as respetivas
consequéncias se deverem a utilizacao incorreta do produto ou a
alteracoes efetuadas no mesmo por individuos nao autorizados
pela Bien-Air Dental SA.

Os pedidos efetuados ao abrigo da garantia sdé serao
considerados mediante apresentagao, juntamente com o produto,
da fatura ou da guia de remessa, na qual a data de aquisicao, a
referéncia do produto e o n.° de série devem estar claramente
indicados.

Consulte os Termos e Condicoes de Venda Gerais em
www.bienair.com.
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1 CumBonbl

1.1 YcnosHble 0603Ha4eHus ansa yctpounctea Chiropro Plus 3" Gen

Cumeon

C€

0123

Onucanwne

MapkupoBka CE ¢ naeHTUUKaLMOHHLIM HOME-
POM YMOMHOMOY€EHHOrO opraHa.

Cumson

Onuncanune

MNepepabaTtbiBaeMble MaTepuarnsi.

O

[MaBHbIN BbIKIKOYATEND — MUTAHNE OTKITHOYEHO.

PasfenbHblii c6op OTXOLOB 3MEKTPUYECKOro U
3MNeKTPOHHOTO 06opyAOBaHUS.

[MaBHbIN BbIKNOYaTENb — MUTAHUE BKIMIOYEHO.

MpoussoauTens.

Mpenoxpanutens @ 5 x 20 Mm.

MNonceeTka.

g
-

[MepemMeHHbIN ToK.

SByKOBbIe yBegoMneHus.

PagnoyactoTHoe ycTporicTso (BOnm3n obopyano-
BaHMWsl, 0603Ha4YEHHOrO AaHHbIM CUMBOIIOM,
MOTyT BO3HUKaTb NMOMEXM).

P VOREIHN®

BHumanune: ®epnepanbHbin 3akoH (CLLUA) paspe-
LIaeT NpoAaxy AaHHOro 06opyLoBaHMS TOMBKO
OVNNOMUPOBaHHBIM MEAULIMHCKUM paboTHMKaM
WK MO MX 3aKasy.

BHUMAHWE! O6paTntech k CONpOBOANTENBHOM
[OKyMeHTaLumu.

ConepXuT MHCTPYKLUIO, KOTOPYIO crieayeT
BbIMOMHATL MO NpUYMHam 6e3onacHoOCTy.

o

O
¥~ -/
@

us

Mapkmposka CSA — coOTBETCTBYET CTaHAapTam
CLUA n KaHagbl.

O6paTtutech K CONPOBOANTENBHON AOKYMEHTa-
unn (www.bienair.com/ifu).

g

CepuiHbIN HOMeEp.

ApTukyn.

1.2 YcnoBHble 0603Ha4YeHUs ansa npuHaanexHocTen K yctponctry Chiropro Plus 3 Gen

Cumeon

C€

0123

Onucanwne

MapkupoBka CE ¢ naeHTMdUKaLMOHHLIM HOME-
POM YMOMHOMOY€EHHOrO opraHa.

Cumson

Onuncanne

TepmMmunyeckas ge3nHpeKLms.

[laTta ncreyeHuns cpoka rogHoCTu.

MepepabaTbiBaeMble MaTepuansi.

[MoBTOPHOE MCMNoOMNb30BaHME He ponyckaeTca.

>4 ®© [

PasfenbHblii c6op OTXOLOB 3MEKTPUYECKOro U
3NeKTPOHHOro 06GopyaOBaHUS.

TERILE[EO]

CTepmnmsau,ml OKUCbIO 3TUneHa.

=
—_—
-~
o

(2]

CTepunusaums B aBToknaBe 40 onpeaesieHHon
Temneparypbl.

OnekTpobesonacHocTb. Paboyasi yacTb Tvna B.

MpoussoguTens.

g ] @

ApTumkyn.

¢ K|

CepuiHbIN HOMeEp.




2 OnucaHne, obnactb NPUMEHEHUSA U

TeEPMUNHOITIOINA

2.1 OnucaHue

HactonbHbIi npubop Ans CTOMATONoOrUM C  3NEKTPOHHBIM
ynpaBneHnem obecnevmBaeTr paboTy CTOMaTONOrM4eckoro
HaKOHeYHMKa C nomMowbio Mukpomotopa MX-i LED c¢
BapbUpyeMbIM YMCIIOM 060POTOB, perynupyembsiM C NMOMOLLbIO
neganv.

MepucTansTnyecknin HacoC NogaeT YUCTbIN PU3NONOTNYECKNI
pacTBOp Yepes O4HOPAa30BYO MPPUTaLMOHHYIO TPYOKY.
XKK-gucnnen  wmcnonb3yetca  Ans npocMoTpa
napameTpoB 1 ynpaBieHUs UMU.

pabounx

2.2 HasHauyeHune

[aHHoe oGopynosaHVle npegHasdHa4eHo OnAa MCnoJjib3oBaHUA
cTomartonoraMmm n Xxmpypramm B CToMaTosiorm4eCKmnx KrinmHUKax
N CTOMATONIONMM4YeCKNnX oTAeneHnAax CtaunoHapHbIX ne4ebHbIX

yupexgeHun.  YctpowctBo  Chiropro  Plus 34 Gen
npegHasHavYeHo  Ang  ynpaeneHusi  CTOMAaTtorornyeckum
MUKPOMOTOPOM, KOTOPbIN NCMOMb3YeTCsl B CTOMATONOMMYeCKO
XUPYprum v umnnadtonoruum. Jlioboe gpyroe Mcnonb3oBaHue,
oTnuMyatoleecsas OT YKasaHHOrO B [AaHHOM  [OOKYMEHTe,
3anpeLweHo 1 MOXeT ObITb ornacHo. Cuctema COOTBETCTBYET
BCeW TeKyLlen HOpMaTMBHON AOKYMeHTauuy no MeguumHCKUM
n3aenusm.

[onyctnmas anekTpoMarHutHas obcTaHoBKka (Mo cTaHaapTy
IEC 60601-1-2, usganve 4.0) — cneumanbHble MEAWULMUHCKNE
yUpexaeHus.

2.3 TepMuHONOIMA N CCbINKN Ha

Y100bI

coaepiKkaHume rrnaBbl

A, B, Cwuap.
TekcT noa yka3aHHOM OyKBOW OMMCbLIBAET npouenypy,
KOTOpYI0 HEOGXOAMMO BbIMOMHATE MO LWaram.

¢

O06o03HavaeT pesynerat npowuenypsbl.

(1), (2), (3) n gp.

Lindpbl B TekcTe ccbinawTcss Ha COOTBETCTBYHOLLME
0603Ha4YeHNs1 Ha pUCyHKaXx.

OK (fQa), Settings (Hacmpoltiku) v op.

TeKkCT, BbIAENEHHbI KYpCMBOM U XKMPHBIM  LUPUATOM,
0b03Ha4yaeT Takvue 3nemMeHTbl OKHa, KakK KHOMKW, MEHHO,
MYHKTbl MEHI0, 00racTu OKHa, 3Ha4yeHusl napameTpos,
Nons 1 Ha3BaHWsi CaMUX OKOH.

YNpoCTUTL BOCTPUATUE WHDOPMaUMK, B [AaHHOM

PYyKOBOACTBE UCMOJIb3YETCA crneanyrouwaa TepMUHONOrna:

BpalwieHne «no 4vacoson o6o3HavaeTcs
cokpatteHnem «CWy;
BpallueHvne «npoTuB 4acoBOW CTpenku» o0b6o3HavaeTcs

cokpawieHnem « CCWy;

cTpenke»

BpaweHne  mukpomoTopa  Bnepen — 06o3HavaeTcs
cokpaweHnem «FWDy;
BpaweHne MUKpOMOTOpa Hasag o6o3HavaeTcs

cokpalleHnem «REV»;

YacToTa BpalleHus moTopa, usmepsioLlasacs B oboporax
B MUHYTY, 0603Ha4YaeTcs cokpalleHnem «rpmy (06/MuH);
KpyTawWwuin MOMEHT, U3MEpPSALWUINCA B HbIOTOHaxX Ha
caHTumeTp, obo3HayaeTcs cokpalleHmem «Ncm» (Hewm);
Brnok ynpaBneHus MuKpomoTOpoMm 06O3Ha4aeTca Kak
«DMX».

MmnnanTonorna n xupyprus obosHavatotcs kak «IM» u
«SR».
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3 lNpenynpexgeHna n mepbl NpeaocTo-
POXXHOCTW

A\ BHUMAHUE

B aBapuiiHbIX Cryyasix criegyer OTKIOYUTb YCTPOMCTBO OT
CeTW, BblHYB BUJIKY U3 pO3eTkU. B cBA3M ¢ aTMM poseTka
[OMKHA HAXOAUTLCS B NIErko4oCTYNHOM MecTe.

A\ BHUMAHUE

Hukorga He coeguHsAWTE HAKOHEYHUK C  paboTarowmm
MukpomoTtopom MX-i LED.

/A BHUMAHUE
JTo6as mogmdmkaumsa ycTporicTBa CTPOro 3anpeLleHa.

/A NPEQYNPEXOEHWE

[laHHOe yCTpOWCTBO He MpeaHasHayeHo Ans UCMOoNb30BaHUs
BO B3pbIBOOMNACHOW cpefie (HapKoTuyeckuii ras).

A\ NPEAYNPEXOEHUE

He nblTantecb OTKPbITb YCTPOMCTBO, MNOAKIIOYEHHOE K
3MEeKTPONUTaHNIO.

Pvick nopaxeHns anekTpu4eckum TOKOM.

A\ BHUMAHUE

MapameTpsbl, coaepalumecs B CTOMaTOMNOrMYECKMX
npouenypax, UMetT TOMNbKO CnpaBOYHbI xapakTep. KomnaHus
Bien-Air Dental SA He HeceT OTBETCTBEHHOCTU 3a HUX.

/A BHUMAHUE
MaumeHT He JormkeH OoTparmBaThCs OO YCTPOWCTBA.

A\ BHUMAHUE

He npukacantecb OOHOBPEMEHHO K MaLMEHTY M Hacocy unm
KOHTaKTaM pasbema.

A\ BHUMAHUE

Mepen BKMOYEHMEM YCTpoMCTBaA y6eamTech, YTO Mo HAM HeT
BOAbI.

/A BHUMAHUE

Mepepn vicnonb3oBaHMem ybeanTech, YTO BCE pa3beMbl Cyxue.
Y6eantecb B OTCYTCTBUM OCTATKOB Briary Nocrie O4NCTKU.

/A NPEQYNPEXOEHWE

Bo  wusbexaHve  nopaxeHus  ANEKTPUYECKMM  TOKOM
nogkmnioyanTe faHHOe M3Aenue TOMbKO K 3NEeKTPopo3eTke C
3aLUMTHBIM 3a3eMMEHNEM.
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4 OnucaHme

4.1 O6wwme ceegeHus o cucteme Chiropro Plus 3" Gen

Y v5e &b

n L1717
L0417

RUS

Puc. 1
(1) Kpbllwka nepucTansTnyeckoro Hacoca (10) KHonka gns 3anycka/ocTaHOBKW Uppurauum
(2) LWTekepHbIi pasbem Ans neganm (11) HoxHoe ynpaBneHve gyHKUMEN U3MEHEHWS HanpaBneHns
(3) Mapkuposka BpaLeHns mukpomotopa MX-i LED
(4) OepxaTenb Ans wratnea (12) MporpammHas kHomka Ans nepexoda K creaylowemy
(5) TmaBHbIV BbIKNOYaTEND aTany npoueaypbl
(6) Briok npenoxpaHuTenen (13) 3anyck moTopa
(7) Bnok coeguHeHus cetu (14) Pasbem mukpomoTtopa MX-i LED
(8) Pasbem ons nogknoveHUs 3alUTHOrO 3a3eMIieHus (15) Pyyka ynpasneHus
(9)  MukpomoTop MX-i LED (16) XKK-akpaH ynpasneHus
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4.2 KomMnnekTbl NOCTaBKU

KomnnekT Chiropro Plus 3rd Gen, apt. 1700710-001

HaumeHoBaHune

Yetpoiicteo Chiropro Plus 3™ Gen (1 wr.)

1600994-001

MwukpomoTtop MX-i LED (1 wr.)

1600755-001

3-x KHono4Has negans (1 wT.)

1600631-001

HanveHoBaHue ApTukyn

CuctemHbin kabenb 3P ansa Lseniyapun
ANviHOM 2 M (1 wT.)

1300065-001

Komnnekt Chiropro Plus 3™ Gen KM CA 20:1L, apT.

1700738-001

HaumeHoBaHue

ApTukyn

Komnnekt Chiropro Plus 34 Gen KM (1 wT.)

1700739-001

Kabenb MX-i LED (2 m) (1 wr.)

1601069-001

CrepunbHag 3awmTHas nneHka (2 wr.)

1502329-002

YnakoBka n3 5 ogHOpPasoBbIX CTEPUTbHBIX
MpPUraLMoHHbIX TPYBGOK

1500984-005

YnakoBka 13 10 3aXMMOB Anst KpENnsieHus cTe-
PWIBHOWM UppUralumMoHHON TpyBKKM k kabento

1307727-010

LWTaTtme ans 6yTeinu ¢ pacteopom (1 wr.)

1303393-001

Onopa HakoHevHuka (1 wrT.)

1301575-001

CuctemHbin kabenb 3P ansa CLUA/A3umn
AnvHOM 2 m (1 wT.)

1300067-001

CuctemMHbIn kabenb 3P ansa EBponbl Anu-
HoM 2,5 M (1 wT.)

1300066-001

CuctemHbin kabenb 3P ang Leenuapun
AnuHon 2 m (1 wr.)

1300065-001

KomnnekT Chiropro Plus 3'd Gen CA 20:1L, apt. 1700709-

001

HanmeHoBaHue ApTukyn

Komnnekt Chiropro Plus 3 Gen (1 wT.)

1700710-001

Yrnosow HakoHe4yHuk CA 20:1 L Micro-
Series (noaceeTka) (1 W)

1600692-001

KomnnekT Chiropro Plus 3'd Gen CA 1:2.5L, apt. 1700751-

001

HanmeHoBaHue ApTuKyn

KomnnekT Chiropro Plus 3™ Gen (1 wr.)

1700710-001

Yrnosow HakoHe4Huk CA 20:1 L KM
Micro-Series (nogcseTka)

1600786-001

4.3 Onuuun

HaumeHoBaHue

3-X KHOMoYHas negarnb

ApTukyn
1600631-001

MwukpomoTtop MX-i LED

1600755-001

Yrnosoi HakoHe4yHuK CA 20:1 L KM
Micro-Series (noacsetka)

1600786-001

YrnoBoii HakoHeuHrk CA 20:1 L KM (noacsetka)

1600785-001

Yrnoeow HakoHe4yHuk CA 20:1 L
Micro-Series (noacsetka)

1600692-001

Yrnoeow HakoHeuHuk CA 20:1 L (nogceetka)

1600598-001

Yrnosow HakoHe4Huk CA EVO.15 1:5 L
Micro-Series (nogcseTka)

1600940-001

YrnoBoii HakoHe4Huk CA EVO.15 1:5 L (nog-
cBeTka)

1600941-001

Yrnosow HakoHe4Huk CA 1:5 L
Micro-Series (nogcseTka)

1600690-001

Yrnoson HakoHevHuk CA 1:5 L (nogcsetka)

1600386-001

Yrnosow HakoHe4Huk CA 1:5

1600325-001

YrnoBow HakoHe4yHuk CA 1:2.5 L
Micro-Series (noacsetka)

1601055-001

Mpsimon HakoHe4Huk PM 1:1

1600052-001

Yrnoson HakoHe4yHuk CA 1:2.5 L
Micro-Series (noacsetka) (1 Wwr.)

1601055-001

KomnnekT Chiropro Plus 3" Gen KM, apt. 1700739-001

HaumeHoBaHue

YeTporicTeo Chiropro Plus 3™ Gen (1 wr.)

1600994-001

MwukpomoTtop MX-i LED (1 wr.)

1600755-001

3-x KHono4Has neganb (1 wT.)

1600631-001

Kabenb MX-i LED (2 m) (1 wr.)

1601069-001

CrepwnbHag 3awmuTHas nneHka (2 wr.)

1502329-002

YnakoBka 13 10 0ogHOPa30BbIX CTEPUITbHbIX
nppuraumoHHeix Tpybok KupiHepa/Meiepa

1501635-010

Ynakoska 13 10 3aXXMMOB 4115 KpenneHus cTe-
PWIBHOWM MppUraumMoHHON TpybKKM k kabento

1307727-010

Lratus anga 6yTeinu ¢ pacteopom (1 wwT.)

1303393-001

Onopa HakoHe4Huka (1 wT.)

1301575-001

CuctemHbin kabenb 3P ana CLUA/A3un
AnvHOM 2 m (1 wT.)

1300067-001

CucTtemHbii kabenb 3P ans EBponbl Anu-
HoM 2,5 ™M (1 wT.)

1300066-001

Mpsimont HakoHeYHuK PM 1:2

1600436-001

CrepuvnbHasg 3awWwmutHas nneHka (2 wr.)

1502329-002

CrepunbHasi Hacagka Bur Guard B kopobke
no 100 wTyk

1501317-100

YnakoBka 13 10 04HOPa30BbIX CTEPUIbHBIX
MPPUraumoHHbIX TPyOok 3,5 M

1501738-010

YnakoBka 13 10 ogHOPa30oBbIX CTEPUIIbHbLIX
nppuraumoHHbix Tpyb6ok KupHepa/Meiiepa

1501635-010

CbeMHbIVi UPPUraLNOHHbIA KOMMIEKT KOH-
ctpykuun KupwiHepa/Mewepa ana CA 20:1
L KM n CA 20:1 L KM Micro-Series, Bknto-
Yatowmn 10 konew n 10 Tpybok

1501621-010

YnakoBka 13 10 04HOPa30BbLIX CTEPUIIBbHbIX
MPppUraumoHHbIX TPYOOK

1500984-010

LWtatne gnsa 6yTbinn ¢ pacTtBOpoM

1303393-001

Onopa HakoHe4HuKa

1301575-001

KaGenb MX-i LED (2 m)

1601069-001

CuctemHbin kabenb 3P ana CLUA/A3um
OTMHON 2 M

1300067-001

CucteMHbIn kabenb 3P ansa EBponbl anu-
HOM 2,5 M

1300066-001




HanmeHoBaHue ApTuKyn

CVICTEI\VIIHbIVI kabenb 3P ans Leenuapuu 1300065-001
OMUHOM 2 M

YnakoBka 13 10 3axMMOB Ansl KpenseHus cre-

o - 1307727-010
PUNbHOI MppUraLMoHHOM Tpy6ku K kabento

YnakoBka 13 10 npegoxpanutenen T4.0AH
250 B nepem. Toka ¢ BbICOKOW OTKIKO4ato-
Len cnocobHOCThLIO

Pyuka 1307031-001

1307312-010

4.4 TexHn4eckne xapakTepUcTuKn

Paawmepb! [1 x LU x B

Yctporicto Chiropro Plus 3dGen...... 240 x 240 x 102 mm
Yctponcteo Chiropro Plus 3 Gen (co wratneom)240 x 240 x
482 mm

MeAaNb...ceiiiiiiiieeeeeeee e 200 x 180 x 54 mm
Mepanb (C PYKOATKOM)....ccovuveercureeeeneenn 200 x 180 x 144 mm
Kabenb moTopa (apt. 1601069)............ annHa 2,0 m
Kabenb Nefanyl .........oeeeeeeeeeeeeeeeeeeeene, anvHa 2,9 m
MwukpomoTtop MX-i LED ..........ccccnee. 23 x91 Mm

Mepanb sBnseTcsa BogocTovikon (IP X8 B cootBetcTBum ¢ IEC 60529).
Bec

[1AANB. .. 830r

LUTATUB ..o 115r

KOBEIB v 1051

MukpomoTop MX-i LED ......ccveeviiinnee 115r

dneKkTpuyeckue xapakTepucTuKn

HaMPSOKEHNE ... 100-240 B nepem. Toka
L = o (0 £= N, 50-60 Iy,

Pa6oune napameTpbl

Perynupyembliii guanasoH YacTtoTbl BpalleHns100-40000 o6/MuH
Makc. KpyTALLUMN MOMEHT ......ecveveennnen. 80 Hem

BHelwwHue ycnoBus

BHelUHWe Paboune TpaHcnopTupoBska 1
CIoBuA XpaHeHune
: (makc. 15 Hepenb)
OT+5°C
0 OT-25°C (-13 °F) o
Temnepatypa (41°F) po 00 5(8 5 ) A
+35 °C (95 °F)
OTHocuTenbHas
BaXHOCTb Ot 30 % no . .
(BKntoyas 80 % OT 10 % Ao 100 %
KOHAeHcaLwio)
ATMOCDEPHOS 700 1060 Mla 500-1060 rfla
faBneHue
A\ BHUMAHME

He wcnonbaynte Chiropro Plus 39 Gen 3a npegenamm
AvanasoHa pabounx Temneparyp.

Knaccudmkauma

Knacc lla B cootBetctBuM c [LOupektuBon 93/42/EEC o
MEeONLIMHCKUX N3OENUSX.

Knacc anekTpuyeckon nsonsauum

Knacc | B cootBetcTtBum IEC 60601-1 (yCTpOMCTBO MMEET 3alnTy
OT MOPaXEHUs1 ANEKTPUYECKM TOKOM).

A\ BHUMAHUE

K akcnnyatauun
cneuuanucTbl.

YCTpOVICTBa gonyckarTca TONbKO

Mpunararowmecs 3anacHble yacTtu (B cooTBeTcTBUM € IEC

60601-1):

Mwukpomotop MX-i LED .......ccccoeeiinneee. ApT. 1600755-001
CA20:T L ApT. 1600598-001
CA 20:1 L Micro-Series.........ccouvveeennee ApT. 1600692-001
CA20:TLKM. .ot ApT. 1600785-001
CA 20:1 L KM Micro-Series.................. ApT. 1600786-001
CA EVO.15 1:5 L Micro-Series ............ ApT. 1600940-001
CAEVO.15 1:5 L ApT. 1600941-001
CA 1:5 L Micro-Series...........ccoeveeeeune ApTt. 1600690-001
CATEL e ApT. 1600386-001
CA TS e ApT. 1600325-001
CA 1:2.5 L Micro-Series..........ccccevveene ApT. 1601055-001
Mpsimon HakoHeuHnk PM 1:1................ Apt. 1600052-001
MpsaAmon HakoHeyHnk PM 1:2................ ApT. 1600436-001
VMppuraumoHHbIE TPYOKM........cceeeeeee. Apt. 1500984-010
WppuraumoHHbie Tpyoku KM ............... Apt. 1501635-010

CTeneHb 3aWUThbl OT NPOHUKHOBEHUA 3arpA3HeHUNn

IP 41 (3awwmTa OT nonagaHus Yyactuy guametpom 6ornee 1 Mm
1 BEPTMKANbHO NajarLwmnx Kkanenb Boabl).

MamaTtb

CoxpaHeHne B namsATM 5 HacTpoek AN 3TanoB, BKIo4as
perynupoBKy — pexuma, 4acToTbl BpalleHus, KpyTsLlero
MOMEHTa, HanpaefeHus BpalleHusi, OYHKUMM uppuraummn u
nepenaTtovyHoOro  OTHOLUEHMSI  YIIIOBOrO  HAKOHEYHMKa  Ansi
Ka)kgoro atana.

A3bikn

AHITINACKNIA.

LTaTuB ansa dnakoHa ¢ (oU3MONOrMyeckum pacTBOpom
HepxaBetowlas ctanb.

MepucTansTyecknin Hacoc

[Mpon3BoouTENbHOCTL Hacoca.............. 30-150 mn/MuH

(5 ypoBHen)
LLInaHr Ans HACOCA.........ccevvveeeeeeieees HapyxHbii & 5,60 mm
............................................................. BHyTpeHHUin & 2,40 Mm
TOMNLMNHA CTEHOK ... 1,60 Mm

MpepHa3HavyeHo ANs UCNONMb30BaHUSA C:

CM. MHCTPYKLUM MO UCMONb30BaHUIO
MwukpomoTop MX-i LED ... ApT. 2100245
KabenbMX-i LED.......cccccccooviiiiieceeeiee e ApTt. 2100163
Yrnoeow HakoHeuHuk CA 20:1 L ¢ nogceeTkon ApT. 2100209
YrnoBoi HakoHe4yHuk CA 20:1 L

Micro-Series ¢ NOACBETKOM .........cccvvveeerverennnee. ApT. 2100209
Yrnosoi HakoHe4yHuK CA 20:1 L KM ¢

MOLCBETKOM ..evveieeeteeeiieee ettt ApT. 2100209
Yrnosow HakoHe4yHuk CA 20:1 L KM

Micro-Series ¢ NOACBETKOM .......cccevvuuueeeaaeeeaenns ApTt. 2100209
Yrnoeow HakoHeyHuk CA EVO.151:5 L

Micro-Series ¢ NOACBETKOM .........ccvvvvveneeeeeeeenns ApT. 2100294
Yrnoeow HakoHe4Huk CA EVO.15 1:5 L

C MOACBETKOM. ...t iiieee et ete e ApT. 2100294
Yrnosow HakoHe4yHuKk CA 1:5 L

Micro-Series ¢ NOACBETKOM .......cccevvuuueeeaeeeeaenns ApTt. 2100294
Yrnoeow HakoHeuHuk CA 1:5 L ¢ nogceeTkon ..ApT. 2100294
YrnoBow HakOHEYHUK CA 1:5. ..., ApT. 2100294
Yrnosoi HakoHe4yHuK CA 1:2.5 L

Micro-Series ¢ NOACBETKOM .........ccovvveeenverennnne. ApT. 2100337
MpsaAMon HakoHeYHNK PM 1:1 e ApT. 2100046
[MpsiMon HaKOHEYHUK PM 1:2.......oiiiiiiiiieieee. Apt. 2100103
/A BHUMAHUE

Mcnonb3oBaHne CUCTEMbl C  OPYrUMW  HaKOHEYHVKamu,
MoTOpamMu Unu kabensMmn He ofoBpeHo/He cepTUULIMPOBAHO
(3HAYEHMs1 YacTOTbl BpaLLEHUS U KPYTSLLEro MOMEHTA B 3TOM
crny4ae He rapaHTupyroTCcs).

Kogbl owin60oK n ycTpaHeHUe HeucrnpaBHOCTEN

Cm. enasy  “11  Kodbi  owubok U

~ 7

HeucripasHocmel” Ha cmp. 200.

ycmpaHeHue
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4.5 3awwuTa oKpyXxatoLlen cpeabl n
NHopMaLMs No yTunmnsaumm

YTunusaumsi u/unu BTOpuuyHas nepepaboTka MaTepuanos
[OMKHbI MPOBOAWUTLCS B COOTBETCTBUM C  [eiCTBYIOLUM
3aKOHOAATENBLCTBOM.

X

ObecneybTe pasgenbHbil cOOp OTXOL4OB 3MEKTPUYECKOTO U
3MeKTPOHHOro 0bopyaoBaHMsA, a Takke BCrnoMoraTerbHbIX
YCTPOWCTB AN nocneaytoLlen nepepaboTku.

OnekTpuyeckoe U  3NeKTPOHHOe obopydoBaHMe — MOXeT
codepxaTb oOnacHble BeLlecTBa, KOTOpble NpeAcTaBnsloT
yrpody [Ans 3A0pOBbS YernoBeka W OKpyXatlolen cpegbl.
Monb3oBaTenb 0b6A3aH BO3BPaTUTL YCTPOMCTBO NpoAdaBLy Unn
nepegaTb €ro HenocpedcTBEHHO B opraHu3auuio, kotopas
ohuumanbHO YNonHOMOYeHa OCYLUECTBAATb YTUNM3auuio U
BTOPWUYHYIO nepepaboTKy [AaHHoro Twuna obopyaoBaHUs
(OvpekTtnea 2002/96/EC).

4.6 JnekTpomarHMTHas COBMECTMMOCTb
(TexHu4eckoe onncaHme)

4.6.1 Mepbl NpeaoCTOPOXHOCTHU

[laHHOEe 3MeKTPOHHOE YCTPOMCTBO yrNpaBrneHnst COOTBETCTBYET
TpeboBaHnsaM anekTpobesonacHOCTU cornacHo ctaHaapty IEC
60601-1, nsgaHune 3.1, a Takke AENCTBYHOLLMM TpeboBaHUAM K
3MNeKTPOMarHMTHOM COBMECTUMOCTU cornacHo ctaHaapty IEC
60601-1-2, 4-e nspgaHue.

/A BHUMAHMUE!

[aHHOe MeauUMHCKoe u3fenue [OOMKHO UCMonb30BaThCs
KBanuuUMpOBaHHbIMM CneumManMcTamm B COOTBETCTBUM C
TpeboBaHNAMY OENCTBYHOLLEro 3akoHoAATENbCTBA MO OXpaHe
TpyAa U TeXHUKU 6630I'IaCHOCTVI, a TakKXe B COOTBEeTCTBUU C
TpeboBaHNsIMU [OaHHOTO PYKOBOACTBA MO 3Kcnnyatauuun. B
COOTBETCTBUM C YKasaHHbIMW TpeboBaHUsSIMM Monb3oBaTelb
06s13aH:

* Ncnonb3oBaTb  TONMbKO Te  YCTPOWCTBA, KOTOpbIE
HaxodsTCA B MCNPaBHOM paboyeM COCTOSTHUM.
* Wcnomb3oBaTb  yCTPOWCTBO  MCKIOYUTENBHO MO  €ro

npAMOMY Ha3Ha4YeHUo.
* He [onyCckaTb KOHTaKTa C XUOKOCTAMU.

4.6.2 WHdpopmauus no anekTpoMarHMTHOM
COBMECTUMOCTHU

/A BHUMAHUE!

Cwctema Chiropro Plus 3™ Gen cooteetcTByeT Tpe6oBaHUsM
OMC cornacHo IEC 60601-1-2. Pagnonepenatynku, COTOBblEe
TenedoHbl M T. 4. He [OIKHbl  UCMonb3oBaTbCA B
HernocpeacTBeHHOW GNMM30CTU OT U3JENUs, Tak Kak 3TO MOXET
oTpuuaTtenbHO ckasaTbCA Ha ero pabote. Wsgenve He
npegHasHavyeHo Ans UCMONb30BaHUS B HEMOCPEACTBEHHOW
6nunsoctn oT BbICOKOYaCTOTHOIO XMPYPru4ecKkoro
obopynoBaHusi, obopygoBaHUs Anst MarHUTHO-PE30HAHCHOM
Tomorpacoum M ApyrMx MNOAOOHbBIX YCTPOWCTB, ABNSHOLMXCS
CUIbHBIMY UCTOYHUKAMUW 3MEKTPOMAarHUTHbIX nomex. B nobom
cnyyae ybeauTech, YTO CBEPXY UNN PAAOM C M3OENUeM HeT
BbICOKOYaCTOTHbIX  kabenen. [lpy  HamuMuum  COMHEHWUWA
obpaLlanTecb K TEXHNYECKOMY CneumanucTy unm B KOMMaHuo
Bien-Air Dental SA.

MepeHocHoe BbICOKOYaCTOTHOE KOMMYHUWKaLIMOHHOE
obopynoBaHue (BkNovas nepudepuiiHble YyCTPOWCTBa, Takue
KaK aHTeHHble Kabenu u HapyXHble aHTEHHbl) [LOMKHO
MCNomb30BaTbCs Ha paccTosiHuM He MeHee 30 cm (12 AiiMoB)

oT nmobon yvactu cuctembl Chiropro Plus 3 Gen, Bkniovas
kabenu, ykasaHHble npoussBoauTenem. B npoTtuBHom cnydae
CYLLECTBYET  BEPOATHOCTb  CHMXEHUS  3hPEKTUBHOCTU
obopynoBaHus.

/A BHUMAHMUE!

Vcnonb3oBaHne NpuHaANeXHOCTEN, NepeaaTymMkoB 1 kabenen,
KPOMeE YKa3aHHbIX, 3a UCKMOYEHNEM NepeaaTymKkoB 1 kabenen,
noctaBnsAemMbix komnaHuen Bien-Air Dental SA B kayectBe
3anacHblX Yactel [Ansi BHYTPEHHUX KOMMOHEHTOB, MOXET
NPUBECTU K MOBLILUEHHOMY MarHUTHOMY W3MyYEeHU Unu
CHUKEHWNIO MOMEX03aLLMLLEHHOCTN CUCTEMBI.



4.6.3 SﬂeKTpOMaFHMTHaﬂ COBMECTUMOCTb — U3JNTy4YEeHNA U I'IOMeX0yCTOI7I‘-IVIBOCTb

YkaszaHua un AeKnapauua n3rotoeutesnia 0 COOTBEeTCTBUU — INTIEKTPOMArHUTHbIe N3nydeHus

Cuctema Chiropro Plus 3 Gen npegHasHadeHa Ans WUCNonb30BaHWUS B 3MEKTPOMarHUTHOM cpefe, XapakTepUCTUKM KOTOPOW
onucaHbl Hxe. MNokynaTtens unu nonb3oBatens cuctemMsl Chiropro Plus 3 Gen oBsizaH obecneunTb COOTBETCTBYIOLLME YCIOBUSA

aKcnnyatauun.

TecT Ha nany4eHve CooTBeTCTBME = AnekTpoMarHUTHas cpefa — PyKOBOACTBO

PagnovactotHoe nanyye-

Cuctema Chiropro Plus 39 Gen MCNOmMb3yeT PAgNoYacTOTHYIO SHEPTUIO TONbKO Ansi
paboTbl BHYTPEHHUX PYHKLMIA. [OSTOMY Takoe paamMo4acToTHOE U3NyYeHne ocTa-

IEC 61000-3-3

Mpynna 1
Hve, ctaHaapt CISPR 11 €TCs1 Ha OYeHb HU3KOM YPOBHE U He Bbi3blBaeT NoMex B paboTe yCTaHOBEHHOMO
pPAOOM 3MEKTPOHHOTO 060opYyAOBaHUS.
PaguoyacTtoTHOE nanyde-
A Y Knacc B
Hue, ctaHgapt CISPR 11
lapmoHuyeckne nsny4e- Knacc A Cuctema Chiropro Plus 3 Gen nogxoauT Ans MCMONb30BaHUS B MOBbLIX 30aHMsIX,
Husa IEC 61000-3-2 B TOM Y/CIE B XUIbIX 30aHUSIX U 30aHUAX, HAMPSAMYHO NOACOEAUHEHHbIX K HU3KO-
VBNyUGHAS BONSACTENG BOJILTHOW LIEMNY SNEeKTPONUTaHNS XUIbIX 30aHUNA.
CootBeT-
KoneGaHna HanpsKeHns
cTByeT

RUS
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Yka3aHuA n geknapaumsa U3rotoBUTeNsA 0 COOTBETCTBMU — INIEKTPOMarHUTHasi MoMexoycTonunBoCTb
Cuctema Chiropro Plus 3™ Gen npeaHasHaueHa [ANnsi MCMOMb30BAHUS! B 3MEKTPOMArHUTHON Cpeae, XapakTepUCTUKA KOTOpPOil
onucaHbl Hxe. MNokynartens unu none3osatens cuctemsl Chiropro Plus 3" Gen o6si3aH obecneunTsb COOTBETCTBYIOLLME YCIOBUA

JKcnnyaTauunn.

McnbiTaHme Ha

NMOMEXOYCTONYNBOCTb

YpOBEHb UCMbITaHWs Mo
craHgapty IEC 60601

YpoBEHL COOTBETCTBUS

OnekTpomarHuTHasi cpega
— PYKOBOACTBO

AnekTpocTaTnyeckuii pas-
psa (ESD)
IEC 61000-4-2

KOHTakKT 8 kB
BO34yx +2 kB
BOo3ayx +4 kB
BO3ayx 8 kB
BO3ayx 15 kB

KOHTakKT 8 kB
BO34yx +2 kB
BOo3ayx 4 kB
BO3ayXx 18 kB
BO3ayx 15 kB

[Non B nomelleHun, roe
YCTaHOBMEHO YCTPOW-
CTBO, [JOIMKEH ObITb N3ro-
TOBMEH U3 AepeBa,
OeToHa Unu kepammye-
ckon nnuTkn. Ecnn
NCMNOMNb3yeTCs CUHTETUYE-
CKOE HamnosibHOe MOoKpbI-
Te, OTHOCUTENbHas
BMNa)KHOCTb B NMoMeLLeHUn
[omKHa ObITb He MeHee
30 %.

BeicTpble anekTpuyeckme
nepexogHble npoueccol/
BCMIEecKn

IEC 61000-4-4

+2 kB onsa nuHWiA anekTponuta-
HYSA
+1 kB ons opyrvix nuHunia

+2 kB onsa nuHWiA anekTponuta-
HYSA
HenprumeHnmo

Pabouee cocTtosiHue anek-
TPOCETU LOSKHO COOTBET-
cTBOBaTb TpebOBaHUAM,
KOTOpble NpeabsBnsoTCS
K 3NEKTPOCETN KOMMeEpYe-
CKUX UNWN NeYebHbIX
YUPEXOEHNN.

Nmnynbc nepeHanpsixe-
HUSA
IEC 61000-4-5

10,5 kB npu anddepeHumans-
HOM pexume

+1 kB npn gudpepeHumansHom
pexume

+0,5 kB npu o6Liem pexume

11 kB npwn obem pexvve

12 kB npwn obem pexvve

10,5 kB npu anddepeHumans-
HOM pexunme

+1 kB npn audpepeHuymansHom
pexume

+0,5 kB npu o6Liem pexume

+1 kB npwn obwem pexvve

12 kB npwn obwem pexvve

Pabouee cocTosiHue anek-
TPOCETU OOIMKHO COOTBET-
CTBOBaTb TpeboBaHUSM,
KOTOpble NpeabsBnstoTCs
K 311EKTPOCETN KOMMepUe-
CKUX UM NeYebHbIX
YUYPEXOEHWNN.

MageHnsa HanpsikeHus,
KpaTKOBPEMEHHbIE OTKITHO-
YyeHusa 1 nepenagpi
HanpsKeHWs BXOAHOIo
nuTaHus

IEC 61000-4-11

0 % Ut ans 0,5 umkna, npm 0°,
45°,90°, 135°, 180°, 225°,270° n
315°

0 % Ut ans 1 uukna un
70 % Ut ana 25/30 uuknos npu
00

0 % Ut ona 250 uyuknos npu 0°

0 % Ut ans 0,5 umkna, npm 0°,
45°,90°, 135°, 180°, 225°,270° n
315°

0 % Ut ans 1 umkna un
70 % Ut ana 25/30 uuknos npu
OO

0 % Ut ona 250 uuknos npu 0°

Pabouee cocTosiHWe anek-
TPOCETW JOMKHO COOTBET-
cTBOBaTb TPebOBaHUAM,
KOTOpble NpeabABAAOTCS
K 9MeKTpOCeT! KOMMeEpYe-
CKMX UInn nevebHbIX
yupexaeHun. Ecnv none-
3o0BaTento TpebyeTcs
1cnonb3oBaTb CUCTEMY

Chiropro Plus 3" Gen
HenpepbIBHO MNpu nepe-
608X B CETU, peKOMeHAY-
eTcs nogkniovaTb

Chiropro Plus 3" Gen «k
UCTOYHMKY BGecnepeboli-
HOrO 3NEKTPOMUTAHUS NN
aKKyMynsTopy.

OneKkTpoMarHUTHbIe Nons
oT obopynoBaHus, pabo-
TaloLLEero Ha NPOMbILLIIEH-
How yacToTe (50/60 I'u)
IEC 61000-4-8

30 A/m

30 A/m

XapaKTepucTuKkmn anek-
TPOMarHUTHbIX None
MPOMbILLIIEHHON YacToTbl
[OMKHbI COOTBETCTBO-
BaTb TpeboBaHusAM,
npeabsBnsemMbiM K Mar-
HUTHbLIM MOSISIM B KOMMeEp-
YECKUX 1 nevebHbIx
YUPEXOEHUSIX.
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VcnbiTaHne Ha

no MeXOYCTOﬁH MBOCTb

KoHAOYKTUBHbIE MOMEXH,
HaBeLeHHbIe paamoya-
CTOTHBLIMM MOMAMMU

IEC 61000-4-6

YpoBEHb UCTIbITaHUS MO
ctangapty IEC 60601

3B ck3
0,15-80 MI'u

6 B ck3 B Ananasoxe ISM
0,15-80 MI'y

80 % AM npu 1 kl'y,

YpoBeHb COOTBETCTBUS

3B ck3
0,15-80 MI'u

6 B ck3 B AananasoHe ISM
0,15-80 MI'y

80 % AM npu 1 kl'y,

OneKTpoMarHUTHbIe Nons
N3ry4aemMbixX pagnmoBosH
IEC 61000-4-3

3 B/m
80 My — 2,7 Ty,
80 % AM npu 1 kl'y

3 B/m
80 My —2,7 Ty
80 % AM npun 1 kl'y,

AnekTpomarHuTHas cpega
— PYKOBOZACTBO

CwvnoBble nomns craumo-
HapHbIX paguonepenar-
UYMKOB, UCXOASA N3 OAHHbIX
MCNbITaHW aneKTpomMar-

HUTHOWM cpefbl,? AOMKHbI
ObITb HUXE YPOBHSI COOT-
BETCTBUSA A1 KaXKO0ro
YacTOTHOro AnanasoHa.
B6nnsn obopynoBaHus,
0603Ha4YeHHOro crnegyto-
UMM CUMBOJIOM, MOTYT
BO3HWKaTb MOMEXM:

()

Mons no6nusocTtun ot
GecnpoBoAgHOro pagunoYa-
CTOTHOIO KOMMYHUKaLW-
OHHOro o6opyaoBaHust
IEC 61000-4-3

YpoBeHb BO BpeMsi
WcnbIT. yactoTta N e e ucnbiTaHNsa Ha
[MI ] - Moty NMOMEX0YCTONYM-
BOCTb [B/M]
385 1,8 27
450 2 28
710, 745, 780 0,2 9
810, 870, 930 2 28
1720, 1845, 1970 2 28
2450 2 28
5240, 5500, 5785 0,2 9

PacctosiHme: 0,3 m

MPUMEYAHUE: Ut — HanpsbxkeHne B CETU NEPEMEHHOro ToKa nepen UCTbITaHNEM.

OcHoBHble TpeboBaHus k paboynm xapakteprctukam no ctangapty IEC 60601-1: OcHoBHble TpeboBaHMsA K paboymm xapakTepu-
CTUKaM 3aKItovaloTcsa B NOAAEPKAHUM MHTEHCMBHOCTY CBETOAMOLHOMO OCBELLEHNS U YaCTOThl BpalleHUsi MoTopa. MakcumansHo

[O0nyCTUMO€E OTKITOHEHWE 4YaCcToTbl BpalleHUA MOTopa COCTaBndAeT 15 %.

a. Cunosbie nonsi cmayuoHapHbIX nepedamyukos, makux Kkak 6asoebie cmaHyuu Orsi paduomernegoHo8 (comosbix/6ecnpo8odHbIx), @ Makxe Ha3eMHbIX MOOUITbHBIX U
nmobumernbckux paduocmaHyud, cmaHyud, sewarouux Ha Yacmomax AM u FM, u cmaHyul menesewaHusi HE803MOXHO Meopemuyecku npedcka3ams C 8bICOKOU Moy~
Hocmbto. [1n1s1 OUEHKU 351eKmpoMagHUMHO20 U3flydeHUsi cCmayuoHapHbix paduonepedamyukos credyem nodymams 0 nposedeHuu ucrbimaHull 31eKmpomMasHumHou
cpedbl. ECRIU yposetb U3MEPEHHbIX CUTOBbIX Moseli Mecma, 20e ycmaraenueaemcsi cucmema Chiropro Plus 3™ Gen, npeebiwaem ykasaxHbil Oomycmumbitl yposeHs
paduousnyyeHus, mpebyemcs koHmporns pabomsi cucmembl Chiropro Plus 3 Gen. lMpu ebiseneHuu cboes 8 pabome cucmembl Chiropro Plus 39 Gen cnedyem npu-
HSIMb AOMONHUMEbHbIE MEPbI 10 YIyHWeHU ee pabomsl, HarnpPUMep, NepeopueHmuposams & npocmpaHcmee unu nepemecmume.

RUS
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5 YcTtaHoBKa

Puc. 5 Puc. 6 Puc. 7 Puc. 8

Puc. 9 Puc. 10 Puc. 11
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5.1 YctaHoBka cuctembl Chiropro Plus 3rd
Gen

Puc. 1

A. YctaHoBuTe yctporicteo Chiropro Plus 3 Gen Ha NIOCKyto
NMOBEPXHOCTb, CMOCOBHYI0 BblAepXaTb ero Bec.

/A BHUMAHUE

YCTPONCTBO MOXET ObITb YCTAHOBIIEHO HA CTOME, TEMNEXKE UM
apyrovi paboyer NOBEPXHOCTM, HO HM B KOEM Criy4ae He Ha
nony.

Puc. 2

B. Briok npegmoxpaHuWTENne MOXHO OTKPbITb C  MOMOLLbIO
OTBEPTKY.

100-240 B nepem. Toka = npepoxpaHutens T4.0AH 250 B
nepem.Toka, apt. 1307312-010.

OnucaHue 3ameHbl rnpedoxpaHumesisi cM. 8 enase “12.4

-

BameHa npedoxpaHumenel” Ha cmp. 203.

C. Mopaxkntounte kabenb anekTponuTaHus (1) K pasbemy (2).

npumeyarue 1

A\ BHUMAHUE

B aBapumHbIx criyyasx cregyeT OTKMYMTb YCTPOWCTBO OT
CeTu, BblHYB BUIKY M3 poO3eTkn. B cBA3M € 9TMM poseTka
OOIMKHa HAaXoAMTbLCS B NErkO4OCTYNHOM MecCTe.

Puc. 3

D. Mopkntounte kabenb aNeKTPONUTaHUS nejanu Ko BXoAy Ha
3afHel naHenu, COBMeLlas COOTBETCTBYWLUME pa3bembl U
dukcaTopsbl.

A\ BHUMAHUE

Hwukorga He nogHUManNTe negarnb 3a COeAUHUTENbHbLIN Kabenb.
M3BneknTe pasbem kabens (1), 4Tobbl OTCOEAMHUTL Neaarn.
He cnepyeT TsiHyTb 3a kabenb (2), noka ero pasbem He OyaeT
OTKIHOYEH OT PO3ETKMU.

Puc. 4

E. MogcoeanHnte kabenb  Mmukpomotopa MX-i LED «
COOTBETCTBYHOLLEMY BbIXOAY, BCTaBMB M MOLK/OYMB pasbeM C
noMoLLbl0 domKkcaTopa.

Puc. 5

F. BblpoBHsIiTe M NpUCOEOMHUTE LUTATMB K KPEMmeHuio Ha
3ajHel YacTun YCTPOMCTBA, 3aTeM noBeckTe hriakoH unm ByTbinb.

Puc. 6

G. lNMpoBepbTe LENOCTHOCTb YNaKoBKK, a TakXe Aaty OKOHYaHWuA
CpOKa rogHoCT! nppurauoHHbIX pr60K, YKa3aHHYH Ha 3TUKETKe

().

A\ BHUMAHUE

[Ona obGecneyeHus 06e30TkasHOW paboTbl B  MEAMLIMHCKOM
M3OenuM OOIMKHbI UCMOMb30BaTbCsl TOSMbKO MPPUraLMOHHbIe
Tpybkn, noctaBnsemole Bien-Air Dental. 3T nppuraunoHHble
TPYyOKM CTepunbHbl W MNpegHasHayveHbl Ans Of4HOPa30BOro
MCMOMb30BaHNsA. VX NOBTOPHOE MCMOMb30BaHNE  MOXET
NPUBECTU K MUKPOBMONOrM4eCKOMY 3apaxeHunio naumneHTa.

H. N3BneknTe opHOpasoBble CTEpWrbHblE  MPPUraLyoOHHbIE
TpyOKuM (2) N3 ynakoBKu.

Puc. 7

I. CoeguHute TrUOKY0 UpPPUrauMoHHytD TpybKy C TpyOKkamu
pacnbInUTesns NPsIMOro UM YINOBOMO HAKOHEYHUKA.
Puc. 8

J. YcrtaHoBuTe nepucTansTUYeCcKyo
nepucTanbTUYeckuii Hacoc (2).
Y6eOmTech, YTO kacceTa yCTaHOBINEHa NPaBUbHO.

Puc. 9

K. 3akponTte KpbIlwKy Hacoca (3). Ecnu Kpbillka 3akpblBaeTcsi ¢
TPy4OM, NpoBepbTe, NMPaBWUbHO N yCTaHoBReHa kacceta. Ecnm
KpbILLKa 3aKpbiTa MIIOTHO, pPasfacTCs XapakTepHbIN LUEemKaroLLmii
3BYK.

Kaccety (1) B

/A BHUMAHUE
Hwvikorga He BkrtoyaniTe HacoC C OTKPBITOW KPbILLKOW.

/A BHUMAHUE

He 3anyckaiiTe Hacoc 6e3 nogcoefVMHEHHON MPPUraLvoHHON
TpyOKM.

/A BHUMAHWUE
OCTOpO)KHOZ OnacHOCTb 3aLL|,eMJ'IEHVI$|!

Puc. 10

L. Yoanute 3aluTHbLIN KOMMAYoK W cAaenante NpoKos OCTPbIM
KOHLIOM ~ MppuraunoHHon Tpybkn B npobke dnakoHa ¢
dmsmonornyeckum pacTBOpOM.

/A BHUMAHUE
YCTponcTBO He uMMeeT YHKUMU KOHTPOMsi KonuyecTsa
PU3MoNorn4ecKoro pacTtBopa B emkocTu! Mepen

ncnonb3oBaHNMEM Bcerga npoBepsiiTe YpOBE€Hb HanofHeHunA
€MKOCTHU.

Puc. 11

M. CoeaunHnTe nppuraumoHHyto Tpybky ¢ kabenem MukpomoTopa,
ucnonbays 3 3axuma, aptukyn 1307727-010.

5.2 Tlpoueaypa BKMOYEHNSA/BBIKNIOYEHNS
npubopa

[laHHOe yCTPONCTBO MOXHO COBEPLLEHHO 6e30MacHo BKYaTh
W BbIKMOYaTh C NMOMOLLbIO FNAaBHOMO BbIKIKOYATENS HA Kopryce

Chiropro Plus 3™ Gen.

/A BHUMAHUE
He oTkntovanTe ycTponcTBo, noka pabotaeTr MoTop.

1 YctponctBo nutaetca ot cet (100-240 B nepem. Toka/
150 B1/50-60 I'y).
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6 O6bLwme cBeneHnss ob nHTepdence

6.1 Pexumbl paboTtbl ycTpounctea Chiropro
Plus 3" Gen

YctponcTteo Chiropro Plus 3 Gen ucnonbayeT XKK-gucnnen
ONst UHAMKALMU NapaMeTpoB U YNpaBrneHnst UMK.
B ogHomM oOkHe nonb3oBaTerlb  MOXET  MCMoNb3oBaTb
crnenyroLmne pexmmbl:
Puc. 1
* Pabouni  pexum
npouenypbl B 3 atana)

lModpobHee Cm. enasy ‘7
umnnaHmorsnoauu” Ha cmp. 192.

Puc. 2
* PexuM HacTpoiku (HacTporika pabovmx napameTpoB)
lModpobHee Cm. enasy “9 Hacmpolku” Ha cmp. 196.

(BbII'IOJ'IHEHMe TepaneBTUYeCcKon

YrpaeneHue —  pexum

Puc. 3
» CneupanbHble pexumbl (MpoBepka paboTbl cUCTEMbI K
cbpoc HacTpoek)

Cwm. enasy “10 CrieyuarnbsHbie pexums!” Ha cmp. 198.

Puc. 4

A. Ina nepeknioyeHnst mexay paboyummM pexxrMMoM U PeXMMOM
HaCTPOEK HaXMUTE U1 yAepXXUBanTe NoBOPOTHYIO pyyky (1).
npumeyarue 1

lModpobHee Cm. enasy “6.2 O630p ¢hbyHKUUU MOBOPOMHOU
pyyku” Ha cmp. 190.

Cm. enasy “10 CneuyuanbHble pexumbl” Ha cmp. 198 dns
rornyyeHuUsi UHghopmayuu o0 mom, Kak eolimu 8 crieyuasbHble
PEXUMBI.

6.2 O630p PyHKUMIA NOBOPOTHOW PYUKM

npumeyaHue 2

OnucaHne

DYHKUUSA pYyYKM

MosopoT no
4YacoBoOW CTpernke

YBenuyeHune TekyLLero 3Ha4yeHuns, nepe-
X0[ K 3KpaHHOMY anemMeHTy crnpaBa

[MoBopoT npotus
4aCcoBOW CTPErKu

YMeHbLUeHne TeKyLlero 3Ha4yeHud,
nepexo K 3KpaHHOMY aneMeHTy creBa

OpHo kpaTkoe
HaxaTtume
(paboumn pexnm)

[Mepexon k cnegytoLemy 3anporpaMmMm-
poBaHHOMY 3Tary, NoATBEPXKAEHWE
COO0OLLEHMS O HENCNPABHOCTSIX

OpHo kpaTkoe
HaxkaTue
(pexum
HaCTPOWKN)

Beop BbiGpaHHOro napameTpa, nof-
TBEPXXOEHWE N COXPaHEHWE TEKYLLEro
3HAYEHVS, BbIXOA U3 TEKyLLei
HaCTPOWKW, MOATBEPXAeHMe coobLie-
HUS1 O HEUCMPABHOCTSIX

OpaHo ponroe
HaxaTne

MepekntoyeHne Mexay pabounm pesxm-
MOM U PEXUMOM HaCTPOWKM

[Ba KpaTkmx
HaXaTtugd

Bxop B cneuvanbHble pexyMbl (TONbKO
€CIn B PeXnMe HaCTPOWKN BbIOpaHO
nepefaTovyHoOe OTHOLLEHNE)
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Puc. 3

6.3 3ByKOBble YBEAOMIIEHMS

©

3ByKOBbIE
yBEAOMIEHMS

Onwncanune

OpQyWH KOpPOTKUIA

3BYKOBOUW CUrHarn spaLLeHve BMEPE]

BkntodyeHne nppuraumm, nepexoq Ha
CJ'IG}J,yPOLIJ,VIVI aTan n nepeknk4vyeHmne Ha

[1Ba KOpOTKUX
3BYKOBbIX CUT-

wana Hue Ha BpaweHne HA3A

BbikntoyeHve nppuraumm 1 nepekntoye-

Mepexop OT 3anporpaMmMMpOBaHHOIO
[Ba fonrvx 3By-  aTana ¢ HU3KOM YacTOTOW BpaLLeHusl Ha
KOBbIX curHana 3anporpamMMMpPOBaHHBbIi aTar C BbICO-

KOW YacTOTOW BpaLleHus

YepenoBaHue
KOPOTKMX 3BYKO- Mpepynpexaatowme coobLeHns
BbIX CUrHanoB

YepenoBaHue
3BYKOBbIX CUIHa-
OB cpegHen
NPOAOIKUTENb-
HOCTU

MoTopa

MHpukaTtop BpalleHns HA3SA/ mukpo-

YepenosaHue
OnuTenbHbIX 3By-  CoobLyeHne 06 owmnbke cuctemsl
KOBbIX CUTHarnoB

Puc. 4

Pabounin pexvm SBNseTcs pexxumMom Mo yMOM4aHuo npu

2 Bo Bpemsi paBGoTbl MOTOpa YCTPOWCTBO He pearvpyeT Ha
nobble BO34ENCTBUS NOMb30BaTENS Ha PyYKy UNu negarb.
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7 YnpaBneHue — pexxmmMm MMMNIaHTonornm

7.1 OnuncaHue oKHa yrnpasneHus

Puc. 1
NHdopmauusi B OKHe ynpasreHus 3aBucuT OT Toro, paboTtaeT
WV OCTaHOBIIEH MOTOP, @ TakKe OT BbIMOMHAEMOrO B AAHHbIV
MOMEHT aTana.
OTO OKHO NMO3BONAET BbINOMHATL TepanesBTu4eckme npoueaypbl
B 3, 4 nnu 5 npeaBapuTenbHO 3agaHHbIX atanos P1, P2, P3,
P4, P5 (c BO3MOXHOCTbIO COXpaHeHuUsi HacTpoek Ansa das
npenapupoBaHUsi KOCTHOW TKaHW, CBEprieHusi, HapesaHus
pe3bbbl U YCTAHOBKM MWMMMaHTaTa), KpoMe TOro, B HeM
oTtobpaxaeTcs cnefytoLias nHdopmaums:
(1) 3tan P1 (HeakTUBHbIA, OTOBpaXKaeTcst YEPHbIM LIBETOM)
(2) Otan P2 (HeakTUBHbIA, OTOOpPaXKaeTcst YEPHbLIM LIBETOM)
(3) Otan P3 (akTuBHBbIN, OTOOpaxaeTcs 3eneHbIM LBETOM)

Omarnibl P4 u P5 deakmuguposaHbl Mo yMOn4aHuro, ornucaHue
akmusayuu cm. “ Konuyecmeo amanos” Ha cmp. 198.

(4) Cnupometp
npumeyarue 1

(5) WN3meputenb KpyTsLLero MomMeHTa
npumedyaHue 2

(6) TepepaToyHOE OTHOLLEHMWE YITIOBOrO HAKOHEYHUKA
npumeyaHue 3

(7)  Twctorpamma KpyTSILLErO MOMEHTa
npumeyarue 4

(8) CwumBonbl paboynx HacTpoek

Ans  nonydeHuss nodpobHol uHghopmauyuu O rpasunax
usmMeHeHusi Hacmpoek Cm. enasy “9 Hacmpoliku” Ha cmp. 196.

7.2 BbIinonHeHne TepaneBTUYECKON
npoueaypsbl, atansl P1 n P2

Puc. 2
A. [Ina perynupoBaHus 4acToTbl BpaleHus Mukpomotopa MX-i

LED HaxumariTe HOXHyO negarb.
& Korga MoTop paboTaer, CUMBOMbl HEaKTUBHbLIX 3TanoB
racHyT.

& CnvoomeTp 0TO6pasuT akTUYECKyH 4acToTy BpalleHusi
MOTOpa Ha YepHOM (hoHE.

npumeyaHue 5—6—7

Puc. 3

B. Mpy HeobxogMMOCTM OTNYCTUTE nefanb ANs  BbIMOMHEHUs

cregyroLmx encTBui:

& CnvpomeTtp (1) oTobpasuT 3afaHHyl0  MakcumarbHO

OONyCTUMYK 4acToTy BpalleHUsI MUKPOMOTOpa Ha CUHEM
boHe.

* Bpawante py4ky MO 4acoBOW CTpernke WnvM MpoTuB
YacoBOW CTPErnkM ANS YBENWYEHUS WU YMEHbLUEHUS

MakCcMManbHO  OOMyCTUMOWN 4acToThbI BpaLLeHuns
MUKPOMOTOpa (PEXUM BbICTPON HACTPOMKM).
npumevaHue 12
G CnmgomeTp  0TOOpasuT  3aaHHble  MakcumarbHO
[ONyCTUMYK0 4acToTy BpaweHus mukpomoTopa (1) Ha
cvHeM doHe.
npumeyaHue 8
o [Ins  wm3MeHeHWss paboynMx HACTPOEK HaxmuTe W

YOEPXKMBaNTE PYyKY.
L OTKPOETCS PEXXMM HACTPOWKM.
ModpobHee Cm. enasy “9 Hacmpolku” Ha cmp. 196.
* HaxaTne un ygepxumBaHME OpPaHXEBOW KHOMKU HOXHOMN

nefanu npuBedeT K akTMBauUuUM YCKOPEHUST KPyTALEero
MOMeEHTa ¢ warom 5 Hem.

npumeyarue 9 - 12
C. lns nepexoma K criegytowemy 3aTany KpaTtko HaxMuTe
OpaHXeBYIO KHOMKY HOXHOWM Nefany Uin pyuKy.

&, CumBon criefytoLero atana BblAensieTcsi 3efeHbIM LIBETOM,
nocnegHve NCMONb30BaHHbIe HaCTpOWKN aTana
COXpaHsATCS B NamsATy.

npumedarue 7 — 10
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7.3 BbIinonHeHve TepaneBTUYECKOM
npouenypsl, atansl P3, P4 n PS5

Puc. 4

A. Ha srtanax P3 (1), P4 n P5 gna perynupoBku 4acToThbl
BpaweHus mukpomotopa MX-i LED ucnonb3ynTe HOXHYHO
nepane.

& Korga MoTop paboTaeT, CUMBOMbI HEaKTMBHbIX 3TaroB
racHyT.

&, CnupgomeTp (2) otobpakaeT hakTuyeckoe 3HaveHue.

O Msmeputenb  KpyTsAwlero momeHta  (3)  oToOpaxaer
hakTuyeckoe 3Ha4eHue.

% KpuBas kpyTsLiero momeHta (5) otobpa)kaeT COOTHOLIEHME
hakTMYeckoro 3HayeHuss (B BUAE CUHMX TOYEK BO BPEMS
paboTbl MUKpOMOTOpa) C MaKCMManbHO [[OMyCTUMbIM
3HayeHneM (B BUAE 3eMeHbIX TOYEK).

npumedyaHue 5—6—7

B. Mpn HeobxogMMoOCTM OTMYCTUTE nedarnb ANS BbIMOMHEHNS
cnegyLmx AeNCTBUN:

G Nameputens  kpyTsiwlero MomeHTa  (3)  oTobpakaet
MakcumMarbHOe OCTUIHYTOe 3Ha4YeHne BMecTe C CUMBOSIOM
Max (4).

% KprBasi kpyTsLlero MoMeHTa (5)_B BUAE TOYEK U3MEHSsIET
UBET C CMHero Ha YepHbli, Mpu 3TOM KpuBas
MaKCcUMarbHOro 3HaueHusi B BUAE TOYEK MEHsIET LBeT Ha
3eneHbIn.

* Bpawante pydky no 4acoBoW CTpenke wnv npoTuB
4YacoBOW CTPENKW AN YBENWYEHUS WNN YMEeHbLUEHUS
MakcumanbHO  OOMyCTUMOrO  KpyTSALEero  MOMeHTa
MUKPOMOTOpPa (PEeXUM BbICTPO HACTPONKM).

npumedaHue 12

UL Wsmeputens  kpyTswero  mMomeHta  (3)  otobpasut
3afjaHHbIN MakcMMarbHO AOMNYCTUMBIVA KPYTSLLUMA MOMEHT
MWKPOMOTOPA Ha CUHEM (POHE.

npumeyaHue 11
« na  wusmeHeHuss paboymx HACTPOeK HaxmuTe 1
YAEPXNBANTE PYUKY.
lModpobHee Cm. anasy “9 Hacmpolku” Ha cmp. 196.

* Haxartue v yaepxvBaHne opaHXeBOW KHOMKM NPUBELET K
aKTMBaUMM YCKOPEHUsI KPYTSLLEro MOMEHTa C LuaroMm
5 Hewm.

npumeyarue 9 — 12

C. ns nepexoja K criedylolieMy 3Tany KpaTtko HaxmuTe
OpaHXeBYH KHOMKY HOXHOW Nefant Ui pyJKy.
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Puc. 4

1 ®dakTnyeckoe 3HayYeHue YacToTbl BpaLleHUst oToBpaxaeT-
CSl YepHbIM LBETOM BO Bpemsi pabotbl Mukpomotopa MX-i
LED. Ha stanax P1 1 P2 coxpaHeHHoe 3Ha4yeHve Makcumarb-
HO [AOMyCTMMOMN 4YacTOThl BPALUEHUS OTOBPAKAETCH CUHUM
LiBeTOM, Koraa MukpomMoTop He pabotaet MX-i LED.

2 Ha atanax P1 v P2 uHavkaumsi KpyTsILLErO MOMEHTA MOsiB-
naeTca Ha 9KpaHe, TONbKO KOorga YactoTa BpallieHUs MoTopa
nagaet Huxe 100 06/MUH.

3 TepedatoyHOEe OTHOLLEHME YIIOBOTO HAKOHEYHWKA Bblaens-
€TCsl LIBETOM: CUHWIA LIBET ANs MHAMKaLMM NPSIMOI Nepeaaydn, 3e-
NEHbIN LBET ANA UHAUKALMU MOHWXKAIOLLEN nepeaayun.

4 Tuctorpamma KpyTsLLEero MOMEHTa NOSIBNSIETCS Ha 3kpaHe, ToSb-
Ko Korga YactoTa BpalleHust MkpomoTopa nagaet Huxe 100 06/MuH,
rmocre TOro Kak Obl JOCTUIHYT MakCUManbHbIV KPYTALLWA MOMEHT.

5 YCTpOWCTBO COXpaHsieT B NamsTh NnocregHue Ucronb3ye-
Mble HaCTPOMKM ANs KaX4oro aTama, 3a WCKMoYeHUem Obl-
CTPbIX HaCTPOEK, KOTOopble OCyLLEeCTBIATCA
HenocpeacTBeHHO B paboyem pexumMe.

6 B pexume BpalleHus HA3A£LM|/|raeT CUMBON Hanpasrie-
HVS BPaLLEHNs MUKpPOMOTOpa U N cpabaTbiBaeT 3BYKOBOM
curHan (4YepepoBaHue 3BYKOBbIX CUrHarnoB CpedHen MpoAaorn-
XutenbHocTu). Koraa Ha akpaHe nosiBNsSieTCs U3MepuTenb Kpy-
TAWEro MOMEHTa, KpyTAWWMA MOMEHT aBTOMaTU4ecKu
yBenuuuBaeTcs B pexume BpaweHus HA3AL. Kpytawmn mo-
MEHT MOXeT ObITb yBenuyeH B gnanasoHe 0-10 Hcwm, onuca-
HWe perynupoBKM CM. “ HacTpoyka yBenu4eHus KpyTsLiero
MOMEHTa B pexume BpaLleHus Hasaa” Ha ctp. 198.

7 Korga MukpomoTop paboTaeT, KHOMKU HOXHOW neaany He-
aKTVBHbI.

8 W3ameHeHue kpyTsLlero MomeHTa ans atanos P1 1 P2 Bos-
MO>XHO TOMNbKO B PEXMME HACTPOWIKK.

9 YBenuyeHue KpyTSLLEro MOMEHTa BO3MOXKHO TOMbKO B Cryyae,
Korga B paboyem pexume Ha aTanax c HU3KOW YacTOTON BpaLleHust
(<100 06/MyH) oToBpaxaeTcs U3MEPUTESb KPYTSLLETO MOMEHTA.

10 TMpu nepexope ¢ aTana ¢ HU3KOW YaCTOTOW BpaLLEHUS Ha
aTan ¢ BbICOKON YacToTon BpaweHus (=100 06/MyH) no coob-
paxkeHMsiM 6e30MacHOCTM MUKTOrpaMmMa HaCTPOWKM 4acToThl
BpalleHnsa BblaensaeTcqa KpacHbIM LIBETOM U MUraeT BMecTe C
n3o6paxkeHnem cnuaoMeTpa B TeYeHne 2 CeKyHA.

11 WN3meHeHne 4acToTbl BpalleHusi MMKpOMOTOpa AJ1s 3Tanos
P3, P4 n P5 BO3MOXXHO TOSIbKO B PEXMME HACTPOWKN.

12 WameHeHwsi, coenaHHble B 3TOM pexuMe (C MoMOLLbHo pyy-
K1 YyNpaBreHust Ui 3a cYeT U3MEHEHMUS NapamMeTpoB C NMOMO-
b0 KHOMOK Ha HOXHOW Medanu), CYMTaloTCs BPeMEHHbIMU
HaCTPOMKaMM U HE COXPAHSIOTCS B MAMSATV CUCTEMBI.
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8 YnpaBneHune — pexmm Xupyprum

8.1 OnucaHve OkHa ynpaBrieHus

Puc. 1
WHdpopmaLmsa B okHe ynpaBrieHusi 3aBucuT oT Toro, paboTaet
WITM OCTaAHOBJIEH MOTOP, @ TakkKe OT BbINOMHAEMOro B AaHHbIN
MOMEHT 3Tana.
B aTOM OKHE BO3MOXHO BbIMOSNIHEHME onepauun B 3, 4 unu 5
npeaBapuTenbHO 3afaHHbIX atanos P1, P2, P3, P4, P5; kpome
TOro, B HeM oTobpakaetcs cnegytoLlas nHpopmaums:
(1) 3T1an P1 (akTMBHbIN, OTOOpaxaeTcs 3eneHbIM LBETOM)
(2) O3T1an P2 (HeakTuBHbIN, OTOBpaXxaeTca YepHbIM LIBETOM)
(3) 3T1an P3 (HeakTMBHbIN, OTOBpaXxaeTca YepHbIM LIBETOM)

Omanbl P4 u P5 0eakmugupogaHb! o yMOYaHuo, ornucaHue
akmueayuu cm. “ Konudyecmeso amarnosg” Ha cmp. 198.

(4) Cnupometp
npumeyaHue 1

(5) MepenaToyHOE OTHOLLEHME YIITOBOrO HAKOHEYHMKA
npumevaHue 2

(6) CwumBonbl paboynx HacTpoek

Ans  nonydeHuss nodpobHol uHghopmauyuu O rpasunax
u3meHeHust Hacmpoek Cm. enagy “9 Hacmpouku” Ha cmp. 196.

8.2 BbinonHeHne onepauyuu

Puc. 2

A. [Ina perynvpoBaHus 4acToTbl BpalleHust MukpomoTtopa MX-i

LED HaxumanTte HOXHyto negarnb.

% Korga MoTop paboTaer, CUMMBOMbI HEaKTUBHbIX 3TanoB
racHyT.

& Cnugometp 0TOGPasuT hakTUYECKyr 4acToTy BpalleHUs
MOTOpa Ha YepPHOM (OOHE.

npumedyaHue 3—4 -5

Puc. 3

B. Mpu HeobxogumocT OTNyCTUTE nefanb [Ans  BbINOMHEHUS
CrenyoLmnX AenCTBuiA:

& Cnupgometp (1) oTOOpasuT 3agaHHyld  MakcumMarbHO
AOMNYCTUMYIO 4acToTy BpalLeHUss MUKPOMOTOpAa Ha CUHEM
¢oHe.

* Bpawante pydky Mo 4acoBOW CTperike Wnu npoTuB
YacoBOW CTPEnkM ANS YBENWYEHUS WM YMeHbLUEHUS

MakcMMasnbHO  JOMycTUMOMN 4acToThbI BpaLLeHus
MUKpPOMOTOpa (PEXUM ObICTPOI HACTPOWIKN).
npumeyaHue 6
G CnmoomeTp  0TOOpasuT  3aaHHble  MakcumarbHO
[OonycTUMy0 4acToTy BpaweHus mukpomoTopa (1) Ha
CUHEM (hoHe.
npumeyaHue 7
* Ona wu3MeHeHWss paboumx HaACTPOEK Haxmute u

YOEPXKUBaNTe PyyKy.
L, OTKPOETCH PEXUM HACTPOMKM.
lModpobHee Cm. enasy “9 Hacmpodlku” Ha cmp. 196.

C. nsa nepexoga K criegylolleMy 3Tany KpaTtko HaxmuTe
OpaHXeBYH0 KHOMKY HOXHOW nefany Unm pyuyky.

Q} CwvmBon crieayrouwiero artana BblaendaeTca 3e1ieHblM LIBETOM,
nocnegHue NCMoNb30BaHHbIE HaCTpOVIKM Tana
COXpaHAKTCA B MaMATHU.

npumevaHue 5
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9 HacTpounkn

Puc. 1

B pexume HacTporky MOXHO MEHSTb BCe nmapameTpbl Noboro
3Tana.

Bxon B pexum HacTpolku un3  pabodero  pexuma
OCYLUECTBMNAETCA HaXaTueM U yaepXUBaHUEM PYYKW, BbIXOA
OCYLUECTBMNAETCA HaXaTueM U yOepXUBaHWEM pPYYKM Unn
BKIIOYEHMEM MOTOpa.

npumeyaHue 1
Bce coenaHHble B 3TOM peXuMMe U3MEHeHWsi aBTOMaTU4eCcKu
COXpaHsATCA ANs COOTBETCTBYHLLENO 3Tana.

npumeyaHue 2

A. MNepexon Mexpay napameTpamMu U3 MEHIO PEXKMa HacTPOVKM
OCYLLECTBIAETCA MOBOPOTOM PYYKM MO YacOBOW CTPErKe Wmnn
NPOTMB YaCOBOW CTPESKU.

& CumBon BblbpaHHoro napametpa (1) BblgensieTcs
KBagpaTOM CMHero LBeTa, Mpy 3TOM Ha napameTp Takke
yKasbIBaeT CTpeska.

B. [Ina nepexoga k cnegywowemy atany 6e3 Bo3BpalleHus B

pabounii pexvm KpaTko HaXXMUTE OpaHXeBYHo KHOMKY Neaany.

U PexvM  HacTpOMKM  MO-MPEXHEeMy  aKTUBEH, CUMBON
crnegywolero atana  BblAENdeTcs  3efieHbiM  LBETOM,
nocrnegHve MCnonb3oBaHHblE HACTPOMKM [aHHOro aTtana
COXPaHSATCHA B NaMSATU yCTPOWCTBA.

C. [Ins n3mMeHeHus HaCTpOWKM BbIBpaHHOrO napameTpa (pexum

N3MEHEHWS KOHKPETHON HACTPOWKN) KPATKO HaXMUTE PYYKY.

&, OTOBpaxaeTcsi OKHO HACTPOWKM BbIGPaHHOro napameTpa.

9.1 Pabouuni pexmm

A. VI3 MeHI0 pexumMa HacTpoWKM BblGEpUTE CUMBOJI ﬁ& n

KpaTKO HaXXMUTE PYYKy Ans USMEHeHUs! YPOBHS Uppurauuu.

npumeyaHue 2

B. Bpaliavite pyyky no 4acoBOW CTpernke Wnv NpoTMB 4acoBOM
CTpenkv [Ans MepeknioveHnss mexgy paboymmn  pexumamu

VMMNAHTONOMMM PR XUPYPTUM i
C. Ins BbIXOAA M3 OKHA HACTPOMKM paboyero pexuma KpaTko

() e
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Puc. 2

HaXXMUTE PYYKy.

&, Paboumin pexxMmM coxpaHeH, Ha 3KpaHe CHoBa oTobpaxkaeTcsi
MEHIO pexuma HacTpoinku, Puc. 1.

9.2 YacTtoTta BpalleHus MMKkpoMmoTopa
MX-i LED

A. VI3 MeH pexrMa HacTpoWnku Bblbepute CUMBON Zzn
KpaTKO HaXMUTe pyyky AOns  WM3MEHEeHWs MakcuMMaribHO
OO0MNyCTMMOW YacTOTbl BpaLLEHNS.

Puc. 2

B. OAns yBENnn4yeHunA nnn YMeHbLUEeHUA MaKkcumMarsibHO

JAOMYyCTUMOW 4acToTbl BpalleHVWs MoTopa BpallalTte pyyky no
4YacoBOW CTPEnKe Uy NPoTUB YaCOBOW CTPESKN.

& Cnmupgometp (1) otobpasut
[OMYyCTUMYIO YacTOTYy BpaLleHus.

3aJaHHyl0 MaKcuMarsibHO

C. Ans Bbixoda M3 OKHA HACTPOMKM YacTOThbl BpaLLEHUsI KpaTko
HaXXMUTE PYYKY.

& HoBasi MakcumanbHO [JOMycTMMasi 4YacToTa BpalleHus
COXpaHeHa, Ha aKpaHe CHoBa OTObpaXkaeTcst MEHIO pexuma
HacTpovikn, Puc. 1.

9.3 KpyTawmnm MoMeHT MrukpomoTopa MX-i
LED

A. 13 MeHi0 pexrMa HacTpoWku BbliGepuTe CUMBOS (@ 7]
KpaTKO HaXMUTe pyyky AOns M3MEHEeHWs MakcuMaribHO
OO0MNyCTMMOW YacTOTbl BpaLLEHNS.

Puc. 3

B. Ana  yBenmuyeHMss MM yMEHbLUEHWS  MakcMMarnbHO
AOMyCTUMOTO KpYTALLEro MOMeHTa MOTopa BpalianTe pyyky no
YacoBOW CTPEnKe v NPoTUB YaCoBOWN CTPENKK.

& N3ameputens KpyTAwero MomeHTa (1) oTobpasut 3agaHHbIN
MaKkCMMarnbHO AOMYCTUMbIN KPYTALLMA MOMEHT.

C. ins BbIXxOJa U3 OKHa HACTPOWMKW KPYTALLEro MOMeHTa KpaTko
HaXMUTE PYYKy.
& HoBbIi MakcUManbHO [OMYCTUMbIA  KPYTALWMUA  MOMEHT

COXpaHeH, Ha 3KpaHe CHoBa oToOpaXkaeTcs MEHIO pexunma
HacTpoviku, Puc. 1.
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9.4 HanpasneHue BpalieHna
MukpomoTopa MX-i LED

A. /I3 MeHI0 pexvMa HacTpoVikvu BblGepuTe CUMMBON @) n
KPaTKO HaXMuUTe PpydKy [Ons  U3MEHEHUs  HarnpasreHusi
BpaLleHnsa MoTopa.

npumeyaHue 2

B. Bpalyavite pyyky no 4acoBOW CTpernKke Wrv MNpoTMB 4acoBOM
CTPENKM Ans NMepekrniovyeHns Mexay BpalleHMeM MUKpoMoTopa

BNEPEA (g)n HASAL(®).
C. Ins Bbixoga M3 OKHa HaCTpOVIKVI HanpaeneHna BpalleHna
KpPaTKo HaXMUTE PYUKY.

%, HanpaBneHve BpalleHUsi COXpaHeHO, Ha 3KpaHe CHoBa
oTobpaXaeTcsi MEHIO pexyMa HaCTPOMKMU.
npumedaHue 3

9.5 YpoBeHb nppuraumm

A. VI3 MeHI0 pexumMa HacTporku BblbepuTe cumBomn " ©
KpaTKO HaXXMUTE PYYKy At USMEHEHUs! YPOBHS Mppurauuu.

npumeyaHue 2
Puc. 4

B. Bpalavite pyyky no 4acoBOW CTpernke Wiv NpoTMB 4acoBOM
CTPEerKU Ans HACTPOWKW YPOBHS uppurauum (1).
[ocTynHbl 6 YpOBHEW perynMpoBKu:

Wppuraumsa BbikmtodeHa, 30 mn/MuH, 60 mMi/MuH,
120 mn/MuH, 150 Mn/MuUH.

90 Mn/MUH,

npumedaHue 4

C. [ns BbiIXxOoA4a M3 OKHA HACTPOMKM YPOBHSI MppUrauum KpaTko
HaXMUTE PYYKY.

& YpoBeHb MppurauuM  COXpaHeH, Ha CHoBa

0TOGpaXXaeTCsl MEHIO PeXrMa HaCTPOMKY.

3KpaHe

9.6 [llepenaTto4yHOE OTHOLLEHWE YIIIOBOrO
HaKOHEeYHuKa

A. U3 meHlo pexuma HacTpoiiku Bbibepute cumeon £F° n
KpaTko HaXmuTe pydky [Ans W3MEHEHWs nepenaToyqHoro
OTHOLLIEHVS! YITIOBOTO HAKOHEYHMKA.

B. Bpalyante pyyky no 4acoBOW CTperike Wiu MpoTUB YaCOBOW
CTPenkn AN U3MEHEHUsi NepefaToyHOro OTHOLUEHMS YIIOBOro
HaKOHEYHWKa.

npumeyaHue 5— 6

Settings
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C. [Ins BbIxOOa U3 OKHA HACTPOWKW nepeaaTodHOro OTHOLLEHUS
YrnoBoOro HakOHe4YHUKa HaXXMuUTe py4dKky.

% NepegatodyHoe  OTHOLIEHME  YIMOBOMO  HaKOHEeYHWKa
COXpaHeHo, Ha 3KpaHe CHOBa OTODpaXaeTcs MEHI0 pexuMa
HaCTPOWKN.

9.7 YpoBeHb NOOCBETKM

. sz,
A. N3 meHo pexnma HacTpOoUuKn BblﬁepVITe CMMBOI :,I\~ n

KpaTKo HaXXMUTe py4Ky Ans U3MEHEHWS YPOBHS NOOCBETKU.

npumeyaHue 2

B. Bpalyarite pyyky Mo 4acoBoW CTpernke Wnu nNpoTMB 4acOBOM
CTPEsKW ANsi HACTPOWKM YPOBHS MOACBETKN.
[octynHo 10 ypoBHeW perynupoBKu.

C. [ins BbIXOA4a M3 OKHA HACTPOWKM YPOBHSI MOACBETKU KPaTKO
HaXMUTE PYUKY.

&, YpoBeHb TMOACBETKM COXpaHeH, Ha cHoBa

oToGpaXkaeTcss MEHIO PEXMMA HaCTPOMKM.

aKpaHe

1 TpsiMoli nepexop U3 pexumMa HaCcTPOWKM KOHKPETHOrO na-
pameTpa B pabounii pexum HeBO3MOXeH. HacTpoiika fgormkHa
ObITb CHa4ana coxpaHeHa KpaTKUM HaxXaTueM.

2 CumBomnbl paBoyero pexvma, HanpaeneHusi BpaLLeHus,
YPOBHSI MppUrauyn U ypoBHS NOACBETKU 3aBUCST OT hakTuye-
CKMX HACTPOEK.

3 B pexvme MMMNaHToOMorMm, Korga Ha akpaHe nosiBrsieTcs
N3MepuTenb KPYTALLEro MOMEHTA, KPYTALLMA MOMEHT aBToMa-
TUYECKUN yBENUUMBaeTcs B pexume BpalueHus HA3AL. Kpyta-
LM MOMEHT MOXeT ObITb yBenuyeH B avanasoHe 0—10 Hcwm,
onuncaHue perynupoBKM CM. “ HacTpoyika yBenuyeHus KpyTs-
LLIero MOMEHTa B pexume BpaLleHus Hasaa” Ha cTp. 198.

4 Korpa ans napameTtpa ypoBHsi uppuraumu BelbrpaeTcs Ba-
puaHT «BblIkn.», Bce Toukm (1) oTobpaxatoTcs YepHbIM LIBETOM.
[ns napameTpa YypoBHS Wppurauuv BblGUpaeTcs BapuaHT
«BbIKn.», KOraa uppuraumsi NOMHOCTLIO OTKMIOYAETCs C MOMO-
LLibl0 CUHEW KHOMKW, BHE 3aBUCUMOCTH OT aKkTMBHOTO dTana. B
9TOM Crnyyae B paboyem pexmnmMe Ha SKkpaHe NosiBNsieTCs CUM-
BOJT OTKIMIOYEHUS. YPOBEHb MppUraLmm oTHOCUTCS K BbICTPbIM
HacTpoikam, NoSToMy 3TOT napameTp BKMoYaeTcs, Koraa
YCTPOMCTBO Ha4YMHaeT paboTtaTb ¢ nepBoro aTtana P1.

5 [ns HakoHeYHVKOB C MOBbILIAKLEN Nepedavelt nepeaa-
TOYHOE 4YMCIO BblAeNneHOo KpacHbIM LiBETOM, 419 HAKOHEYHUKOB
C NpsiMOVi Nepefayeli NnepeaaToyHoe YMCIO BblAENEHO CUHUM
LiIBETOM, ANl HAKOHEYHUKOB C MOHWDKaoLWEeN nepegadyen — 3e-
TeHbIM.

6 YrnoBoii HaKOHEYHUK C MapKkMpoBKoW «125L» cooTBETCTBY-
€T nepefaToyHOMY YMCHy C NoBbiLatoLlen nepegavden 1:2,5.
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10 CneumnanbHble

B cneupanbHbIX pexxumax BO3MOXHO BbIMOMHEHNE CreayoLLmX
OEeWCTBUIN B yKa3aHHOM MopsiaKe:

* npocmoTp Bepcuu NO;

* nposepka KK-gucnnes;

* HacTpoika konu4yecTtBa atanos (3, 4 unu 5);

* HacTpoyika yBENUYEeHWUs KPYTHALLEro MOMEHTa B pexvmMe

BpaLLleHVs Ha3ag;
* BOCCTaHOBIIEHME 3aBOACKUX HAaCTPOEK.

npumeyaHue 1— 2

A. Haxogsicb B paboyeM pexume, HaxXMUTE U yaepXKuBante
NMOBOPOTHYIO PYUKy, YTOObI BOWTY B CrieuparibHble Pexumbl.

&, OTKpOETCS PEXMM HACTPOWKM.

Puc. 1
B. Bpaluavte pyyky Mo 4acoBOW CTpernke unu npoTMB 4acoBOM
cTpenks, u4Tobbl BbIGpaTh cuvBon  £F  MepeaaToyHoro

OTHOLLEHMS YINOBOrO HakoHeYvHuKa (1).

Q{> Cumeon nepenarto4yHOro OTHOLWEHUA yrnoBoro HakKOHe4YHUKa
BblAENAETCA KBaApaTtoOM CUHero uBeta, npu I3TOM Ha
napamMmeTp TakXe yKa3dblBaeT CTpesika.

Bepcus MO
Puc. 2

C. [Ins Bxoga B cneumanbHble peXumbl OBaXAbl KPATKO HAXMUTE
PYUKY.

&, CumBON NepeaaToyHOro OTHOLLEHUS YTIIOBOrO HaKOHEYHMKA
(3) BblgensieTcss TEMHO-CUMHWUM, 4TOObl MOXHO ObINo
OTNNYUTL €ro OT CUMBOMAa W3MEHEHUs nepeaaTovyHOro
OTHOLLEHMSA CUHErO LiBeTa.

%, Bepcus MO oTtobpaxaeTcsi criegyolwmm o6pa3oM:

(1) Crapwas Bepcus
(2) Mnagwas sepcusi

Mposepka XXK-gucnnes
Puc. 3

D. KpaTko HaxmuTte pyuky Ans nposepku XKK-gucnnes.

& Bce TOYKM Ha 9KpaHe OTobpaxaroTcs YepHbIM LBETOM,
KpoMe cuMMBOMa MepefaTtoyHOro OTHOLUEHWS  YrToBOro
HakoHe4HuKa (1).

KonuuyecTtBo atanos
E. KpaTko HaxmuTe py4ky, 4TOObl MOATBEPAWTL BbIGPaHHOE

OO

Puc. 2

PEXUMbI

KONM4eCcTBO 3TanoBs.

Q{> MosiBUTCA OKHO HaCTpOIZKI/I Konn4yecTtBa 3Tanos.

F. Bpawavite pyyky Mo 4acoBOW CTpernke Wnim nNpoTMB 4acOBON
CTpernku, YTobbl BbIOpaTh KONNYECTBO 3Tanos: 3, 4 unu 5.

G. KpaTko HaxmuTe pyuky, 4ToObl MNOATBEPAMTL BbIGPaHHOE
KONMYeCTBO 3Taros.

HaCTpOVIKa yBeJrin4eHua KpyTsduwero MoMeHTa B pexume
BpalwleHUa Ha3an

npumeyaHue 3

PyHKUMA  yBENUYEHUST KPYTSLLErO MOMEHTa B pexume
BpalleHnsl Hasad MO3BOMSIET aBTOMAaTMYECKU YBEMUYUTH
KPYTALWMA MOMEHT, 4TOoObl obnerunTb BpalleHve 6opa B
cry4ae ero 3aknMHUBaHUS.

H. [lna HacTpoiiky yBenuuyeHUsi KpyTSLLEero MOMEHTa B pPexvuMe
BpAaLLEHVs Hasaz, KpaTKo HaXXMUTE pyuKy.

L, OTKpOETCHA OKHO (DYHKLMW YBENUYEHWS KPYTSLLETO MOMEHTa
B pexume BpalleHus Ha3ag.

|. Bpawavite pyyky Mo 4acoBOW CTpErnkKe Wniv NpoTMB YacOBON
CTpenkun Ang npocmotpa sapuaHTos: 0, 5 unu 10.

J. Ecnu yBenuyeHne He TpebyeTcs, KpaTKO HAXMUTE PYuKy,
KOrda Ha 9KpaHe oTobpaxaercs 3HaveHue 0, wunm KpaTko
HaXXMUTE PyYKy ANs HACTPOWKM YBEMUYEHUS KPYTSLLEro MOMEHTa
Ha 5 Hem unm 10 Hewm, korga Ha akpaHe oTobpaxaetcs 5 unu 10.
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BoccTaHoBneHue 3aBOACKUX HacCTpoek

K. KpaTko HaxmuTe pyudKy, 4TOBbl OTKPbITb OKHO BOCCTaHOBMEHNS
3aBOACKVX HACTPOEK.

&, OTKpOETCst OKHO BOCCTAHOBIIEHMST 3aBOACKUX HACTPOEK.

L. Bpawavite pyyky no 4acoBOW CTpernKke Wrv MNpoTMB 4acoBOM
CTPEernKu Ans NpocMoTpa BapuaHToB reset yes unu reset no(1).
npumeyarue 4

M. KpaTko HaXmuTe pyuKky [Ansi BOCCTAHOBIEHUSI 3aBOLCKMX
HacTpoek, korga Ha akpaHe oTobpaxaeTcs reset yes, Unv KpaTko
HaXXMUTE pYyuYKy Ans BO3BpaTa B PEXMM HACTPOEK, Korga Ha
3KkpaHe oTobpakaeTcs reset no.

&, COpoc HacTpoek MOXEeT 3aHATb [0 2 cekyHa. [oka

0T06pa>+<aeTc;| CUMBOJ1 g N He noracHet nHaunkauuna yes.
[Nocne BoOCCTaHOBNEHUSA 3aBOACKMX HaCTpOeK Ha J3KpaHe
CHOBa OTKPbIBAETCA PEXNUM HaCTpOI7IKI/I.

Settings
- o) (I

OO

1 B cneuunanbHbix pexunmax neaganb HeakTuBHa.

2 TlponucraiTte Bce crneumarnbHble PeXnuMbl AN1s MOBTOPHOM
VIHIOVKALMW PEXVIMa HACTPOKM.

3 YBenu4yeHve KpyTsLLEro MOMEHTa BO BpeMS BpaLLeHNs Ha-
33/, BO3MOXHO TOMbKO B PEXVMME VMMMMaHTONoruu, Korga Ha
3KpaHe MOSIBMSIETCA M3MepUTENb KPYTALLEro MOMeHTa (T. €.
Korga yactoTta BpalleHus Hwke 100 06/MuH).

4 Vnavkauus reset no oTobpaxaeTcs Ha aKpaHe no ymonya-
HW0.
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11

NpaBHOCTEN

11.1 MNMpepynpexaeHve o cobnogeHnn TeXHUKM 6e3onacHOCTH (3Kcnryataums)

MpegynpexaeHne

Meperpes moTopa

CoobuieHve

A

355

MpuunHa npeaynpexneHus

[nsa paboTbl MUKPOMO-
Topa MX-i LED Tpeby-
eTcs HegonycTnMo
BbICOKasi MOLLHOCTb.

Kogbl olunboK 1 ycTpaHeHne Heuc-

Oevicteue

He ponyckante NnpogomknTensHoro
ncnonb3oBaHus. [lante cucteme ocTbiThb.

OTI'IYCTVITe negarb

A

e [Mepanb Haxata BO
Bpems JocTyna B
PEXUM N3MEHEHUS
KOHKpEeTHOM
HaCTPOVIKN.

* lNepanb HaxaTta BO
Bpems 3arnycka
YCTPOMUCTBA.

¢ lMepanb HaxaTa
nocre ycTpaHeHus
HencrnpaBHOCTMU.

» [Noateepgute
PYYKN.

» OTnycTUTE HOXHYIO Nefanb U HaxmMuTe
€€ MOoBTOPHO.

» OTnycTUTE HOXHYI Nefanb U HaxXMuTe
€€ NOoBTOPHO.

HacTpoVKy  HaaTuem

Mepexon ¢ aTana ¢ HU3-
KOW YacToToMn BpaLLeHuns
Ha aTan Cc BbICOKOW
YacToToW BpaLLeHust

A

\‘%

Cnm,u,omeTp MuraeTt.

Monb3oBatens nepeuen
C aTana C HU3KOW YacTo-
TOW BpaLLeHnst Ha aTtan ¢
BbICOKOW 4YacTOTON Bpa-

weHwus (= 100 o6/muH) B

pexnme nMniaHTonornn.

Hukakune pgerictBust He TpebytoTcs, npeay-
npexaeHne ncyesaeT Yepes 2 cekyHAbl.

3aknmMHMNo Motop

A

\/,

Motop 3aezaet 6onee yem
Ha 2 ceKyHabl. nekTponu-
TaHWe MOTOpa OTKIMOYEHO

OTnycTUTE HOXHYIO Nefanb, OTCOeauHUTE
60p N H2XMUTE nefanb NOBTOPHO.

- BO M36exaHue neperpesa.
HoxHast negans He noa- A Menanb He nogcoeau- .
u MoacoeauHUTe Nefarnbs K YCTPOMCTBY.
coeaiMHeHa - =5 HEHa K YyCTPONCTBY.

MoTop He noakmoYeH

A

-k -

MoTop He noaknoveH
Hagnexawum obpasom.
MoBpexaeHbl annapar-
Hble cpeacTBa MoTopa.

1. MoaTBepanTe HEUCNPaBHOCTb.

2. (MoBTOPHO) NopcoeanHNTE kabenb
moTopa.

3. HaxkmnTe NOBOPOTHYIO PYYKy.

4. Ecnu npobrnema coxpaHsietcsi, 0bpatu-
Tecb B Bien-Air Dental SA.




11.2 OWnBKN n3-3a HapyLLEHNS NpaBui 3KCnyaTaunmn yCTporucTea

OnwucaHve ownbkn

OLLUNBKA 1

MpuynHa ownbkm

Koraa nosiBnsieTcsa

Lencrtene

KopoTkoe 3ambikaHne
MoTopa

dnekTpuyeckas Henc-
NPaBHOCTb: MexdasHoe
KOPOTKOE 3aMblKkaHWe
moTopa.

Bo Bpewms paboTbil.

3ameHuTe MoTOp M/unu kabenb moTopa.

OLUNBKA 2

OLumbKa rnaBHOro KOH-
Tpornnepa

[pyrasi HencnpaBHOCTb,
obHapy»xeHHas M0.

B nto6oe Bpewmsi.

1. OTKMOUUTE CUCTEMY.
2. O6paTtuTech B koMnaHuto Bien-Air
Dental SA.

OLUMBKA 3

[MpeBbILLEHO BpeMs 0Xu-
[aHUsl COEANHEHUS C
OpanBepomMm moTopa

HeucnpaBHOCTb KOHTPOS-
nepa DMX.
HeucnpaBHOCTb rmaBHoOro
KOHTponnepa RS-232.

Bo Bpemsi pabothl.

1. OTKMIOYNTE CUCTEMY.
2. O6paTtuTech B koMnaHuto Bien-Air
Dental SA.

OLUMBKA 4

HeBepHble faHHbIe B
namsth EEPROM

Owwmnbka namaTu
EEPROM.

B ntoboe Bpems.

O6patutech B koMmnaHuto Bien-Air Dental
SA.

Ecnu nogtBepauTb 3Ty HENCNPABHOCTb,
nonb3oBaTernb CMOXET UCMOMb30BaTh
YCTPOWCTBO B HOPMaribHOM PEXUME, HO He
CMOXET COXPaHATb U BOCCTaHaBNMBaTb
HacTponkn. Owmnbka NosIBNSETCS Kaxabln
pa3s npu NOnNbITKE COXPaHUTb UM BOCCTa-
HOBWUTb HACTPOMKMU.

OLUNBKA 5

Meperpes npuBoga
mMoTopa

MeperpeB moTopa mn3-3a
BbICOKOW TemnepaTypbl
OKpY>XatoLLero Bosgyxa.
HeuncnpaBHOCTb KOH-
Tponnepa DMX.

B nto6oe Bpems.

1. JoxauTech, Korga cMctema OCTbIHET.
2. Ecnu npobnema coxpaHsietcsi, obpartu-
Tecb B Bien-Air Dental SA.

OLUNBKA 6

Hwn3koe HanpsxeHve B
OpariBepe MoTopa

MeperpeB moTopa mn3-3a
BbICOKOW TemnepaTypbl

OKpY>XatoLLero Bosgyxa.
HewncnpaBHOCTb UCTOY-

HVKa NUTaHWs.

B nto6oe Bpems.

1. MogTBepanTe HENCNPaBHOCTb.
2. Ecnv npobnema coxpaHsietcsi, obpatu-
Tecb B Bien-Air Dental SA.

OWNBKA 7

Bbicokoe HanpsikeHue B
JpariBepe moTopa

HevcnpaBHOCTb UCTOY-
HVKa NMUTaHWS.
Mcnonb3yetcst 6op co
CMULLIKOM BbICOKOW NHEpP-
umen.

B nto6oe Bpems.

1. MNoaTBepauTe HEUCNPABHOCTb.
2. Ecnu npobnema coxpaHsietcsi, obpatu-
Tecb B Bien-Air Dental SA.

OLLUNBKA 8

O6LLasn HencnpaBHOCTb
MppUraLMoHHOro Hacoca

OnekTpunyeckas Heuc-
MPaBHOCTb: KOPOTKOE
3aMblkaHWe Ha 3emIo
UNu B LIENU NUTaHus.
OnekTpuyeckas Heuc-
MpaBHOCTb: MexXdasHoe
KOPOTKOEe 3amblkaHue
MoTopa.

Bo Bpems pabortbl.

1. BbikntoyuTe cuctemy.
2. O6bpatuTeck B komnaHuio Bien-Air
Dental SA.

OLUMBKA 9

HeucnpaBHoCTb pyyku

AnekTpuyeckas Heuc-
MpaBHOCTb 3HKOAEPA
PYYKU.

B nto6oe Bpewmsi.

1. BeikntoyuTe cuctemy.
2. O6bpatuTeck B komnaHuio Bien-Air
Dental SA.
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Puc. 1

12 TexHun4eckoe obcnyxneaHue

/A BHUMAHUE

Bcerga wvcnonb3yiite opurMHanbHble cpeacTBa Mo yXo4y U
3anacHblie yacTtu Mapku Bien-Air Dental, nuoéo
pekomMeHOOBaHHbIe KoMnaHuen Bien-Air Dental.
VMcnonb3oBaHue ApyrMx MpOAYKTOB MMM 3anacHbiX 4Yacten
MOXET TMNPUBECTU K HEUCNPaBHOCTU WU3-3a HenpaBuiibHOM
aKcnyaTaumm U/unmn aHHyNMpoOBaHNIO rapaHTUm.

12.1 CepBucHoe obcnyxmnBaHmne

Hwkorgpa He pasbupanite yctponctBo. [na  mobbix
MoAauUuKkaumMin U pemMoHTa Mbl pekoMeHagyem obpaluatbes K
Avnepy unv HenocpeacTBeHHO B komnaHuio Bien-Air Dental
SA.

npumeyarue 1

12.2 OuuncTka n gesnHdekumns

Puc. 1
» [e3anHdekumo noBepxHocTen yctpownctea Chiropro Plus

39 Gen 1 HoXHOM Neaany crieayeT akkypaTHO BbIMOMHSAT
c MOMOLLIbIO yncTomn TKaHW, NPONUTaHHOW
npegHasHavYeHHbIM Ofis 3TOM  uUenu cpeactBom (T. €.
cpeactBoM Spraynet komnanum Bien-Air Dental wnu
N30MpPONUIoBLIM CMMPTOM B TeveHue npumepHo 15
CeKyHA).

* CHumunTe pyyky (1) n npoctepunundyiite ee (B aBToknaee,
knacc B, npu Temnepatype 135 °C).

npumevaHue 2

* Hukorga He norpyxamnte
OEe3UHMOULMPYIOLLIMIA pacTBOP.

* He npepHasHayeHO Ans OYMCTKM B yrbTpa3ByKOBOM
BaHHe.

* Vcnonb3yiTe HOBYIO CTEPUIBHYIO UPPUTaLMOHHYO TPYOKyY
ANst KaXA0ro naumneHTa.

* Vicnonb3yiiTe HOBYKO CTEPUIbHYHO 3aLLMTHYHO MIEHKY AnS
Kakoro naumeHTa.

YCTPOMNCTBO B

12.3 BaxHble 3ameyaHus

OnucaHue yxoaa 3a U3OENNEM: ........... CM. WHCTpyKUuM To
MCMOMb30BaHUI0

MukpomoTop MX-i LED .....ccvvvivieiiiieiceeee ApT. 2100245
Kabernb Ans MUKPOMOTOPA ......cccuvveeeeeeinnrerennns ApT. 2100163

Yrnosow HakoHeuHuk CA 20:1 L ¢ nogceetkon Apt. 2100209
Yrnosow HakoHe4yHuK CA 20:1 L

Micro-Series ¢ NOACBETKOM..........ccvcvveerierrennnnn. ApT. 2100209
Yrnosow HakoHe4yHuk CA 20:1 L KM ¢

MOACBETKOM ... eeeetee e e e e e e e e e ApTt. 2100209
Yrnoeow HakoHe4yHuk CA 20:1 L KM

Micro-Series ¢ NOACBETKON..........ccvcvveerureennnne Apt. 2100209
Yrnosown HakoHe4HuK CA EVO.15 1:5 L

Micro-Series ¢ NOACBETKON.........cccvvveeriirreannnn. ApT. 2100294
Yrnosow HakoHeyHnk CA EVO.151:5L,

C MOACBETKOM ....veeeeieeeeeeeeee e e e e e e e e e e ApT. 2100294
Yrnosow HakoHe4yHuk CA 1:5 L

Micro-Series ¢ NOACBETKON..........ccccvveernivreannne Apt. 2100294
YrnoBow HakoHe4YHuKk CA 1:5 L

C MOACBETKOM ...ttt Apt. 2100294
YrnoBon HakoHeYHUK CA 1:5 .. ..o ApT. 2100294
Yrnosow HakoHe4Huk CA 1:2.5 L

Micro-Series C MOACBETKOM............uvuueeeeeeeeaenn. ApTt. 2100337
Mpsimon HakoHeYHUK PM 1:1 ..., ApT. 2100046
Mpsimon HakoHEYHUK PM 1:2 ..., Apt. 2100103



Puc. 2 Puc. 3

12.4 3ameHa npegoxpaHuTenen

A. BbikntounTe yctpoiictso Chiropro Plus 3 Gen.
B. OTcoeguHuTe ceTeBomn Kabenb.

A BHUMAHVE 1 KomnaHus Bien-Air Dental SA pekomeHayeT nonb3oBaTte-
OTcoeguHuTe ceTeBo kabenb W nogoxaute MuHUMym 10 0 PerynsipHo ocMaTpuBaTh Y NPOBEPATb CBOW BpaLLaloLLMeCcst
CeKyHZ, Npexae YeM OTKpbIBaTb OOk NpefoxpaHuTenen. VNHCTPYMEHTbI.

Puc. 2 2 Pyuyka yoepxvBaeTcsi B paboyem MOfoXeHUM MarHUTOM.

HeT HeobxopgumocTn COXpaHATbL €ee YrnoBo€e MosioXxeHne BO

C. CHumunTe 6nok npegoxpaHutenen (1) ¢ NOMOLLLIO NIOCKOW BPEMS! CHSITUS 1 IOBTOPHOI YCTAaHOBKM.

OTBEPTKM.

Puc. 3

D. 3ameHute npegoxpaHutenu (2) Ha HoBble W YCTaAHOBUTE
6nok npenoxpaHutenein (1) Ha mecTo.

A\ BHAMAHMUE!

VMcnonbayinTte Tonbko npepoxpaHutenn T4.0AH 250 B nepewm.
Toka, aptukyn 1307312-010.
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13 O0Owune cBegeHusa n rapaHTus

13.1 O6wne cBegeHus

YCTPOWCTBO AOMKHO MCMONb30BaTbCs KBaNMUUMPOBaHHBIMU
creumanuctamu B COOTBETCTBUM € TpeboBaHUsSMU
OEeNCTBYIOLLEro 3akoHodaTenbCcTBa B cdepe OxpaHbl Tpyaa,
TEXHUKM  ©E30MacHOCTM M [aHHbIX  WHCTPYKUUA MO
akcnnyaraummn. B cooTBeTCTBMM € yka3aHHbIMKU TpeboBaHUSIMM
nonb3oBarernb:

* O6si3aH Mcnonb3oBaTb TOMbKO Te YCTPOWCTBA, KOTOpble
HaxogdaTcsa B ucrnpaBHOM paboyvem coctosHun. [lpu
HapyLleHun HOpMarnbHON paboThbl, Ype3mepHon
BMOpaUMKN, 3HAYUTENbHOM HarpeBaHWM WAM  Opyrux
npu3Hakax, ykasbliBalLux Ha cbon B paboTe yCTponcTBa,
crnenyeT HeMearneHHo npekpaTuTb paboTy n obpatutbes
B obmumanbHbIn CEPBUCHBIA LIEHTP KomnaHun Bien-Air
Dental SA.

* Heobxogumo ybeamTbesi, UTO YCTPOWMCTBO MCMONb3YyeTcst
TOMbKO B LENsX, ANs KOTOPbIX OHO NpegHasHaveHo, a
Takke cnegyeT 3awmUTuUTb Ccebsi, CBOMX MAUMEHTOB W
TPETbUX NUL, OT MtoGOI ONacHOCTU.

13.2 YcnoBua rapaHTum

Komnanusa Bien-Air Dental SA npegoctaBnger nonb3oBaTtento
rapaHTuio, PacnpoCTPaHSAIOLLYHCHA Ha NoOble KOHCTPYKTUBHbIE
HepgocTaTku, 6pak MaTepuanos UM NPOU3BOACTBEHHbIN Opak.

Cpok penctsBus rapaHTum ¢ gatbl
haKTypbl COCTaBIISET:
* 12 MecsiLeB ANS LWNaHra;

BbICTaBneHna c4yeta-

« 24 mecsua ans yctpoictea Chiropro Plus 3™ Gen u
CA 20:1 L Micro-Series;
* 36 mecsaueB ana mukpomotopa MX-i LED.

B cnyyae o6ocHoBaHHOWM nNpeTeH3un komnaHus Bien-Air Dental
SA unn ee odumumanbHbIi NpeacTaButens GepyT Ha cebs
obs3atenbCcTBa NO yAOBMETBOPEHUO TpeboBaHWN B pamkax
AaHHOW rapaHTum, 6ecnnaTHo OTPEMOHTUPOBAB UMW 3aMeHUB
BpakoBaHHOe M3genve Ha HoBoe.

JTiobble gpyrne npeTeHsuy 1 peknaMaumu, He3aBUCUMO OT MX
xapaktepa, ocobeHHO B dopme TpeboBaHMSA KOMMEeHcaumn
yNyLEHHON BbIrodbl M BO3MELLEHNS YObITKOB, NCKITIOYEHbI.

Komnanus Bien-Air Dental SA He HeceT OTBETCTBEHHOCTM 3a
npuuMHeHne yulepba wunv Bpeda 340pPOBbI, BKMKYaAs WX
nocneacTBusi, KOTOpbIE SBUMUCH PE3YNbTaToOM:
* Ype3mMepHOro n3Hoca 00opyaoBaHNS;
* HeHaanexallero Ucnonb30BaHnS;
* HecobMnaeHNsT MHCTPYKLUMIA MO YCTAHOBKE, 3KCMyaTaumm
N TEXHUYECKOMY OOCIYXUBAHWIO;
* HeCcTaHAapTHbIX  XUMWYECKMX,
3MNEKTPONUTUYECKNX BO3OENCTBUIA;
* HEHaAEXHbIX COEOWHEHWN, B TOM 4uUcrie Ans noaayn
BO34yXa, BOOb! UMW SNEKTPONUTaHUS.

ANEKTPUYHECKNX nnm

lapaHTMa He pacnpocTpaHsieTcsl Ha rmbkue CBETOBOAbI U3
OMTOBOMIOKHa W mntobble ApyrMe KOMMMEeKTyloLme, KoTopble
N3roTOBMEHbI U3 CUHTETUYECKUX MaTepuarnos.

lapaHTva MoxeT BbiTb aHHYNMpoBaHa, ecnv NoBpexaeHue u
ero nocneacTaust 06ycrnoBneHbl HempaBuIbHbIM obpaLleHem
UNN BHECEHNEM W3MEHEHUI B KOHCTPYKLMIO U3AENUsa nuuamum,
He YNornHOMOYEHHbIMW Ha 3To komnaHunen Bien-Air Dental SA.

MpeTeH3nn 1 peknamauuu No YCroBUAM [aHHOW rapaHTum
NPUHMMAKTCA  TONMbKO MpU  MNpeAcTaBneHun BMecTe C
nsgenvem cdeta-akTypbl UMM TOBAapHOW HakNagHoW, Ha
KOTOpbIX yKasaHa gata npuobpeTeHus n 4eTko 06Oo3HayeHb!
apTUKyN 1 CEPUINHBIA HOMEP U3OEnus.

Cm. OO6LiMe MOMOXEHUA W YCINOBUSI MPOAAXU Ha CTpaHuue
www.bienair.com.
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1.1 Chiropro Plus 3™ Gen #7515 88

Be ik Be ik
@ T ———— @ TR,
0123
Q 3 - BIRMT, E B8 Fi8E S T B,
‘ I}F?‘E = %;E&Eo u *ujﬁﬁo
— fRE£58K, BR20mm, HETHREA,
3 @ EEERS
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BG | BB,
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L5,
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2 ﬁﬁu\.ﬁ%ﬁm%

2.1 FmfEN

FRIAANBEFIEEIRE , T8N MX-i LED ${fY 65) Ik g
FRUAI R ERETRFN,
—#REFREDS A EITELL T AR AR K,
MENIEEW LCD BEE RHEBEETT S,

2.2 THARZE

BEEAFRUCAMERERNFEMARELE KR, Chiropro
Plus 3" Gen FRHEZ A F 24T R AME Bz D , B#TA
FRFARMAHE, BRI | EMEEH A EBE N EREBRE
B, EES HER, RRGHAFENTNEST RS ERER
HE

A7 Y B AR A BREER IR 9 < Bl BT IRE (MKHEBIEC 60601-
1-2 ed. 4.0),

- a

«A.B. C%
XAEEFR , RRXR—IMEERSRIITHEE,
KRSELER,

< (1), 2. B)=

NABEHERT  RIEXATERSEBER.

« OK (H#3E). Settings (1RE& )&

ARG XARTRE TR , fINERE, X8, X2
B, REXE, B, FEHNRATARERS .

NEEERL , ERFMF :
- “Clockwise” ( B4t ) BN “CW” ;
+ “Counterclockwise” ( #at4t ) BB R “CCW” ;
- A BFHIRMEREREXNEENR FWD” ;
s WEBEHLROEREEXNTEN ‘REV” ;
. KEREIEE 1V “revolutions per minute” (3 / 24 ) BB R

urpmn :

« HE# L “newton centimetre” ( 4 EXK ) BB A “Nem” ;
- A BFHDRREZBRESRR DMX ;
« FAERMF AR5 BIEHA IM” M “SR”,

2354
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3 BT SR B

BIREXAT RERENMITRIR | SRR RIERR 1R,

N 7%
TG FHEZT EEEITH MX-i LED B B3 58 £

A %
BEURETIRE.

VANE 3=
FAVERBRELESE (FBESHE ) BT P EARRE,

A w&
HRFEZERN , FTRHABEIFRE,
BRIEBIETHRR,

A %

FREATEFPEENSHMNHSZE, Bien-Air Dental SA Xt
A%,

A %
2 BEMNIRE,

A %
FiFFEATALR B E SR (FEESRAR ).

VINE:Z
BRZZETELK , FAFEFE,

A B

FEERBLARTRN  FAUEA. BRIEFEREEM
l%,-[_E’J/J.K Vo

A B
NBREMBERR , RAFRZEETREEBRP O LR,
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4

4.1 Chiropro Plus 3" Gen R #iR

Weee .,

n L1717
L LIL(L 4,

2354

E 1
(1) —#XEIRE (10) AT B/ EEETRRA
(2) RPEERERS (11) 5 MX-i LED $4 & B85 I3k Jz [6] KE 5 Y Bl 42
(3) #& (12) BET—MNATSERN “EBF &4
(4) XZEH (13) B3B3
(5) FFx (14) MX-i LED 4B e5.5) TR E 4
(6) RE2LE (15) E#HIFEd
(7) EBIREIEES (16) LCD #£#IRE
(8) IEHbEIEES
(9) MX-i LED #E &85 I3k
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42 REMNER
Chiropro Plus 3" Gen &% , R4S 1700710-001

s

Chiropro Plus 3" Gen KM CA 20:1L E% | =@ 45 1700738-
001

=g FmEms
Chiropro Plus 3™ Gen KM &% (1x) 1700739-001

212

Chiropro Plus 3™ Gen X4 (1x)

1600994-001

MX-i LED ## e8.5) T3k (1x)

1600755-001

3 4RI (1x) 1600631-001
45 MX-i LED (2m) (1x) 1601069-001
TERIEE (2x) 1502329-002

—B5RE-RUTEEEE

1500984-005

—B1I0NMNEEERIEEGRE CAWEE
2

1307727-010

RIHRSZIR (1x)

1303393-001

FHZE (1x)

1301575-001

3P ELRS , XE /MBI , K2m (1x)

1300067-001

P ELRSG , RMNHR , & 2.5m (1x)

1300066-001

PELRE , HmEHlx, K2m(1x)

1300065-001

£
Chiropro Plus 3@ Gen &% (1x)

Chiropro Plus 3" Gen CA 20:1L #% , = R4S 1700709-001

1700710-001

CA 20:1 L BERRFIEFH (BE ) (1x)

1600692-001

Chiropro Plus 3™ Gen &% (1x)

Chiropro Plus 3" Gen CA 1:2.5L £ , =@ 4= 1700751-001

1700710-001

CA 1:2.5 ZF A (1x)

1601055-001

B
Chiropro Plus 3™ Gen 4l (1x)

Chiropro Plus 3™ Gen KM &% , =G4S 1700739-001

1600994-001

MX-i LED # & 830 T3k (1x)

1600755-001

3 FARE (1x) 1600631-001
#:45 MX-i LED (2m) (1x) 1601069-001
THERFE (2%) 1502329-002

Kirschner/Meyer —& 10 &E— XM TEHE
53

1501635-010

—B1I0MEXEETESBHA ZHNEE
2

1307727-010

RS (1x)

1303393-001

FHNXE (1x)

1301575-001

PELRS , ZE/ LMHIX , K2m (1x)

1300067-001

3P ELRE , NHIK , £ 2.5m (1x)

1300066-001

IPELRE , AR, K2m (1x)

1300065-001

CA 20:1 LKM ERRFIZFH (BH)

1600786-001

4.3 EBEH

3 R4z

=13 FRmS

1600631-001

MX-i LED $#{E B3 5k

1600755-001

CA 20:1 LKM EERRFIZEFH (BH)

1600786-001

CA20:1 L KM KEZFH (R2H)

1600785-001

CA20:1 L EERRFIEFH (BH)

1600692-001

CA20:1 LEFH (BE)

1600598-001

EVO.151:5L
ERZFIEFH (RE)

1600940-001

EVO.15 1:5 L EFH (EH)

1600941-001

CA15LEERRIIEZFH (RE)

1600690-001

CA1ISLEFH (BH)

1600386-001

CA 1:55 BFH 1600325-001
CA 1:25 BFH] 1601055-001
PM 1:1 EFH 1600052-001
PM 1:2 EF 4 1600436-001
TERIE (2x) 1502329-002
—2 100 MEETEFEHRFE 1501317-100

—B1I0RE—AXUELTEEL , K35m

1501738-010

Kirschner/Meyer —& 10 RE— X MHTHE
%

1501635-010

Kirschner/Meyer B AJ#F EHIEXESR , AT CA
20:1 L KM & CA 20:1 L KM e/ & 5l fh#E F
H, BFE 10 NZRHEM 10 BAE

1501621-010

—B10RE-RETHEL

1500984-010

RIS IR

1303393-001

FHXRE

1301575-001

45 MX-i LED (2m)

1601069-001

PELRSG , ZEEH/TIMHEHX , K2m

1300067-001

3P ELRS , BMHNX , K25m

1300066-001

PELRS , WmEHX , K2m

1300065-001

—B10MEXEETESBHAZHNEE
2

1307727-010

—45 10 48 T4.0AH 250 VAC & 9 e h 17
(522

1307312-010

hetd

1307031-001




4.4 BERSE

RY (Kx&xm)

Chiropro Plus 39Gen EM............. 240 x 240 x 102 mm
Chiropro Plus 3™ Gen 4/l ( # %28 )240 x 240 x 482 mm
B e 200 x 180 x 54 mm
B (R ) e, 200 x 180 x 144 mm
SIR%4% (~mémS 1601069) ........ KE20m

BT ..o KE29m

MX-i LED B i .................. 23 x 91 mm
B3Rk (#RHE IEC 60529 FRAE | K E IP X8).

ER

Chiropro Plus 3@ Gen E#............. 2.2 kg.

B2 oo 830g

IR e, 115g

BB e 1059

MX-i LED B BEFHEIE ..o 1159

BAHIE

1250 F 170 B
(K 158)

-25°C (-13°F) &

+5°C (41°F) &

BE °C (95° ° °
+35°C (95°F)  +70°C (158°F)
=] =
ﬁ;{/;u}?:(ﬂa 30% £80%  10% E 100%
m
_ 700 hPa & =
=5 oo 500 hPa % 1060 hPa
A &

FB#8H Chiropro Plus 3@ Gen W IE¥ T#EESEE.
351

FFERREE 93/42/EEC EFTIRZEFRHEINIE lla R,
BAMEEER

A IEC 60601-1 | ¢ ( BFEB AR NES )o

A B
2R ERUANARFERERE,
ERNE4 (1R1B IEC 60601-1) :

MX-i LED $E B DK .o miéwmS 1600755-001
CA 20T Lo = m4mE 1600598-001
CA20:1 LEEREB oo @RS 1600692-001
CA20:1 LKM.oeoeooeeeeeeeeeeeeen F RS 1600785-001
CA20:1 LKM BERERF ..o = BiRS 1600786-001
CAEVO.151:5 L FERZRF ............ = mimE 1600940-001
CAEVO.151:5 Lueeeeeeeeeeeeeeeeen R4S 1600941-001
CAT5LBEREF oo = M4mE 1600690-001
(07X -1 F RS 1600386-001
(07X - TSR = BiRS 1600325-001
CA 1:2.5 oo mémS 1601055-001
[ 2| A e S = m4%mS 1600052-001
BEFHL A2 oo, R4S 1600436-001
T e F RS 1500984-010
KM S EE oo RSB 1501635-010

P &R

IP41 (AIBFIERTF 1 mm BIRMAFEK (BEFE ) HA ).
Fi4ER

AFE 5 HIRE , BREATE—SWER, BE, HIE. kRS
M|, X, BYERREURKERE,

EE
Hig,
B AKETR
N
—&RBHR
REIIKE e 30 £ 150 ml/min.

5%)
R e 582 5.60 mm
........................................................ AR 2.40 mm
B e 1.60 mm
ATEREUTESHHER . S0 (ERREH)
MX-i LED S EBEN T5E oo, FmmS 2100245
LRI MXi LED .o, @RS 2100163
CA201LEFHN , BE . @S 2100209
CA20:1 LEERMRINEFN , BE ... FmmE 2100209
CA20:1LKMEFH, , BH ... FmYmE 2100209

CA 20:1 L KM BERRFIZFH , B8 ... Fm%&E 2100209
EVO.15 1:5 L EERRFIZFH , BE ... FmmS 2100294

EVOMS15LEFH , BE ., MRS 2100294
CA15LEERRINEFHN , BE ... RS 2100294
CATSLEFN , BR . e, @RS 2100294
CATEZFEHL oo, Fm%&mE 2100294
CAT25EFH oo, RS 2100337
= e O @RS 2100046
= 1 K 2O @S 2100103
VANE -5

EREEHEFN, Dk

RELMEFEARLIRE / BIE (EXPERT , FaBEEE
ERHEERETRE ).

HRTMB L ESIR

SN 228 TWHY “11 SHIRFBELAESIR " BT .

45 BERFPNLEFE

@

BFRFEITER , IRHITLEN / HEWK

X

HFEBRAER , BSMBFEZRMERD FFUE.
HAMBFEREAESENAGRERESHEEENBRY
F. APAIUNE HSMIBELEEEN  SEERREREKE
AL L3R IR R LK ( RFERRER 2002/96/EC BT )o

2354
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4.6 BEFRAM (FEARER)
4.6.1 {ERATAFEHE

R FEAEBS IEC 60601-1 SR EHFAE (BRA 3.1) BUR IEC 60601-1-2 B R A AT (BIUAR )o

A wé&
RELTHERRNLTLARER , BHIRBEENTRILES, RENEHTWMHERS AN EENEUARFEAEE, RFXLM
BrfEfe , MEAEEABUTUS

s EALTFRELERETERSHRE

- BRIEZNATEMB AR

« R EARE,

Chiropro Plus 3" Gen &4 IEC 60601-1-2 #§ EMC ( BREFRAM ) BEXR, TLBRSRE (BHLIFS ) THATMRZ4EE , Rt
FEEREMEER, ZEETEEATEMARHER ., MIERKEG (MRI) MEMECHEZMNE , AR RN BRTIHEE X,
FEAERTHEBRIEZ LABMOETFESHEL, ERR | FHKIRE BRI ARA RS Bien-Air Dental SA,

@R RF BERE (BFEXRLLAFMABRELZ/NEIRE ) 5 Chiropro Plus 3 Gen £ (‘BIESIEEMEN 8L ) 2 H R
TNFI0EXK (12 %) WIEE., BN EESBAEE K HEERE.

A &

THREBAEAREAME, ERB[MLLE , £AKMA Bien-Air Dental SA HENEZBBMEAREINBAFNZH |, TS HES
Bras i TN BRE.

4.6.3 BEFRAYE - BHNNTHED

R T EEGES ISR S A

Chiropro Plus 3™ Gen ¥ A F LA T IS EM EBRLIRE, Chiropro Plus 3™ Gen B/ = B 2 A AR IE MK IRE HEAHRE,
s EMH EBRINE - 15

Chiropro Plus 3" Gen {X /8 RF &8 B A THREZE1T. Hitt , & RFEHEBIEEE

RF#45 CISPR 11431t | Group 1 R BT R B9 188 RE A T 3.

RF &5t CISPR 11 #R/4 Class B
RS IEC 61000-3-2

IEC 61000-3-3 #r/#

(Conforming)

ok Class A Chiropro Plus 3" Gen A THMAER , EERERFAURBLEREETREER
RARBREMRBRAER.
A B E R £ R R 5T ®"E

KT BB THaE WIS R ISR EH
Chiropro Plus 3™ Gen ¥ BB F LA T IS E M EBRIIRIE, Chiropro Plus 3™ Gen B/ 5 B 2 A AR IE MK IE R EHIRE,

TN

EE AR (ESD)
IEC 61000-4-2 #5/#

IEC 60601 Uizt 7k F

+8 kV KR
2 kV =S ke
+4 KV BB
+8 kV ZB S ke
+15 kV S ke

BIKFE

+8 kV KR
2 kV S ke
+4 KV BSRHRE
+8 kV ZB S ks
+15 kV ZBS ke

BERE - 5

WENARR, BRELH
Bit, NRBEHEER
R, BXNEREED NI
B 30%.

BB, R I3 B AR ko B LR : £2 kV LR : £2 kV e BRI E ROA F Al
IEC 61000-4-4 ¥R At HAL  +1 kV TER RERPEER,
+0.5kV , HEBEE +0.5kV , HHEE
R AL e AL e e R B Rl
IEC 61000-4-5 #5# 1KV éf‘%g . 1KV éf‘EEJ:E . RERTFEER,
+2kV |, KEE +2kV | KEBEE
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FER M iR IEC 60601 iz EHKTE BREINE - I5FE
0% Ur , 0.5 MBER , 0°, 45°, | 0% Uy, 0.5 MESF , 0°, 45°,
9o/° a5° 1|sftj)§°H225° 270° 9(;° as° 1|81(’)§°H225° o7ge | REBRRREAZIEL
Ny : : : y : : : REFRMEER, R
# 315° # 315°
B R A\ 4 8% BB R IR B Chiropro Plus 3™ Gen
A B ) S T 0% Us 1 AR - P 7 SR 1 0
IEC 61000-4-11 45 oo p , oo y , ST BUESTHEE
70% Ur , 25/30 MER , 0 70% Ur , 25/30 MEZF | 0 R4 Chiropro
d
0% Uy , 250 MEZR |, 0° 0% Uy , 250 MEZR |, 0° Plus 3% Gen fRe,
BB ST A7 B 58 E R R F5 1E
e o ) 30 A/m 30 A/m HATE LR ER
! R R iy S FRE KT,
3 Vrus 3 Vrus N .
0.15 MHz — 80 MHz 0.15 MHz - 80 MHz B RF RIARRZBA D
RF 7S 31 R MES BE , NIK
ESFH 6 Vs (ISM 5767 ) 6 Vs (ISM 367 ) TEMAETEMEAK

IEC 61000-4-6 #R /4

0.15 MHz - 80 MHz

80% AM (1 kHz)

0.15 MHz - 80 MHz

80% AM (1 kHz)

BRI RF &5
IEC 61000-4-3 ¥

3V/m
80 MHz - 2.7 GHz
80% AM (1 kHz)

3V/m
80 MHz - 2.7 GHz
80% AM (1 kHz)

3z

KA THENEE
A HE T

Q)

RF T&BHIRE TG
IEC 61000-4-3 #7 A

MR (A - T HEE M= Ak
I .

MHz) BAIE (R4 W) (B4 : Vim)

385 1.8 27

450 2 28

710, 745, 780 0.2 9

810. 870. 930 2 28

1720, 1845,

1970 2 28

2450 2 28

5240, 5500,

5785 0.2 9

BEE :0.3m

ER U RENEHK P AR EREE,
EAMEE (1817 IEC 60601-1) : EARMAERLERF LED U XBENDERRRE, MATHNRAEKEREN £5%.

a. BERER (PINELRE (BHBE/ TRLE ), EABHTLB, WRTLE, AM (B8 ) M FM (B35 ) /B R B0 EHEY ) #3787 ENEIS ERETN.
BiEEESR R LB RIS | NEEIGNBBRL, WREMA Chiropro Plus 3™ Gen fit U S 37 BB H EIRIZZIM RF AMAF , MR LIME Chiropro

Plus 3" Gen UBREETESE. MERIETHE , BHRIMFAINENE , 5205 Chiropro Plus 3 Gen AN B EHRMLE,

2354
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5.1 &% Chiropro Plus 3™ Gen &%

1
A. ¥ Chiropro Plus 3" Gen A BB AZ HEBH FRKHE,

A wé&
TUREERE, FHFIEMEMREAL , EFERELE
to

2

B. R4 ERFRBL TITH,

100 - 240 VAC = T4.0AH 250 VAC Ri% , &= @%&mS 1307312-
010.

EERRKRL , Z0EE 231 TH “12.4 BIRRKRL " ET,
C. MHRBL (1) EFRERESS (2).
by

A wé&
BRI T R ARSI BIR | S5 B RE R 1E,

3
D. B EER ENIEEH 5| SERBINESL  FHEELERS
EER LR A

ViNg 3

EYEEEE SRR,
MEMFFRIREL | ER HRYIE OEREE (1),
ERMFESFEON , FEHEE 2).

4
E. ¥ MX-i LED B B3 DAL SEZT I RmHE 0 | EidiER
8 B EH 5| SRS A L.

5
F.ORREXMSFHERIEHAFHNNARL  EEERIRT

6
C. REGRTEM , URRE LETENERH (1),

VANE -5

RBRIZETIRE THEMZT , 4714 A Bien-Air Dental 1214
HEL, XEELBRE-AMLTEEL, EEFATHESHES
BIRERZS.

H. MNBREFFME-IMEEEEEE (2).

7

| HETENREREERS () FINBHE,

8

J. BEHE (1) REI-4XEHR 2) F.
REGHERBEBKE,

9

K. 8ER%Z 3), MRREZR/RES L, WEHRTARSE , REAN
ERBER, IRZFHAER , A QEIRS,

A &

REERBNFEETR

A &

FTHREREEIELNERTETR.

A &

BRBHEK !

10

L BTEEHORNRIIE  AEEREIENRRRZEE,
A wé&

ATHNERLKARBREMA TR | PR, B1TEISE
BEREMFAE,

11
M. B 3 MNEER (7= mimS 1307727-010) FEEEL S DIRLS
HHiE,

52 Ft/XxTE

AfEA Chiropro Plus 3™ Gen EMEF A REH T AT —%
#th & FF B FKH,

A &
FREDRBITIRPRARE,

2354

1 RZBEIHEBIR (100 - 240 VAC / 150W / 50-60Hz) fit
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ojola 20 1
qn T

':'_lrpm -"-l.'-'Ncm

n
P
<
S

Ny

(i

@ ©

1
6 SRHE W

6.1 Chiropro Plus 3™ Gen # 3

T8¢ Chiropro Plus 3™ Gen#ILCD RE S R HIR&I5A77 58,
X—IEFNERREZUTER :
&1
« SATTRER (2 3 N BRINIT—TUAST)
HHEER : SNE 220 MW “7 3857 - iEER » ET,
2
- RBER (RBARITSH)
FHEER  SNE 224 W “9RE " ET,
3
o BHRER (NHRE, EEIRE)
HAEE : S5 226 WA “10 5 ER " BT,
& 4
A KIRBEHE (1) BRI R BE N 2 B iR,
M1
HHAEER : S5 218 W “6.2 HEAAThAEHEN » =75,
HABKER . S 226 WY “10 BEHRER ~ EF,

4 )

A4
olalE :
Settings
N\ d
Taly U
"_“_' rpm l.-lNcm
. A
B @ @ o O

’ 2

6.2 HEHAZhEERLYE
JE2

HetR iR ik

oW BRI  MANNE  BEALW

ﬁcmNﬁﬁﬁ FNMEIE BT

SE—R HET—MRRIFNSE | BIARE

AR 8

. AT RE | B R E BN

BEE SHEM BEYMEE  WAREW
& B

P AT MR B R 2

- HABHRES (U EREEREET

izulnd: N




( N

J)(H ) ()2aA BaE.
1 5% Setti
as &) a» 'S .-' .-' ﬁ”;/gi
o - i B
o O o
400 000000 00
w hd v hd h 4 v
SR | [y 2| (W JNRY S
e @[ ] o 3%
3
6.3 FEES
FEES iR
—Efﬁﬂ% %ﬁ%%iiﬁ%fﬁ y i&l—lt_iggﬁ s EE&EL}E
o BAEE “EE " (FORWARD)
. HEEIRE  FEREEARDE AE”
RIS (REVERSE)
I MNEREBFHNERSBRIRECHET
AEKY el
HERS
REEGE E58H

REPERED  HEBHTEKRE (REVERSE) 51T
= 7

REKG REHEBA

4

1 BRIABERXAETERN,
2 EDRETHED , EMIEH R ERRERT R,

2354

219



220

1 2 3 4 9] 6 7
| | | | | |
I — |
v
ll I -
1 2 3 g '.
a0
) pm
0000 ® 0 0 ©—
SR My s~y =) s o i
™ - (@4 Cv) SO @ =R¢
L | | | | | |
\ I J
8
A 1

7 ST - MR

7.1 SRY7 EIE#ER
1
WAEEHTRFELHEESITHANRTEEEF &0, BF
RHEEUR T H a5 5],
23, A5 NAENLFNSE P, P2, P3, P4, P5(ix&
SERADHATREHE. $hEl, ZIRECHNFPHE B A R 1T
IRIBIRE ) SRIT—RBYr , EHRERUTEER :
(1) SEP1(FELHaSHR , B@)
(2) SBP2(FLHPTR , BB)
(3) ZB®PI(HALE A6 &8)
SEPAFPSBRINTEH  BRIREF226 MW TREE ",
(4) HEEIt
JET
(5) Bt
x2
(6) EFHEERL
JE3
(7) HEXEHE
4
(8) JAITIREHRS
RTBARRBWIEE : SNE 224 WY 98B ET,

7.2 BITAIT B P1 A P2

2

A, BTREIZ | BURT MX-i LED SR B3 DENERE,

O DiKiETH , EEE S RANF SRR,

G EREITUEEENEREEE,

25-6-7

3

B. MEXE , BHIE | ITATERE

b EEI (1) UEZEEREREFNHE B DX TR
BRREE

« L CW = CCW F ahekk et b 5 318 KSR/ 4 B e 3
DFRARINKEREE (RFREER ).

-
hd
-
@ g I
L't
- o
SIEENUAN & =) s o A
M = ('&.é‘ C?) SRR o S
N J

B2

12
LCEETTHNEZE , SREREFNHME S TR AIXEN
BAREE (1),
8
- KIREHUESCATTIRE,
W EREEER,
FAER  SNE 224 WK “9]E” BT,
o KEZEMZENAGEMLE A 5 Nem AR,
#9-12
C. BiRMEHHE R ERARERT - 1M R,
N ;—i%ﬁ’ﬂﬁ%ﬁﬁﬂi@ , BZPRE—IRERNREH K

JE7-10
7.3 BITARTT : TB P3., P4 M P5
4

A. EP3 (1), PAMP5 SRR BT MR  BUET MX-i LED 588
HOIEHRE,

G DRETH , AT ROFTSER.

& EEIT (2) EREAE,

& AT (3) EREAE,

G HAESR (5) ERKNBEE (MBS LRETIHUESE
BRRT ) EARINSEAREE ( AERKRT ) 2EBNE

2R

E5-6-7



&)
)
)

M3

B. MAME  BHMEE , ITUTHRE

G HEL () ERARINEREARMax HFS (4)o

Y REANEZGHNHRESR 6) BERENRE , fIS FKENE
RENEE,

« LA CW =k CCW J5 Mm% s A4 338 KSR /N Bl 8 3h
SRMAEN R AHE (REREER ).
12
ORI (3) ZA BEEE AT REFNHEBITART
REI & AKHEE,
17
- KRN EIUAITIRE.
BFHES  SNE 224 TWHW 9RE”EY,
o KEZRBEIRMLZEA 5 Nem HERFA,
2 9-12
C. BiEEHAREEZE LR ERARERT - 1M R,
L, ;—53&%%%%@5&%@ , BiZSRE— X ERNIEERIR

o

2 7-10

N
—
~

-— —
- A
rom -l'-.'-Ncm

® 0 0 ©®—
S A\l AR 7 - - ! ‘.
IM ) /E (“‘ L%) .‘. b. oo '/?\~

.- Max -

1 MX-i LED $E Bz HRETEEF , NBEERKIREE
B, ELR P1 M P2, H MX-i LED #H B3) BiATIz{TH ,
MBS 6 % R 17 B9 AT AR B R KR E E

2 ELSWPIMP2 AEHEHFHLRRERT 100 RPM &Y
F 2B RHELT,

w

ENHREABEZERTER , FERTRZ.

QMBI BT IREREKT 100 RPMET |, F4 8 RBEZT
, BEft &Rz T R ATE 2R & KR,

m-l-\

5 S—SRNVREDBHMNSR E—RERANREREMRK ,
RERRRERERTEIPERLTH.

6 HEREEXH ,ﬁﬁ%)‘:‘rﬁ?ﬁ%@ WIEHEHFFES (X
BHERKELS ), RAEAS , SERBEL , #EERZE
Ko MEETM0EAE 10 Nem , BESEE : SAETH 226
Y« REBERAE "

7 HEHEBFHDRETE , MR ERANRELY.

8 HEHEPIHP2, NUBTREBEXNEIHIE,

9 ERTEINEELSR (<100 RPM) , NYERBAE I
A ARERA.

10 HTFZ&ZER , SANERSRYREFELE (= 100 RPM)
B, EERBRTRATENIGHSEE T HENG 2 B4,

11 ELEP3, PAMI PS5, R BT REBEXNEIRE,

12 EZEXAPHTHER (B GERKSEH , BT ZREZEHE
BEHSH ) HANERE , K FRF.
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1 2 3 4 5
| | | | |
R — )
v
Han (o !
A7 R,
m ez €D
\I I I I I )

8 SAYT - FRER

8.1 A7 EIEHR

1

WEBFHIRELEREEZTHAATEARS &K , AR
REEURT 28155

MU ATLUBHE 3. 4 3 5 MNIEXLKEE P1. P2, P3, P4, P5
WAT—TUET; , BEAERERNT :

(1

S|P (HAPR , &E)

(20 SERP2(FLHHPRE, B6B)
(3) SEWPI(FHESR , BE)
SERPAMPSBINTER  BRBREF226 T “THRHBE ",
(4) HEEIit
1
(5) BEFHEEL
E2

(6) SAITRENS
ATHBREWEE : S0 224 WH 9 RE " ET,

N O e
SR\, 4w - e o Lo
IM = (v..;‘ Cy) ~ O -
N J
&2

8.2 WIT—TBUATY

2

A BETRMZ | BUET MX-i LED B B3 DA ERE,

& DRIE(TH , FELHASRNFSER,

b EREITAREENE REEE,

E3-4-5

3

B. IAME , BHAIE , ITUTRME

G OERET (1) NEZEEREREFNME B SIXMIAEIN
BAREE

« LA CW =k CCW J5mKERKEHH SA 5 38 KSR /N EL 8 3)
DR ARENHRRE (REBREER ).
26
LCEEITNEZE , SREREFNHME SN DA XN
BRREE (1),
7
o KIREHUESCATTIRE,
R RIZEER,
FHAEER : BAE 224 AW 9 RE” ET,
C. EREHAEMZE ENBEERAREIT —NSR,
& g—zﬁs&%ﬁ’ﬂﬁﬂ%ﬁﬁiﬁ@ , BZP R E—IRERNIZERR

o

5
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224

1

EEEERT , AR T8 -SRI ESHNER.
HARBEXNN T E: FERTERN T KZEES ; EHiEEERXHN
& BERKEREY , REEITEIE,

1

EZEXTHITHMEERE B N EN T RRF.

2

A FEREEAFE W@ CWECCW I [a HE ik e € 5k WA 7
LN gﬁﬂ’s%ﬁi’ﬁ% (1) ERTEZEFES, LAEE—MNMER

BIXo
B. MEXE ERHMEZEINBERANEET -SSR  FREARST
B,

G PRERREER , T-SRNFSENEE , BRSRE
RERENRERIRE

C. BEEHNERFIESHIRE (REFER ).
G FERATIERIRE FEN,

9.1 JAITHER

A EREBEREE ®E DN FEHEREANEIATER.
2

B. LACWEiCCW 5 & HE S K40 A IMPLANTOLOGY (Rdg) TR
F SURGERY (FAR) i BREH

C. EIEHEA R BT BRI B,

G AFERBRE  BRETEEERARE  mE1,

9.2 MX-i LED BB LR EE

A ERBERRE  RELGEHEREAUERTHIN

RAEE,
2

() e

Settings

n\y

2

B. BACWE{ CCW J5 [ FE#5 HE4H LA 53 Il 8 K SRl /N BL B 3 Bk vl
BRI ZRAEE,

G OEE (1) EREREFN AN ZARE,

C. BEEEHEHEERE,

g fﬁﬁ@ﬂﬁﬂﬂ’ﬂ%tﬁgf{&ﬁﬁ , BRERRBERARE

9.3 MX-i LED & Bz BisiH4E

A EREEARE  wRCVESAEREANERTAHN
BAEE.

M3

B. LLCW = COW 75 eI HES% HE4R 5% 1 8 A sm /M e 3 T3k ]

SKE|B BAIRIE.

G HEL (1) EREREFH AT KAHE,
C. AR HEERE.
S fﬁﬁ’ﬂﬂﬁﬂﬂ’ﬂ%t?ﬂﬁ?&ﬁﬁ , BRERMRERARE

9.4 MX-i LED & B3 BikhEdk M

A EREHEARS EE () H5HERTENE UG E.
JE2

B. SACWZCCW 5 [ fE ¢ HE4R AE “I1 31" (FORWARD) () #1°1
J& 7 (REVERSE) (*)) FIRh#4 8 s 3 T3k HE % 75 16 2 18 388

C. SEIRBELUR HbER S R B

G ERAEERE , BRAERMREERARE,
x3



(] 2o e

Settings

(o]

Settings

LR
Ol )

B3

9.5 EIRE

A HREEARE GRS HEREHAUESEIRE.

2

4

B. Bl CW =k CCW J EhEdsHEH LR B ERE (1).
FREHE 6 ML :

<[, 30ml/min, 60ml/min, 90ml/min, 120ml/min, 150ml/min,

4
C. SRR HEFRERE.
O OEFRERRE  BRETREEAHE,

9.6 EFHlEIRL

A EREEARSE SR HSHEREANEREFINHE

b 4
B. A CW = CCW A [l fedk et A BB FALFE L
25-6
C. BEIEHNBHEFIKRLRE,
L EFNERLERE  BRERRERARE,

9.7 EKYF

A EREHERTS EE 0 S HEREANTURE AT,

2

B. BL CW =k CCW F mhEds e LAk B R B K F,
B 10 BAKFE AT,

C. EREHLLEHTEKTIEE,

& REKFHEER , BRERMRBEEARE,

& 4

1 TEMENMREFEAERRELTEN. XALELE
BEIARE,

2 HTER. ESE. BIRBNURREATHGETR
BARATRRRE,

3 MEENT  SETHRET  RAEXNBEEEFE K,
RIEETIM 0 HBAZE 10 Nem , WESE : SNETIEE 226 WH
“ REBERAE .

4 MRBFTRERES “ XM " (OFF) MFAEER (1) 5L
THERE, IRETHE FNESRATEXMAEE  WEDR
BHRXARS , TRAAMHTH TR, LBERT 87T
BAE R “ KM " (OFF) 5, BERANRERED , HtH
NS P1 BREFMITEAT , BEMREIF BN,

5 ZEHRELABZERTEERE , ZFERTRE , LEBRKE
ﬁo

6 #rE 11251 B FHX A 1:2.5 KYIERH,
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10 4R ER

ERHRER |, ATRUTIRF3#1THENMRE
o BRBHFRRA ;
o iz LCD &R ;
s EMLERHE 3. 4 5) ;
s EXREBERAE ;
- MEHMRE,
21-2
A EBRTER , KERA#EAREER,
& FHEREEER,
1
B. ACWE, CCW A5 BIFEss e UL R B F R LS L (1)

R0 iimﬁ EHHSERTEZEHLESR , EEA - MERE

LA TES
2
C. IR AR AR HRER

L EFIERLGS 3) BNEBUFKELER CEZEA
SEUX D

& BRERAZRUT :

(1) Major version ( EZ/RAS )
(2)  Minor version ( JXERRAS )

LCD & REN

B3

D. EiEEHE LN LCD ERR.

O AERSAHERIES  BRTEFINHELZFE (1),
SHREE

E. EEREHAUNENSBHE,

G HERTRBEET,

F. LLCW = CCW FRIFERFEHUREE R 3. 4 5 5 X4,
G. EREHUENTBHRE,

OG

B 2

REEERAHE

%3

B REBERATE © R[E " (REVERSE) XA B8 AH
SEME , AEFHE RN THREIRG GEst.

H. JE s S E SURER FHE

G RETREBERABEE

. BACW B CCW B e AR B &R 0, 55 10 X%

J. HEROR EREAUENLTRAE ; ZHES5H 100 iR
FEAH LA BI7E &L 5 Nem 5 10 Nem B HE,

EERE
& 4

K. EREANERREH REBEMH,

& OHERREH REEER,

L. ACW =, CCW A E ek e AR B & Rreset yes (AEER)
= reset no (FERE ) 3X& (1),

x4

M. H & R reset yes XK | EIRIEHUMER RE ; RHYETR
reset no JUAREYT 52 e LB Bl G A

© BESSER2VH. AN BT & A5, Hyes WAXH,
BEFRR , BALFRBER.



Settings
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1
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L
i
_
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me2s =00
s e ey . n
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oo .

2 A
I
_|

OdBe0

(-] u o =
e

VOA.@"L;_o

() ooy

1

ERHRER | REMELTH

2

ZFFERHRER , FUBRERMREEN,

BTN AR @ BERAHE (BRE

AEMEERNFER
{&F 100 rpm),

3

4 EBRIAE R reset no XA,
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N FEAN IR 5 R

. A MX-i LED MBS DE | o o s
Qﬁﬂ#" % E’\JIJJ$%5}2Hj(° ﬁﬁﬁﬁﬂgﬁﬁﬁﬁo %1%%%/%%”0
[ T
o HENEE FE XA B
T T R, .
s o BRTEEHEINZE,
T é P EMSERNRTET | . ARWSEOIERRT.
Lo S \
= . FERERERTT TR R HEHME T
[IE2
s A B P T R AEAE M EIR ) i o . o
REINSES R #HK Wity Z&# (> 100 RPM). TETRE | 2VHEBEEESHEL,
JEE TN
. RSB 2 W, D3k
by g | — RN | MBS, TR | AT 4T H B T i,
REERE R REESRE, TRREEEIRE,
u-s (&3
1. BIAEIR,
N A DAKERERERE , | o N EEDBRMK.
RIEEDIER Ay 3. BT e,
o - = ° 4. MR RIBAK|IHFE , iRBR Bien-Air

Dental SA,




/= %jﬁ:t_‘Lﬂ

1.2 IRBIET

iR A &
iz 1
. BEHE | DiETRMB - .
OiRE R - 1 A B ZITHER A, RO AA / SR,
iR 2
. RN B B B A i BE R 1. XA RE%,
EEHIRER o AR 2. B X Bien-Air Dental SA.
IR 3
Tt v e DMX 225 fE, - 1. XA R,
Pl f E2HI3R RS-232 M. B 2. #Bk X Bien-Air Dental SA,
iR 4
5Bt & Bien-Air Dental SA,
HWINZEIR , BRERMIUEEIE , BER
RS HIXNMEIRER.
iR 5
OXESRIREFRBR 1. EFREHH,
ORI B R fio 1A B, 2. MR EBAKIBZEE |, HELER Bien-Air
DMX #2285 E Dental SA.
£Hi% 6
OXESRRERBR 1. BIAEEIR.
D3RR zh /R B8 S fifo 1EABHE, 2. IR EFKIBIFTE , iBER Bien-Air
e =, Dental SA.
HiR7
bt 1. IR,
L3RR zh S B8 S = SR 1A EHR 2. MR EFBAKIBFE |, iHELER Bien-Air
AT EBHEY R, Dental SA
(iR 8
BBAWEE  EtEREE
_ IJE%E%O e 1 *l\iﬂ%%o
ot M DAREBE | 0T 2. B % Bien-Air Dental SA.
2B RERK,
iR 9
e 4R MRRESSHE. | AR 1. RARE.

2. i5BX % Bien-Air Dental SA.
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B 1

12 éﬁh

HEEE A Bien-Air Dental [RZ=HY SR Bien-Air Dental #ER 44
ARAEs, CRAECTRIEATESBIRZHEN / R E
KMo

12.1 %1%

TPNEBIFBRARRE, MENAREZFTEMRERLESE | BiL
BB R B AL PSR E #EB R Bien-Air Dental SA,

T
122 BENEE

& 1
« ERRBEEEEAR (flm , B A Bien-Air Dental J&E
BIZH| (Spraynet) RAEEL 15 ¥ih ) BEFHRER
# , 3 Chiropro Plus 3™ Gen EALMEIRFF X REH T

Ho

- EThES (1) ,FABESERANESFI 135°C WREX
HiTRE,

2

- FEREHBNARF,

s FEARANBERERSRTIEE.

s ENBNEECRATNETEELIE.

s ENBNUEEEATNEERYT R,

123 BEEFR

T e, S0 (FERREER)
MX-i LED #E EBZN 3K .o FmRE 2100245
BN IR e, mmE 2100163
CA201LEFH , BE ..o = mwmE 2100209
CA20:1 LEERRFEFH , BE.......... = mmS 2100209
CA201 LKMEFH , BE .. = mmE 2100209

CA20:1 LKMBEERRFIZFH , BE ... FmmE 2100209
EVO.15 1:5 L ERRFIEFN , BE ... Fmims 2100294

EVO1515LEFH , BE ..o Fmims 2100294
CA1SLEERRIIEFH , BE. ... mmS 2100294
CATSLEFH , BE .o, mES 2100294
(0F = | S PR E 2100294
CAT25 BF Moo YRS 2100337
EFHL 1T oo FmYRT 2100046
BN 12 oo, Fm&RS 2100103



2 3
12.4 EiRREK 2
A. 3B Chiropro Plus 3™ Gen 4.
B. WiFF Rk,
VANE -5 1 Bien-Air Dental SA B = E B9 ) 1 B/HIER
WIFFHEBELZEEMMESEL 10 , AT RELE,

2 EHNEEKRENREED. FEHEASEEARRMRNIEE

2 EREBEEAN,
C. ERAFKBLTIFTHRELE (1),
3
D. EHFHRE L (2) , RABERRRERLE (1) EE R,
VANE &5

REefEA T4.0AH 250 VAC R , = m4wS 1307312-010,

235%4
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13EAE BRI

13.1 EXER

BESTHERRNETULAREBNTRLEZS, BENER
TARREE A EAEEAEURNEAHARER, BIELEE
X, BRERMTHE
s NEALTRLEE IHERSHIRE ;| IHBIIERE. K
@Rz, REAAREHMTIRRAFRZAERERE &4
BMBEMEIETHE ; EXHBERT , BBKRRELY Bien-Air
Dental SA INIEREEA LD ;
. MABREZBZERAATREERR STBENFERAERA, 2
ELURMAERER.

13.2 RIEZFK

Bien-Air Dental SA I A FREREMENEETRIE, MRHE>
HIRWRIEIRS

BAEFEZARE , EENRIEEHR -
- B&% 1218
« Chiropro Plus 3" Gen Z#LF1 CA 20:1 L EER K% , 24 4
A
« MX-i LED & B35k , 36 N A,

X FIELHZERR | Bien-Air Dental SA REBRAR KRG RIFIZRIE
ZRBITRARME , ARIEERELR™ R

BRit Z SN E b?‘fiﬂlﬁ T EMRMA ST EREEEZ
5, tﬂ%?ﬁ%%?ﬁ%*ﬂﬂﬁ?ﬁ?&ﬁﬁﬁtﬂE’ﬂﬁﬂ%o

NFHAUATEREXNVBEARIRGURENER , Bien-Air
Dental SA R :
. NEEBRMBFE
TEHEAR
TEBRERE. BEMYEF A
RENLE, BSHEEREE
EETR , 3FMK, fkM#E

RIETTIERM -« KT " BASERE A BHE RO EMESH,
MR AT mIBIET L= HIE Bien-Air Dental SA A A ik
FRMERBRAREXER , RIEENEXK,

RENEREZFARTREHARIFER (ARXERFEL
LEFEZAMKR A, FRESHNFIS) IRE , TS T
2E,

iE25# www.bienair.com £« —REMEHERRMNEZHE 7,
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EP/Y

10
11

12

13

B . 236
1.1 AZY FPDEEDEBR. ... .. 236
1.2 HBROEBEDOBELR. ... 236
Tk, AEBLURE.............. 237
2.1 BBOEE. . 237
2.2 FRBB. .. 237
2.3 REBEREBEADYYT 237
FREDIESIUESLS ... ... 238
BIERR . 239
4.1 o7o PLUS 3rd Gen. ARIAI=Y Y RTLDEE 239
4.2 By FRB . 240
4.3 FFoa 240
44 FHOZHAILT—B 241
45 BERESIUVERESE. ... 241
4.6 BRI GRS ... 242
4.6.1 ERLEDZEE ... 242
4.6.2 TERHWIMEICETAIESLS . 242

4.6.3 %mﬁﬁﬁ—%mlsvbayﬁaﬁmf
S AT 242
T . 244
51 SRTFLDEYT AT 245
5.2 BB 245
AVRATT—ADWE.............. 246
6.1 FB— R8I . 246
6.2 HAXIL, TOHRE. ... 246
6.3 E—TBDER. ... 247
ATSUF B—K . 248
171 ARL—2 3 VEEOHREE. ... 248
7.2 HEAE: RTYTPIBEUP2..... . 248
7.3 FRAAE: ATV TIP3 P4 BKU PSS 249
Y—ozl)— ET—F ... 250
8.1 ARL—LavEEDHRA. ... 250
8.2 BBIEDEM . ... . 250
B 252
9.1 EBIE— R .. 252
9.2 YAVOE—FDFEEERT. ... 252
9.3 YRAVBE—RZDMLIEE. ... 252
9.4 YAV DE—FDEFEERFE.................. .. 252
9.5 EKREDERTE. ... 253
9.6 AVESIFTUIILOXTL . ... 253
9.7 BBELARIDEBEE . oo 253
ARUYI)L T—F . 254
IZ—YRMBEURTI TNV a—T129 256
.1 R2CETZE (HIEROFEER) . ... .. 256
1.2 MBI ER L BT S—. ... 257
AUTF IR 258
121 P28 —H—ER .. 258
12.2 3k — HEE . . 258
12.3 BRI . ... 258
120 Ea—XOFH ... 259
—BIERS LRI . ... 260
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1 &&=

1.1 2=v FOEEEDERK

CE Y=V B L URAHEDES

BRI ARG

A RAyF—EIR OFF

DRHMETAEER. FEXEBFIHMA

‘ AL YRSy F—BiR ON A—H—
R — Ea—X 05 x 20 mm Sqk
~ hER BEE

N
g
[ ]
K

\_/

RF BIEH (CDRBDHLHHRMBENETIETFiS
NEZDZENHYET ).

@
i
ul
®

BECEHE (TAVAERE) ITLY, 20
HERIBEMEDAIL FF U RIZIE L TOHRER
SEENnFET,

AR HEOXEERTAHCZSLY,
R EOEHICK YIETFY N EEUIRERBAL LS
ENTLET,

CSAR—7 - A HELUNT F DEEICER,

HTROXEZEZA SN

(www. bienair. com/ifu)

©
@
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YT ILF N—

1O Db

HmES

1.2 FEMADEESDERK

=
C
o1

CE Y=V B L URAHEDES

Bk HER TORSTHE

/N
23
2 Enmm @ BRI R
@ BRALGLC L E HARES ~EBR. £-EEFHR
FEeE  BLTF LY TORE Wl mranrmETt— o L—TRETE
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2.1 HmDEER

MX-i LED ¥/ O0F—42%Za> bt0—)L (7 hRFIILTE
ERE) 95EFHFEHAOENI=Y FTT,
RYZRBALTF A IR TFENETODAIUST—a Yy
Fa—TJIc&Y., FLOBKRLECEBBIEKEIKTELIEN
TEZEY,

A=y b® LD EEIFA VTS FOBEHIATY T, UK
E—XDX7Lt, BEGEE, MLYE. 1 V55— 3 0DiFK
E%&RTLET,

2.2 EHEBM

CHOREFERERS S VFERT. BFARDA TS50 6
FUEMORNRIFHICERT 2BM T, EMEZXIMHICEE
SNTVEY, T REOARUNTORARZ—IRO LN
THELT AT bBEIUERAESNRIFMH LSO AL
NTEALEGS. BREBIBENLHYFET, COVRT
LIXEFREERICEHT ORITOEREEGRZRLTVET,

AMZILEWIREA (IEC 60601-1-2 ed. 4.0 [TEDLC ) T
DEREERLTVET ., FREE. COLSIBREATEN
AEREINDLEZHRLTILE,

2.3 RELEFHEB~ADYI VY

‘AL B, C BEDTILT7RY bREIE., BREZE-STITSF
IEZ#RLET,

& ORMI—VEFIEDRDRAT Y FIZHITLIE=ZLER
LET,

(. 2. Q) TELEHFEFK., DRATLOBEORDES
E—HBLFET,

‘0K, Settings #HEDKFOXFILX, BELEDRE L, #
—a—, A=-a2—IEH. #}E. GEERLFET,

AEIZBEWTREZEHILT H=0HIC.

TEEETE Y ) & KCWY ERLET,

TREFETEY | 1 <CCWY ERLET,

JEEEEY A4 Y OF—FBEERE— F(X FWDY EXRLFET .
-WEETA Y OE—X2EEE— FIX REVY ERLFET,
‘BEEREDEA (EER 5] (& <rpm) ERLFET .
CRILVODESG TZa—ky EUFA—RIL) & Nem) &F
LET,

YA AE—FFELI=y FE DMXY ERLET,
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A '
BRIV, A=y MCRENE LGS, EZBICER
NN D &S HEFRICEB LTS EEL,

A xE
Bl D MX-i LED <4 9 BE—42ICN\Y FE—XZ#EHL
BWTLESLY,

A EE
HRBREHERICTE L BN TS,

A '
Ai1zy FEARMERBAAFTEARIATEEALGNTE
él’\o

A xE
BRICEGSNTOAR, ZEZRTLGLTILESL,
RETHIEENLHYEY,

A xE

BEFIEOFRICEFEND/NSIA—RESEEL L TEESH
TWET, Bien-Air Dental SA IFTho5DOHEICKHT HERE
ZRAVWVAIRET,

A EE
BENZEICMOLTNESITLTLEEL,

A xE
BELARVIOEMBERBFICAMS BT,

A EE
AAYFEANDHNTIZY FOTIZKAGWNZ & EHEEL
TLEELY,

A '
TRTOARTZFEZBELTVWILENHY FT ., ERFICE
HiBR - KADPESO TGN EERERL TS,

A s

BREOBIRER TS, XK1=y MIBT T —RIZDRIFT=
BRICERL TS,



4 Rmithk

4.1 >o70a PLUS 3rd Gen. ARAI=Y bR TLOWE

yoow g
L7777

. 4il]
oy

o

. 1
N 4IV5—=vavike 7 9 w449 0F—4 & NVFE—X
2 72y rRELAXRYE (10) 7w bRAJL / iFEKHERE ON/OFF S1ER4 >
() FEERT A1) 7w FRA)L / E—REHEETERE >
4) EEEBEKARXE > FEfTER (12) 79 rRE)L /| ATy TRNERE
5) BERRAYF (13) 7w bRA / E—AEERHIY FO—IL RE)L
6) Ea—X Ryo R (14) <4V 0E—42 Ay —JIIEHKIRI 42
(N BRV7TY bk (15) B4 vI)L/ T (HEYS LATEE, JHEETHE)
8 7—RaAxv4A (16) LCD T4 R T LA
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4.2 £y FARBE

p7A PWS 3rd Gen. SAMAI=v LYk

1700710-001)
s

o770 PLUS 3rd Gen. SARIAI=w b

—wvk (&)

REES REF

1600994-001

(REF

MX-i LED =1 o BnE—% (1 &)

1600755-001

Ty kR BREY) 0 8F)

1600631-001

MX-i LED #—JJL (2m) (1 &K)

1601069-001

BEERES—F 2 XA)

1502329-010

AVF—2avFa—7 6 KA)

1500984-005

AYF—o 3 vFa—JJEAERAYIUY T
(10 @A)

1307727-010

A)F—3VRE2V K (1K)

1303393-001

E-4RAIS7v b (0 @)

1301575-001

BREI—F. US /- 7S7A:2m (1K)

1300067-001

EEI—K, 3—oOwv/sEH:2.5m (1 &)

1300066-001

BREI—F, R4 ZERA:2n (1 X)

1300065-001

~a7a PLUS 3rd Gen. #AFAI=vw b ,
(REF 1700709-001)

s

a7 @ PLUS 3rd Gen. 4AElEE=v
ty bk (1Y k)

CA 20:1L v F

K@ES REF)

1700710-001

CA 20:1 L Micro-Series
aAVRITUTNL (T4 ME) (@)

1600692-001

<a70 PLUS 3rd Gen. A8 AI=v b+, KM v F (REF

1700739-001 )
C e

o 7o PLUS 3rd Gen. SARIAI=w b2

—vk (&)

K@ES REF)

1600994-001

MX-i LED v/ 2 0€—% (1 &)

1600755-001

Ty bRFIL B REY) I 5)

1600631-001

MX-i LED #—2JJL (2m) (1 &)

1601069-001

Ep
CA 20:1 L KM Micro-Series
aAVRSITUTIL (T4 M)

REES REF)

1600786-001

4.3 AT 3y

ECPTE
Ty kREI)L @ REY)

ARES REF)
1600631-001

MX-i LED <4/ OE—%

1600755-001

CA 20:1 L KM Micro-Series
aAVERSITUTIIL (T4 M)

1600786-001

CA20:1LKN a2 b3T7UTIL (54 MMT)

1600785-001

CA 20:1 L Micro-Series
aAVERSITUTIL (T4 M)

1600692-001

CA20:1 L av k3727 (54 M)

1600598-001

EV0.15 1:5 L Micro-Series
ARSI TUTIL (T4 MMT)

1600940-001

EVO.15 1:5 L av k37U (54 ME)

1600941-001

CA 1:5 L Micro-Series
AVEITUTIL (T4 MMT)

1600690-001

CA1:5Lavka7odIL (Z4 MME)

1600386-001

CA1:5 avbkS7UTIL

1600325-001

CA1:25 avr3F7V5L

1601055-001

PM 1:1 Micro-Series
AbL—k NYKRE—X

1600052-001

PM 1:2 Micro-Series
AhL—F NYFRE—X

1600436-001

EERES—F 2 RA)

1502329-010

BEFAHAN—A—F (1 5 100 BEA)

1501317-100

A)F—=>avFa—7T (10 KA)

1501738-010

4 45— 3 »Fa—7 Kirschner/Meyer
(Y SigftR) (10 AA)

1501635-010

CA 20 :1 L F Kirschner/Meyer &ERizX
AYF—=2ay £y b 10 BEA
(A)F—=>avFa—7T 10 Ki+)

1501621-010

BERES—F 2 KA)

15602329-010

A)F—=>3vFa—T (10 KA)

1500984-010

4 45— 3 »F a—7 Kirschner/Meyer
(Y srigrdtk) (10 AA)

1501635-010

A)F—=23avRB UK

1303393-001

E—4ATITY b

1301575-001

AYF—o3vFa—JEAERAYUY T
(10 @A)

1307727-010

MX-i LED #—2JJL (2m)

1601069-001

A)F—3VRE2 VK (1K)

1303393-001

BEREI—KF. US/ - 7O7H:2m (1 X)

1300067-001

E-4RATS7v b (0 @)

1301575-001

EEI—K, 3—Ow/ EH:2.5m (1 K)

1300066-001

EBEI—F.US/7S7H:2m (1 &)

1300067-001

BRaI—F, A4 ZXERA :2n (1 X)

1300065-001

EEI—K, 3—oOwv/SE:2.5m (1 K)

1300066-001

AYF—23vFa—JEEREI YT
(10 AA)

1307727-010

BREI—F, R4 ZERA:2n (1 X)

1300065-001

E2—X T4 0AH 250 VAC (10 @A)

1307312-010

70 PLUS 3rd Gen. SMEIAH=w k, KM CA 20:1L v k

(REF 1700738-001)
C e

o070 PLUS 3rd Gen. SRR =w k., KM
ty bk (1Y)

K@ES REF)

1700739-001

gL/ T

1307031-001




A4 THO_HhILT—4
HA4 X LxWxH

A=y MARIK 240 x 240 x 102 mm
AVF—=2 a3 RV REETYAX ... 240 x 240 x 482 mm
Ty RREIL 200 x 180 x 54 mm
T RRFIWDH—FZEZETCHA4X ... .. 200 x 180 x 144 mm
E—4BHA4~—7JJL (REF 1601069) ....... L:2.0m
Ty RREIWES—TIL . L:2.9m
(79 bREJLIXBFKAERETY . - CEI 60529 #EH0L IP X8)
E=
A= MERIK 2.2 kg
Ty MRS 830 g
AYF—= 3RV L 115 g
Lt | VR 105 g
MX-i LED =4/ o 0E—%4% ....... 115 g
BESWNT—4
B 100 - 240 VAC
BLEE ... 50-60 Hz
1EBI/SS A—4
EEERE ... 100 - 40,000 rpm
BREILY 80 Ncm
REEH
R +5° C (41° F)~ -25° C (-13° F) ~
= +35° C (95° F) +70° C (158° F)
BE
(EmLnng) 0 ~ 80% 10% ~ 100%
. 700 hPa ~
<t 1060 hPa 500 hPa 1060 hPa
A EE
EEEESHFNCTEEZFERALBENTLESL,
S48
EX 4545 93/42/EEC IZ#EHL =9 S5 X 1la,
wEI SR

IEC 60601-1 7SR 1 (BEALRESN T DHHEH)

A xE
BREARL—FOHANMERATHESICL TS,
[EC 60601-1 ¥ SR | (BREMBRBSATLNSHE)

MX-i LED R4V BE—% ................ REF 1600755-001
CA20:1Lavbks7oydIb ... ... REF 1600598-001
CA 20:1 L Micro-Series ................. REF 1600692-001
CA20:1TLKN o> k79I ... ... REF 1600785-001
CA 20:1 L KM Micro-Series .............. REF 1600786-001
CA EV0.15 1:5 L Micro-Series

AV NSTUT REF 1600940-001
CAEVO.15 15 L av k7o dIL ... ... REF 1600941-001
CA 1:5 L Micro-Series 2> 357 >% )L . REF 1600690-001
CA1BLavhcaI7odIb .o ... REF 1600386-001
CA1b avbkZT7odI .. REF 1600325-001
CA1:25 avkST7VTIL ... ... REF 1601055-001
PM1:1 R kL—F NV RFE—X ... ... REF 1600052-001
PM1:2 R bkL—F NV RFE—X ... .. REF 1600436-001
ANF—oa Fa—T . REF 1500984-010
A )F—=a30Fa—T Y HiEsk) ... REF 1501635-010

REEH

P41 : ER 1.0mm LEOBEBMEDBABLIUHREIZETT
BKIZCH L TRESNTVET,

A E HEE
IVESTUOTILDXTHOBRE LU, BEERE, LY

fE. E—20E /&AM, FKEEZRK b5 XTvTETRIE
SEBHTEMNFRETT,

A)VF—=3vRE VKR
ME: ATV LRRF—)LEL

RYRBNT 4w IR T

EKE 30 ~ 150 ml/min(5 EXRE)
AVF—2a30Fa—T RUTE~HE. . 44F 0 5.60 mm
.................................... NE - 0 2. 40mm
..................................... BE&E:1.60 mm
FHGONMBERHARES .

MX-i LED =4/ o 0E—42 ... ... ... ........ REF 2100245
E—RBES—TIL . REF 2100163
CA20:1 L avbkS7odIb. . REF 2100209
CA 20:1 L Micro-Series >~ k57 >4 JL.... REF 2100209
CA21TLKM o> rST7odIL . REF 2100209

CA 20:1 L KM Micro-Series 3> k57> %)L . REF 2100209
EV0.15 1:5 L Micro-Series

IVRSTUTNL (SARE) oo REF 2100294
EVO.15 1:5 L a>vkS7dIL (5S4 Mt) .. REF 2100294
CA 1:5 L Micro-Series

AVKRITUTIL (TAME) REF 2100294
CA1BLavka7odIL (54 M) ... REF 2100294
CAT:S OV RS TUTIb. REF 2100294
CA1:25 AV b3T7VTIb REF 2100337
AbL—bF NUFE=X 111 REF 2100046
AbL—bk NUFE=X1:2 ... REF 2100103
A xE

MHBEDNY FE—R, E—2 F£=IE5—TILIEXFERALREWNT
KESWFRALSEDEEERELE LY DEFRIITEE
A,

IS—YRMBEUV STV a—F405

256 R—TD M1 TS—YRBEV IS TLVa2a—TFa >
g1 #BBLTLESL,

4.5 RERES I UVRERZX

@

BHMOREZE. BARARLTEIGESICHOTIT>TLES
LY,

X

BER-BEFHARBLIUVRHERII YA VL EEEL THRIEIR
L,'C {FEEELW,

BER - BEFHAICEEROCRECHEEEREIRIRYNEEN
TWABENHY FT . BBRILTRFEFREICRINT 5. &
LY SR ONE, BURICET HEFRI & X 1T - R I EHER
EEOTUMEL TS, (BRINEESR 2002/96/EC)
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6 BHMILE (BifTaiBA)

4.6.1 FRELDIE

AHBIEABIEBDOREHR - [EC 60601-1(% 3.1 k) HSIUVERAEBTMHED ENC R4& - [EC 60601-1-2 (5 4 k) I2#
ALTLETY,

A xE
AEREBEIUVHERIE. DECHNBLENZHA-AEREN. FHRE/BE L EHHIEHARICEHT SBRITOXREEIETL
f=ET. RRGAEICH - THEATHLDELFET . TOEEICRL., FRESROVAZTREBITLATNERY FEA -

- EEICHEET IRBDAHEERATSHL

- BBESADLTARERLE-BENICOAMERINSGLSEFETH L

CREEDEMERTS L,

4.6.2 BHWIIEICEAYT HAESE

A xE
$imﬁ§ﬁ§ﬂ%%®mcﬁ% IEC 60601-1-2 ICEALTWLWET, AEBMITHOEBGEIHGROCEHEELEOFAIL,
[THEERIZFTARELAHZ-H. BOHLEE, REEBX. SEBEOFAHES. MILBREGZHEE MR RUIhIZHE
?éa%%ﬁﬁwmuﬁﬁwﬁ<10ﬁﬁlHﬁbiﬁh FATAEENT. MEICERAREERT 27— TILHBHEN LR
LTLKEEWL, TEAGBEIE. ZUT 2EKEZHT HEMEBE(EBien-Air Dental SAICEBLEHLE LS,
EEREESIUBHK RF BEHSE (7oTF y¥—JIL, A7 UoTFLHEEDOEDHBEZET) 1. A—H—DR/ETS5—TIL
EEH, AEEHNS 0 cem (12 A VF) DEBLTHERALTLESL, COE#EIERIATULEITAE. ERESESIZOHEIC
EBERIFTENHYET,

A xE

ETy - I7AXBROTHERZE LTRFEL TR I UNA—207—TLLUND, FEICEESNTLLELIRER, 3v1—4,
T—INEERTHE/ARXNE (BHIIvay) OBKE/ A XMt (BHAIa=T1) EFEHELIBETALHYET,

4.6.3 BHIEAIE—SBHMII Vv a Vv RUEBHMAZIaA =T«
HA B VARUBGEEEICKDIEE—ERITIYvaY

o770 PLUS 3rd Gen. A=y MERICHEE L-ERMBRENTOFERAZER LTS, 070 PLUS 3rd Gen. SR
Zy FOFERERE. COLSIBRENTENNFERASNDSLEERTHENEFLLY,

M EER BEE BHIRE - F5l&
RFTSvS 3> CISPR >a70 PLUS 3rd Gen. SARIAI =y MIREEEICDH RF TRILF—%EMA
1 - TgI—71 LTWET, T0=8. BRROBE LRIVIFFERITIES ., HEDEFHHFLED

FHESIEECIBNEHY FEA,

RF T2y 3> CISPR

A 552 B
SRSt TEC 61000-3- 552 A >a 7@ PLUS 3rd Gen. AR =Y FIEER L VEEHRBBOLALEEZTTEE
2 7 ERCEEEGEIATOIENESD. How IEYRTOERISELTLET,
BIEZE) IEC 61000-3-3 Ea

I2&kdT=voay

HAZVARUREEEIZLSEE-—BERIIYYaY
a7a PLUS 3rd Gen. AARAI=w FMIRICEEL-EHIRENTOEREZERL TS, 70O PLUS 3rd Gen. 4tf A
Zy FOFEREX. COLSIBRBATENINMERIND EZHERTHENEFLLY,

IEC 60601 FHERL ~NIL EL A BHIREE - F5l&

1] ~ —_

48 kV 48 kV fEf gﬁiiﬁiézgag
THERE (ESD) SR TN ALThHD L, BRER
IEC 61000-4-2 oy e T8N o HTEONEROBA.

15 kY & IR ARXHRED 30% LETH

+15 KV &b +15 KV & el
BEMERED, WE | +2 kV (EESA L0B8) +2 KV (RS v 0Be) S i
IEC 61000-4-4 +1 kV (ZOMHDS A > DEE) | NA GEEEd) %wiﬁfgégﬁ*ﬂ




it P ELBR

H—
[EC 61000-4-5

IEC 60601 EXB&RL ~)L

+0.5 kV #2058

+1 kV N8R
+0.5 kV 857 —X
+1 kV @5 7—X
+2 kV 57 —X

L AL

+0.5 kV #&h 54

+1 kV 05 HR
+0.5 kV 85 7—X
+1 kV M5 7—X
+2 kV M5 T7—R

BHIRE - F51&

BEOREITIZLENLT
PRI E - (LRIRIEE
AoitnThHd &,

BERANBROEEET.
BREEE. BEELH
IEC 61000-4-11

0%Ur 0.5 4 4 LRI (O°
45° , 90° , 135° ,180° ,
225° | 270° ,315° )

0% Ur 1 4 % JLRS
70% Ur 25/30 4 LRI (0° )

0% Up 250 4 4 LR (0° )

0%Ur 0.5 44 4 LRI (0° |
45° , 90° , 135° ,180° ,
225° | 270° ,315° )

0% Ur 1 4 % JLRS
70% Ur 25/30 4 LRI (0° )

0% Up 250 4 4 LR (0° )

BROMEITIZENT
BERBEF - IFERRE
AotnThdiE, &
O ~>a PLUS 3rd Gen. 4%
MAI=ZvY ~ OFEARAEHN
FTENEERICAEES
T2MHENHDHEIL.
@ ~ZAa PLUS 3rd Gen.
SNEA1I=Y ~F OERZE
EEEEREEFEIE
NYTY—hbEEZ &
FHRELET,

BEREREBES (50/60

TRAKBHAIE,
73 P TR 1< [ T

Hz) 30 A/m 30 A/m RIEDZEM LSO

[EC 61000-4-8 HLRILTHAILENH
UES,

3 VRws 3 VRws BHISABR ITL>THR

RF BHERICE>THFES
ns

=EYHE

IEC 61000-4-6

0.15 MHz A5 80 MHz

6 Vgys (ISM &%)
0.15 MHz m» 5 80 MHz

80 %AM (1 kHz)

0.15 MHz A5 80 MHz

6 Veus (ISM EREH)
0.15 MHz A5 80 MHz

80 %AM (1 kHz)

&t RF ERS
IEC 61000-4-3

3 V/m
80 MHz - 2.7 GHz
80 % AM (1 kHz)

3 V/m
80 MHz - 2.7 GHz
80 % AM (1 kHz)

ESNBEESNI= RF
RIS S DREFEEIL,
FRABEHEEDOEE LA
JLLLTFIZLTL &0,
CDIEED H BRI
TIEFHENEREZ DHAN
HYES:

(((i)))

RF BIREEHBH DI
%15
IEC 61000-4-3

HBREEM 2] | BAHA ] i
385 1.8 217
450 2 28
710, 745, 780 0.2 9
810, 870, 930 2 28
1720, 1845, 1970 2 28
2450 2 28
5240, 5500, 5785 0.2 9

BEEf 0.3 m

EE U [FEBRLANIVERFIORRERDODEETY

IEC 60601-1 [2£D < EAMHHE

+5% T,

c BEARMGMEREE LED ORBEWRELE—2DOREZHBTISIETY . RAEEDRERE

o

CBIRITER (BF2—FLR) EBESLUVELBBREROEMD, 7IF17ER. MM STOFABESLYT TV REOL S BEERERNSOERBES

EREICERNISPAUATDCLETEEEA, BE RF ZERICIPBHIREZRBEL2-0101F, BHFORH®AZTEERL T, 070 PLUS 3rd Gen. 4t
BALI=Y FEEATIEMICBVTUELL-ERBEALEOERT S RF BEMELALEEZ 25HAE. 2070 PLUS 3rd Gen. ARALI=Y FAEEEEE
FTENERIET H-OICERL TS, BEEEBEEZRALBEICE. 070 PLUS 3rd Gen. ARALI=Y FrOMEFLIIGMELEZADILEDHEEE LD

ENRBEEGDENE LNERA

JPN
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51 SRFLDEYTA4 Y

A EEAREERKIEEIC+HMA SEHEFTTKEMLEZR
THEMISREL TS,

A EE
T—INRD IR EICFES CLFTEFTMN, LAGEEHK
RTHERE, RISFEMEVTLESL,

B. Ex—XI£M100 - 240 VAC = T4. 0AH 250 VAC (REF 1307312-
010) | #FEAL TSV, E2a—XEXRBTHLEERS
AN—%2FRALTEa—RARy I RERITETS,

Ea—XERMWT BHITIT 259 RX—D0 1124 E2—XDKHE

ESRLTLLEZE N, 28RLTCESL,

. BR7—TL () 2BRYV 7Y b Q) ITEKELES,
eI i

A xE
BRIZ7EER1I=y MIEENE LBE. EBICERN
NS LS WIGAICEEL TS EEL,

D. 7y FRELDT—TIVTSHTZETD I bRA)LaARy
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(A%

A xE

F—TJILEHE-STIY MRFENLEFFHLEFLHNTESL,
7y MREJLVAT—TILERYANTIZIE. 5—TILD TS5
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T—JILTSTRANTERWNRETERSIIZY—TILEIRT
SETHEHBORRICEY ET,

E. MX-i LED Y4V RE—42 R 7—JIEE—F 210 2R
LET. EHEORICTSTOAEISEELTLESL,

F.AVT—=Y 3 R REAKERDEIZE LAA EERIE
KR MLERITHDIZERALET,

G AUT—2avFa—T0ONRyr—VICREBEENEVN 2K
EHRLEYT. Tz, FRAYPR (1) BHEREL TS,

A xE
A= 30Fa—TIE, %7 Bien-Air HEDMIEF 21—

T#FERALTLESV, Fa—JEREZFATHEWMETEA T
TY. —ERERICEALEZOWELTIEEL,

H EWMETA S =23 0Fa—TJ%% Q) poBRYELET,

. AV =230 Fa—T%AL— N RE—XFIEO
URSTUTLDATL—Fa—TJIEHELET,

J RThnN— Q) 2HE, 1V5—2avFa—J0
Aty bR (1) A= a30RUT Q) ICBRFITET,

K KT Hh13—Q) Z2BALES, FLARITERAHHHEE.
AN—%L5—ERT. hEy FORENELWLNE I MNERE
BLET. AIN—DELLHALONEE. VU VI ENECZ
ij—c

A FEE
AN—BFENTWVD EEFR TEEBSBELENTLEEL,

A FE
AUF—a v Fa—TENLERETRY TR RS 4
NTLEEL,

A xm
RO TAN—DRFRICIEE RS ELRVLIFRLTLESL,

LAYVS—2avFa—J0REXY Y TENLTHAL, 1Y
F—=2arvFa—J0EmEEERBKARMUCELET,

A xE
HKEFEERBKRMAETHSCLEZEHRHB TS L
NTEFEA FBISE IRV TEERIEKDKE 2R
LTLESELY,

M EEAY Y7 (REF 1303711-010) =R L TE—42 Ay —
INLIcA)F—2avFa—J%EELES,

5.2 BIR

Ty RRENL IV OE—2BELVAYTF—230Fa—7
MNELSHEREShTWA I LE#IELT, a7 o PLUS 3rd
Gen. ##F# A=+ b+ [Chiropro Plus 3rd Gen should be
replaced with “the back of the device” (A{AEMm)] K&
EEOERRAYFE=AUIZLET,

A xE

E—APMEERIL TS EZICEHEBEDRSA v FEYULLENT
{FEELW,

1 HEER(CIEEEIR (100 - 240 VAC / 150W / 50-60Hz) A5
BANMERSATOET,
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.2
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LTLEEELY,
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E—FR/REE—RFOYEBEINTEET,

1818
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BLTLIEEL,
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LTLEEELY,
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ETS VI TRRENET,
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8) HHREEHODYVHRILIT—Y

FEBDBRTEHEIZTDODLNTIEH22R—20 T98BTF] #38BL
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5Nem 7—RX FLET,
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